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EN - Quick installation and
start-up instructions

This guide is applicable to the global IEC and NEC North American installations.

Safety instructions

AWARNING Obey the safety instructions of the drive. If you ignore them,

injury or death, or damage to the equipment can occur. If you are not a

qualified electrical professional, do not do electrical installation, “
commissioning or maintenance work.

« Do not do work on the drive, motor cable, motor, or control cables when the
drive is connected to the input power. Before you start the work, isolate the
drive from all dangerous voltage sources and make sure that it is safe to start
the work. Always wait for 5 minutes after disconnecting the input power to
let the intermediate circuit capacitors discharge.

- Do not do work on the drive when a rotating permanent magnet motor is
connected to it. A rotating permanent magnet motor energizes the drive,
including its input and output terminals.

« Make sure that debris from drilling, cutting and grinding does not enter the
drive.

- Frames R4...R9: Lift the drive with a lifting device. Use the lifting eyes of the
drive. Do not tilt the drive. The drive is heavy and its center of gravity is high.
An overturning drive can cause physical injury.

1. Unpack the drive

Keep the drive in its package until you are ready to install it. After unpacking,
protect the drive from dust, debris and moisture.
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Make sure that these items are included:

« cable/conduit box (frames R5...R9 of IP21 [UL Type 1])
- drive

« mounting template

- control panel

- quickinstallation and start-up guide

« multilingual residual voltage warning stickers

« hardware and firmware manuals if ordered

- options in separate packages if ordered

Make sure that there are no signs of damage to the items.

2. Reform the capacitors

The capacitors must be reformed if the drive has not been powered (either in
storage or unused) for a year or more. The manufacturing date is on the type
designation label. For information on reforming the capacitors, refer to Capacitor
reforming instructions (3BFE64059629 [English]).

3. Select the cables and fuses

Select the power cables. Obey local regulations.

- Input power cable: Use symmetrical shielded cable (VFD cable) for the best
EMC performance. NEC installations: Conduit with continuous conductivity is
also allowed and must be grounded on both ends.

+ Motor cable: ABB recommends symmetrically shielded VFD motor cable to
reduce bearing current and wear and stress on motor insulation and to provide
the best EMC performance. Although not recommended, conductors inside
continuously conductive conduit is allowed in NEC installations. Ground conduit
on both ends. Use separate insulated ground from motor to drive inside the
conduit.

- Current rating: Max. load current.

« Voltage rating (minimum): |IEC installations: 600 V AC cable is accepted for
up to 500 V AC, 750 V AC cable is accepted for up to 600 V AC, 1000 V AC cable
is accepted for up to 690 V AC. NEC installations: 600 V AC cable for 230 V AC
motors and 1000 V AC cable for 480 V AC and 600 V AC motors. 600 V AC cable
for 230 V AC and 480 V AC power lines; 1000 V AC cable for 600 V AC power
line.

« Temperature rating: |IEC installations: Select a cable rated for at least 70 °C
maximum permissible temperature of conductor in continuous use. NEC


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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installations: Use 75 °C conductors minimum. Insulation temperature can be
higher as long as the ampacity is based on 75 °C conductors.

Select the control cables.

« Usedouble-shielded twisted-pair cable for analog signals. Use double-shielded
or single-shielded cable for the digital, relay and 1/0 signals. Do not run 24 V
and 115/230 V signals in the same cable.

Protect the drive and input power cable with the correct fuses.

For typical power cable sizes and correct fuses, refer to section Fuses and typical
power cable sizes (page 201).

4. Examine the installation site

Examine the installation site. Make sure that:

- Theinstallation site is sufficiently ventilated or cooled to remove heat from
the drive. Refer to the technical data.

« The ambient conditions of the drive meet the specifications. Refer to the
technical data.

-« The material behind, above, and below the drive is non-flammable.

- Theinstallation surface is as close to vertical as possible and strong enough
to hold the drive.

« Thereis sufficient free space around the drive for cooling, maintenance work,
and operation. Refer to the free space specifications for the drive.

« Thereareno sources of strong magnetic fields such as high-current single-core
conductors or contactor coils near the drive. A strong magnetic field can cause
interference or inaccuracy in the operation of the drive.

5. Install the drive on the wall

Select fasteners that comply with local requirements applicable to wall surface
materials, drive weight and application.

Prepare the installation site

1. Make marks with the help of the mounting template. Remove the mounting
template before you install the drive on the wall.

2. Drill the holes and put anchors or plugs into the holes.
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R1...R9

@ R1...R5: M5

R6...R9: M8

3. Install the screws.

Leave a gap between the screw head and mounting surface.

R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8 R9
mm| in |mm | in [mm /| in mm/| in {mm/| in [mm/| in [mm/| in | mm | in | mm | in
a 98 |3.85| 98 |3.85| 125 | 4.92 | 160 | 6.30 | 160 | 6.30 | 212.5 | 8.37 | 245 | 9.65 | 2625 |10.33 | 345 | 13,58
b 358 |14.09 | 358 |14.09 | 451 |17.75| 505 (1988 | 612 |24.10| 571 | 2250 | 623 |2453| 701 |27.61 | 718 | 2829
c 475 |1870 | 581 [22.87 | 531 |2091 | 583 | 2295 | 658 | 2591 658 | 25.91

Put the drive on the wall and tighten the screws

Do also these steps:

R5...R9, IP21 (UL Type 1): Remove the cover and install the cable box.

R4...R9, IP55 (UL Type 12): Put the hood onto the top bolts. Tighten the top bolts

and install the lower bolts into the mounting holes.
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R1...R4, IP21 (UL Type 1)

R1..R3: x 4
R4: x 6

M6x12
Torx T25

2N-m
(17 Ibf-in)

R1...R9, IP55 (UL Type 12)

UL Type 12 R4...R9:
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6. Remove the covers

R1...R3, IP21 R4 and R5, IP21 R6...R9, IP21

7. Make sure that the drive is compatible with the grounding
system

You can connect all drives to a symmetrically grounded TN-S system
(center-grounded wye). With option +E200 or +E202: If you install the drive to a
different system, you must remove the EMC screw (disconnect the EMC filter)
and/or remove the VAR screw (disconnect the varistor circuit).
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Frame Symmetrically groun- | IT systems (ungroun- | TT systems1) 2)
ded TN-S systems ded or high-resist-
(center-grounded ance grounded)

wye)

R1...R4 Do not remove EMC | Do not remove EMC |Remove EMCAC, AMC
AC or VAR screws AC or VAR screws. DC and VAR screws.

R5...R9 Do not remove EMC |Remove EMCAC, EMC
AC or VAR screws. Re- | DC and VAR screws.
move EMC DC screw.

1) Aresidual current device must be installed in the supply sysyem. In NEC installations the residual
current device is only required at or above 1000 amps.

2 ABBdoes not guarantee the EMC category or the operation of the ground leakage detector built inside
the drive.

AWARNING Do not install the drive on a 525...690 V corner-grounded or “
midpoint-grounded delta system. A disconnected EMC filter or
ground-to-phase varistor does not prevent damage to the drive.

8. Measure the insulation resistance of the power cables and
the motor

Before you connect the input power cable to the drive, measure its insulation
resistance according to local regulations.

Measure the insulation resistance of the motor and motor cable when the motor
cable is disconnected from the drive. Measure the insulation resistance between
each phase conductor and the Protective Earth conductor using a measuring
voltage of 1000 V DC. The insulation resistance of an ABB motor must be greater
than 100 Mohm (reference value at 25 °C or 77 °F). For the insulation resistance of
other motors, consult the manufacturer’s instructions.

Note: Moisture inside the motor casing will reduce the insulation resistance. If you
suspect moisture, dry the motor and repeat the measurement.

U1-PE, V1-PE, W1-PE

1000 V DC,
> 100 Mohm
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9. Connect the power cables

IEC connection diagram with shielded cables

L1 L2 | L3 @ R- |g+ |UDC- T1/U | T2/V| T3/W

(PE) PE (PE) L1 L2 L3

A | Drive
1 | For alternatives, refer to the hardware manual.

2 | Use a separate grounding PE cable (2a) or a cable with a separate PE conductor (2b)
if the conductivity of the shield does not meet the requirements for the PE conductor.

3 | 360° grounding is recommended if shielded cable is used. Ground the other end of
the input cable shield or PE conductor at the distribution board.

4 | 360° grounding is required.

5 | External brake resistor

6 | Use a separate grounding cable if the shield does not meet the requirements of IEC
61800-5-1and there is no symmetrically constructed grounding conductor in the cable.

7 | du/dtfilter or sine filter

Note: Frames R1...R4 have a built-in brake chopper as standard. Frames R5 and up can be
equipped with optional built-in brake chopper (+D150). Brake resistors are available as
add-on kits.
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NEC connection diagram with symmetrically shielded cable or conduit

Note: NECinstallation caninclude separate insulated conductors inside a conduit,
shielded VFD cable in conduit, or shielded VFD cable without conduit. The normal
dashed symbol (c) in this diagram represents the shield of shielded VFD cable. The
same solid symbol (b) represents conduit.

L1 | L2 | L3 R- UDCH T1/U | T2/V| T3/W

1 |Drive

a |Insulated ground conductor in a conduit. Ground to drive's PE terminal and to the dis-
tribution panel ground bus. For a VFD cable installation, refer to (d).

b |Conduit ground. Bond the conduit to the drive's conduit box and to the distribution
panel enclosure. For a VFD cable installation, refer to (c).

c | Shield of a VFD shielded cable. Ground the shield 360° under drive's grounding clamp
then twist and connect under the drive's ground terminal. Ground also the shield 360°
at the motor end then twist and connect under the motor's ground terminal. For a
conduit installation, refer to (b).

d | Symmetrically constructed grounding conductors inside a VFD shielded cable. Twist
together and ground under drive's ground terminal and under the motor's ground
terminal. For a conduit installation, refer to (a).

e |External brake resistor connection (if used). For a conduit installation: Refer to a and
b. For a VFD cable installation: Refer to cand d. In addition, cut the third phase conduct-
or which is not needed for the brake resistor connection.

f |If necessary, install an external filter (du/dt, common mode, or sine filter). Filters are
available from ABB.
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Note: All openings in the drive enclosure must be closed with UL listed devices having the
same Type rating as the drive Type.

Connection procedure with VFD cable

For connection procedure with conduits, refer to Connection procedure with
conduit.

1. Attach aresidual voltage warning sticker in the local language:
Frames R1...R3: to the control panel mounting platform.
Frames R4 and R5: above the control unit.

Frames R6...R9: next to the control unit.

R1...R3 R4 and R5 R6...R9

2. Frames R4...R9: Remove the shroud and make holes for the cables:
a. Frames R6...R9: Remove the side plates.
b. Remove the shroud.
c. Make the necessary holes for the cables. In frames R8 and R9, do this also
for the lower shroud.
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3. Prepare the power cables:
a. Remove the rubber grommets from the cable entry.
b. Frames R1...R3 IP21: Attach the cable clamps (included in the delivery in a
plastic bag) to the cable entry plate holes (3b).

Frames R1...R9 Frames R1...R3, IP21

&%

c. Frames R1...R9 IP55: Cut a sufficient hole in the rubber grommet. Slide the
grommet onto the cable.

d. Prepare the ends of the cables as illustrated in the applicable figure. The
bare shield will be grounded 360° under the clamp.

e. Frames R4...R9 IP21 and frames R1...R9 IP55: Slide the cables through the
holes in the cable entry and attach the grommets to the holes.

R1...R3 and R6...R9 R4 and R5
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4. Connect the power cables. For the tightening torques, refer to Terminal data.
For frames R1...R3 IP21 drives: Ground the shields 360° in the cable clamps
by tightening the connector onto the stripped part of the cable. |P55 drives:
Tighten the clamps of the power cable grounding shelf onto the stripped

a.

part of the cables.

For frames R4...R9: Tighten the clamps of the power cable grounding shelf

onto the stripped part of the cables.

R1..R3

228

1.5N-m

R1, R2:1.5 N-m (13.3 Ibf-in)
R3:2 N-m (17 Ibf-in)

R4 and R5

M4x30 Torx T20
1.2 N-m (10.6 Ibf-in)

R6...R9

R6: M5x25 Torx T20;
M4x20 Torx T20

R7: M5x35 Torx T20
R8 and R9: M5x25 Torx T20
2 N-m (17 Ibf-in)
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b. Connect the twisted shield of the cable shields to the grounding terminals.

c. Connect the phase conductors of the motor cable to the T1/U, T2/V and
T3/W terminals. Connect the input power cable to the L1, L2 and L3
terminals.

d. If you use brake chopper: Connect the brake resistor cable conductors to
the R+ and R- terminals.

e. Ifyouinstall parallel cables (frames R8 and R9), install the grounding shelves
for them.

R1...R3 R4 and R5
adac | | |[Bageffadietsiac
0 pEE  EmEes | PR

‘ @ IMMIZ‘

[CIE]
@ @)@ @) ® @ ®
T o e e o s e
9)® ® © Ol@
0 — A =G

R8 and R9

M5x25 Torx T20
2 N-m (17 Ibf-in)

M5x12 Torx T20
2 N-m (17 Ibf-in)

f. Frames R6...R9: Install the side plates of the cable entry box.
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5. FramesR1...R3 and R6...R9: Install the control cable grounding shelf in the cable
entry box.
R1...R3 R6...R9

M4x8 Torx T20
1.5 N-m (13.3 Ibf-in) M4x8 Torx T20
R9: M4x12 Torx T20
2 N-m (17 Ibf-in)

% e ®
| 'R, R9: M4x20
® Torx T20

2 N-m (17 Ibf-in)

6. Frames R4...R5: Install the EMC shroud (a).
Frames R4...R9: Install the shroud on the terminals (b).

R4...R5 R4...R9
| R4: M4x8Torx T20 (2 pcs),

M4x10 Torx T20 (1 pcs)
2 N-m (17 Ibf-in)

R5: M4x8 Torx T20

2 N-m (17 Ibf-in)

o
Ny

Attach the cables outside the drive mechanically.

Ground the motor cable shield at the motor end. For minimum radio frequency
interference, ground the motor cable shield 360° at the cable entry of the motor

terminal box.




1.
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Connection procedure with conduit

Connect the power cables. ABB recommends symmetrically shielded VFD cable
for connecting the motor.

a.

b.

Attach the residual voltage warning sticker and remove the covers as
instructed in Connection procedure with VFD cable (page 12).

Remove the rubber grommets from the conduit plate for the conduit to
be connected.

Attach the conduit to the drive conduit plate, and to the motor or source
of power distribution. Make sure conduit is correctly bonded at both ends
of the conduit. Ensure conductivity of the conduit. Slide the VFD shielded
cable or discrete conductors through the conduit and strip the cable ends.
If you use a symmetrically shielded VFD cable, twist the grounding wires
together with the cable shield and connect them to the grounding
terminals. Ground the shield 360° at the grounding clamp. If you use
discrete conductors connect the insulated ground conductor to the ground
terminal.

Connect the input and motor conductors and tighten cable terminals. For
the tightening torques, refer to Terminal data (page 205).

Frames R4, R5: Install the EMC shroud separating the input and output
cabling if not installed yet.

If brake chopper is in use: Connect the brake resistor conductors to the
R+ and R- terminals.

Install the shroud on the power cable terminals.

13 Ibfiin
M4x20 Torx T20

©

13 Ibf-in
M4x20 Torx T20
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2. Connect the control cables.

a

e.

f.

g.

Attach the cable conduits to the drive conduit plate. Make sure conduit is
correctly bonded at both ends and that the conductivity is consistent
throughout the conduit. Slide the control cables through the conduit.
Cut to suitable length (note the extra length of the grounding conductors)
and strip the conductors.

Ground the outer shields of all control cables 360° at a grounding clamp.
Ground the pair-cable shields to the grounding clamp. Use an unused
ground clamp screw. If none available ground as shown. Leave the other
end of the shields unconnected or ground them indirectly via a
high-frequency capacitor with a few nanofarads, eg, 3.3 nF / 630 V.
Connect the conductors to the appropriate terminals of the control unit.
Wire the optional modules if included in the delivery.

Install the front covers as instructed in 12. Install the cover(s) (page 22).

10. Connect the control cables

Make the connections according to the application. Keep the signal wire pairs
twisted as near to the terminals as possible to prevent inductive coupling.

1. Cuta holeinto the rubber grommet and slide the grommet onto the cable.

2. Ground the outer shield of the cable 360° under the grounding clamp. Keep
the cable unstripped as close to the terminals of the control unit as possible.
Frames R1...R3: Ground also the pair-cable shields and grounding wires at the
cable entry box grounding clamp. Frames R4...R9: Ground the pair-cable shields
and all grounding wires to the clamp below the control unit.

3. Tieall control cables to the provided cable tie mounts.

Default control connections of ZCU-12 control unit

The drive uses ZCU-12 control unit. UCU-20 control unit is available with plus code
+V998. For more information on the UCU-20 control unit, refer to UCU-20 control
unit hardware manual (3AXD50001079246).

Connection Term Description

XPOW External power input

+24VI

” o GND 24 V DC, 2 A min. (without optional mod-
ules)
P GND



https://library.e.abb.com/public/c2fc5b7d91a841ba9622018f81b0354c/EN_UCU-20_HW_A_A5.pdf?x-sign=F2UTG7n5ro%2bVx0Ih4%2fg8WWYnldIBrpQxmBVz0K%2fRvkn3LnrjkBm8U0YYyBM1FY9o
https://library.e.abb.com/public/c2fc5b7d91a841ba9622018f81b0354c/EN_UCU-20_HW_A_A5.pdf?x-sign=F2UTG7n5ro%2bVx0Ih4%2fg8WWYnldIBrpQxmBVz0K%2fRvkn3LnrjkBm8U0YYyBM1FY9o
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Connection ‘ Term ‘ Description

XAl Reference voltage and analog inputs

+VREF |10V DC, R 1...10 kohm

S 1 |+VREF
| 112 |-VREF|| -VREF |-10VDC, R 1...10 kohm
T L1 3 [AGND
L 4 N AGND |Ground
[ \ |
D8 | Al All+  |speed reference
== 6 Al2+
7 Al2- All- 0(2)...10V, R, > 200 kohm
Al2:l | Al A2+ :
AU | AU By default not in use.
Al2- 0(4)...20 mA, R, =100 ohm
All Current (l) / voltage (U) selection jumper
for All
Al2 Current (I) / voltage (U) selection jumper
for AI2
XAO Analog outputs
L AO1  |Motor speed rpm
: 1 AO1
( } ; : ‘ ‘4‘ 2 AGND AGND 0...20 mA, RL <500 ohm
[ -
e ) AO2
C) ; 1;1 4 | AGND AO2 Motor current
N AGND 0...20 mA, RL <500 ohm
XD2D Drive-to-drive link
B Master/follower, drive-to-drive or embed-
! B ded fieldbus connection
2 A A
3 | BGND
BGND
J3 Drive-to-drive link termination

XRO1, XRO2, XRO3 Relay outputs
NC Ready run

11 NC
> % | cov || Ccom |250VAC/30VDC
[l
<f—— 18 NO 2A
21 NC NO
B2 22 | COM NC Running
—+4 28 NO
Fault }% ™~ S CoM |250VAC/30VDC
32 | com No  |2A
33 NO
2 24D | NC Fault (-1)
5 |DioGND |R|| com |250VAC/30VDC

2A

NO
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Connection

Term

Description

XD24 Auxiliary voltage output, digital interlock

DIIL Run enable
— T 1 DIIL .
2 | +24vD +24VD | +24 vV DC 200 mAY
3 DICOM
4 +24VD DICOM | Digital input ground
5 | DIOGND
+24VD | 424V DC 200 mA ¥
DIOGND | Digital input/output ground
XDIO Digital input/outputs
DIO1 |Output: Ready run
1 DIO1
2 DIO2 DIO2 |Output: Running
J6 Ground selection
XDI Digital inputs
DIl Stop (0) / Start (1)
2 +24VD | § > "
5 DIOGND Q DI Forward (0) / Reverse (1)
- 1 DI DI3 Reset
L1 2 DI2 Di4 Acc/Dec time select
— —_3 DI3 DI5 |Constant speed1(1=0n)
4 Di4 Di6 By default ti
_ 5 DI y default, not in use.
6 Di6
XSTO Safe torque off connection
OUT1 |IN1and IN2 are connected to OUT1 at the
1 ouT1 SGT factory. To enable start and operation, IN1
i Sﬁj’:D and IN2 must be connected to OUTL.
4 IN2 IN1
IN2
X12 Safety options connection
X13 Control panel connection
X205 Memory unit connection

1) Total load capacity of these outputs is 4.8 W (200 mA at 24 V) minus the power taken by DIO1 and

DlO2.

Wire sizes: 0.5 ... 2.5 mm? (24...12 AWG)

Tightening torques: 0.5 N-m (5 Ibf-in) for both stranded and solid wiring.
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Control cable installation examples

R1..R3 R4..R9

Note: Use an unused grounding clamp screw. If none available, ground as shown.

11. Install option module(s) if included in the delivery

For instructions, refer to the option module manual.

Fieldbus cabling example

Note: Theillustration shows frame R2. Procedures for other frame sizes are similar.

M4x8
Torx T20

2N-m
f (17 Ibf-in)
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12. Install the cover(s)

The cover installation procedure is the opposite of the removal procedure. Refer
to 6. Remove the covers (page 8).

13. Start-up the drive

AWARNING Before you start the drive, make sure that the installation is
completed and it is safe to start the motor. If there is a risk of damage or
injury, disconnect the motor from other machinery.

AWARNING Before you activate the automatic fault reset or automatic
restart functions of the drive control program, make sure that no dangerous

m situations can occur. These functions reset the drive automatically and
continue operation after a fault or supply break. If these functions are
activated, the installation must be clearly marked as defined in

IEC/EN/UL 61800-5-1, subclause 6.5.3, for example, "THIS MACHINE STARTS
AUTOMATICALLY".

To do the start-up procedure, use the control panel. The display shows two
commands at the bottom: Options and Menu. These commands show the functions
of the two soft keys and that are below the display. The commands of the

soft keys can change in different views. Use the arrow keys E], @, Aland[¥]to
move the cursor or change values. To view the context-sensitive help page, push

al
1. 2. 3.

Power up the drive. Make The First start assistant Select Basic setup and push
sure that you have the inform-| helps you through the first (Select).
ation of the motor data plate | start-up. Select Menu and
available. push © (Menu) to open the
main Menu. Select Assistants
and push @ (Select).

Remote B Qverride 0.0 rprn | Remote & Qverride (.0 rpm
Menu Assistants ————

Parameters

/,* Asmstants

@ Energy efficiency
[ A

Exit : 06:38 Select | Back 06:38 Select




4.

Select the language you want
to use and push (Next).

Note: After you have selec-
ted the language, it takes a
few minutes for the control
panel to initialize.

Remote

! Override 0.0 rpm
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5

Select the localization you
want to use and push
(Next).

Remnaota ¥ Override 0.0 rpm

6.

Do the following selections.
After each, push (Next).

Femate ¥ Override 0.0 rprn

Language ——
Language changes take some time

Mot selected

Localization | m—

Default units

Units | E—

Deutsch
Italiano
Exit 06:38 Next | Back 06:38 MNext | Back 06:38
7. 8. 9.
Remote ! Override 00 rpm | Remote I Override 00 rpm | Remaote 2 Override 0101 rprn
Date & Time W1 | Supply voltage W1 | Motor data | m—

Please enter the current date and tme.

Check the values from the motor's
nameplate, and enter them here.

Time MF-38:30 w Matar ty y tor e
Show date as day.month.year Motar nominal voltage 4000w
Show time as 24-hour w Motor nominal current 8450 Aw
Back 08:38 MNext | Back 0838 Next | Back 06:38 Next
10. 11. 12.
Remote 2 Override 0.0 rprn | Remote 2 Override 00 rprm | Remate £ ACERA0 0.0 rprn
Advanced motor settings B B | Maming the drive -_—

If available, these settings can

] rprm w

The name will show at the top of the

IMprove accuracy. Iaximum speed 1500.00 rprn » panel screen, making it easier to see
Motor normin: i Waxirmurn current 900.00 4w which mator this drive cantrals.
Motor nominal torque 0.000 N ow Winimurn warque 1 3000 %m
Motor control mode Scalar» Waxrmum tarque 1 3000 % w
Back 06:38 Mext | Back 0g:38 Mext | Back 06:39 MNext
13. 14. 15.
Remata 5 ALEER0 0.0 rprm | Remote T ACEEB0 0.0 rpr | Remnats 3 ACEBR0 0.0 rprn
Direction test w1 | Make backup? m—  Set-up complete

Copies all settings into a hackup file
stored in the control panel. To restore
a backup, go to Menu = Backups.

Crrive is ready for use.

Back 08:39 Next

06:41 Next

Back 06:41 Done




24 EN - Quick installation and start-up instructions

Motor overload protection

The factory motor overload protection is not enabled by default. Motor thermal
overload protection can be measured using motor temperature devices, can be
estimated using a motor model defined by parameters, or can use measured motor
current and motor Class curves. To enable protection using motor model
parameters or measurement devices set parameter 35.11 and subsequent
parameters through 35.55. To enable motor Class curves set parameter 35.56.
Motor overload Class is defaulted to 20 and selectable in parameter 35.57.

Use the information key () on the drive control panel for more information on
setting group 35 parameters. You must set the drive overload parameters correctly,
or motor damage could occur.

Fieldbus communication

To configure the embedded fieldbus communication for Modbus RTU, you must
set at least these parameters:

Parameter Setting Description

20.01 Extl commands | Embedded field- | Selects fieldbus as the source for the start and
bus stop commands when EXT1 is selected as the
active control location.

22.11 Speed refl EFB refl Selects a reference received through the embed-
source ded fieldbus interface as speed reference 1.
26.11 Torque refl EFB refl Selects a reference received through the embed-
source ded fieldbus interface as torque reference 1.
28.11 Frequency refl |EFB refl Selects a reference received through the embed-
source ded fieldbus interface as frequency reference 1.
58.01 Protocol enable | Modbus RTU Initializes embedded fieldbus communication.
58.03 Node address |1 (default) Node address. There must be no two nodes with
the same node address on-line.
58.04 Baud rate 19.2 kbps (de- Defines the communication speed of the link. Use
fault) the same setting as in the master station.
58.05 Parity 8 EVEN 1 (de- Selects the parity and stop bit setting. Use the
fault) same setting as in the master station.
58.06 Communication | Refresh settings | Validates any changed EFB configuration settings.
control Use this after changing any parameters in group
58.

Other parameters related to the fieldbus configuration:

58.14 Communication | 58.17 Transmit delay |58.28 EFB actl type |58.34 Word order
loss action
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58.15 Communication | 58.25 Control profile
loss mode

58.31 EFB actl trans-
parent source

58.101 Datal/O1

58.124 Data 1/0O 24

58.16 Communication | 58.26 EFB refl type

58.33 Addressing

. time
loss time mode
Warnings and faults
Warn- | Fault |Aux.code Description
ing

A2A1 2281 |Current calibra- |Warning: Current calibration is done at the next start.
tion Fault: Output phase current measurement fault.

- 2310 | Overcurrent The output current is more than the internal limit. This
can also be caused by an earth fault or phase loss.

A2B3 2330 |Earth leakage Aload unbalance that is typically caused by an earth

fault in the motor or the motor cable.

A2B4 2340 |Short circuit Thereis a short-circuit in the motor or the motor cable.

- 3130 |Input phaseloss | The intermediate DC circuit voltage oscillates due to
missing input power line phase.
- 3181 |Wiring or earth |Incorrect input and motor cable connection.
fault

A3A1 3210 |DClink over- Intermediate DC circuit voltage is too high.
voltage

A3A2 3220 |DC link under- Intermediate DC circuit voltage is too low.
voltage

- 3381 |Output phase All three phases are not connected to the motor.
loss

- 5090 |STO hardware STO hardware diagnostics has detected hardware
failure failure. Contact ABB.

A5A0 5091 |Safetorque off |The Safe torque off (STO) function is active.

ATCE 6681 |EFBcommloss |Breakin embedded fieldbus communication.

A7C1 7510 |FBAAcommunic-| Communication lost between drive (or PLC) and field-
ation bus adapter.

ATAB - Extension /0 The 1/0 extension module types and locations spe-
configuration cified by parameters do not match the detected con-
failure figuration.

AFF6 - Identification run | The motor ID run occurs at the next start.

- FA81 |Safe torque off 1 | The Safe torque off circuit 1 is broken.
loss
- FA82 |Safe torque off 2| The Safe torque off circuit 2 is broken.

loss
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Safe torque off (STO)

The drive has a Safe torque off (STO) function in accordance with IEC/EN 61800-5-2.
It can be used, for example, as the final actuator device of safety circuits that stop
the drive in case of danger (such as an emergency stop circuit).

When activated, the STO function disables the control voltage of the power
semiconductors of the drive output stage, thus preventing the drive from
generating the torque required to rotate the motor. The control program generates
an indication as defined by parameter 31.22. If the motor is running when STO is
activated, it coasts to a stop. Closing the activation switch deactivates STO. Any
faults generated must be reset before restarting.

The STO function has a redundant architecture, that is, both channels must be
used in the safety function implementation. The safety data given is calculated
m for redundant use, and does not apply if both channels are not used.

AWARNING | The Safe torque off function does not disconnect the voltage
of the main and auxiliary circuits from the drive. Isolate the drive from all
power supplies before you do maintenance work on the electrical parts of
the drive or the motor.

Note:

- If stopping by coasting is not acceptable, stop the drive and machinery using
the appropriate stop mode before activating STO.

« The STO function overrides all other functions of the drive.

Wiring
The safety contacts must open/close within 200 ms of each other.

Double-shielded twisted-pair cable is recommended for the connection. The
maximum length of the cabling between the switch and the drive control unit is
300 m (1000 ft). Ground the shield of the cable at the control unit only.

Validation

To ensure the safe operation of a safety function, a validation test is required. The
test must be carried out by a competent person with adequate expertise and
knowledge of the safety function. The test procedures and report must be
documented and signed by this person. Validation instructions of the STO function
can be found in the drive hardware manual.
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Technical data

« Thevoltage at the STO input terminals of the control unit must be at least
17 V DC for ZCU-12 control unit and 15 V DC for UCU-20 control unit to be
interpreted as “1”

« STO reaction time (shortest detectable break): 1 ms

« STOresponse time:
« with ZCU-12: 2 ms (typical), 10 ms (maximum)
«  with UCU-20: 2 ms (typical), 25 ms (maximum)

« Fault detection time: Channels in different states for longer than 200 ms

« Faultreaction time: Fault detection time + 10 ms.

. STO fault indication (parameter 31.22) delay: < 500 ms “
« STO warning indication (parameter 31.22) delay: < 1000 ms.

- Safety integrity level (SIL, EN 62061): 3

« Performance level (PL, EN ISO 13849-1): e

The STO is a type A safety component as defined in IEC 61508-2.

For the full safety data, exact failure rates and failure modes of the STO function,
refer to the drive hardware manual.
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DE - Kurzanleitung fiur die
Installation und
Inbetriebnahme

Diese Anleitung gilt fiir IEC- und NEC-Installationen (Nordamerika).

Sicherheitsvorschriften

AWARNUNG Beachten Sie die Sicherheitsvorschriften des

Frequenzumrichters. Die Nichtbeachtung der Anweisungen kann zu

Verletzungen und tédlichen Unféllen fiihren oder Schaden an den Geraten ﬂ
verursachen. Installation, Inbetriebnahme oder Wartungsarbeiten diirfen nur

von qualifiziertem Fachpersonal durchgefiihrt werden.

« Am Frequenzumrichter, dem Motorkabel, dem Motor oder den Steuerkabeln
dirfen keine Arbeiten ausgefiihrt werden, wenn der Frequenzumrichter an die
Spannungsversorgung angeschlossen ist. Trennen Sie zuerst den
Frequenzumrichter von allen gefdhrlichen Spannungsquellen und stellen Sie
sicher, dass die Arbeit gefahrlos begonnen werden kann, bevor Sie die Arbeiten
ausfiihren. Warten Sie nach Abschaltung der Spannungsversorgung stets 5
Minuten, damit sich die Zwischenkreiskondensatoren entladen kénnen.

«  Am Frequenzumrichter diirfen keine Arbeiten durchgefiihrt werden, wahrend
der angeschlossene Permanentmagnetmotor dreht. Ein drehender
Permanentmagnetmotor erzeugt eine Spannung im Frequenzumrichter sowie
an dessen Eingangs- und Ausgangsklemmen.

« Verhindern Sie, dass Bohrspane, Schneidespane oder Staub in den
Frequenzumrichter eindringen.

- BaugréBen R4...R9: Den Frequenzumrichter mit einer Hebevorrichtung
hochheben. Die Hebedsen des Frequenzumrichters verwenden. Der
Frequenzumrichter darf nicht gekippt werden. Der Frequenzumrichter ist
schwer und hat einen hoch liegenden Schwerpunkt. Ein umkippendes Gerat
kann zu schweren Verletzungen fihren.
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1. Auspacken des Frequenzumrichters

Lassen Sie den Frequenzumrichter bis zur Montage in seiner Verpackung. Schitzen
Sie den Frequenzumrichter nach dem Auspacken vor Staub, Schmutz und
Feuchtigkeit.

n Priifen Sie, dass folgende Artikel geliefert wurden:

« Kabel-/Kabelschutzrohr-Anschlusskasten (BaugréBen R5...R9 mit IP21
[UL-Typ 1])

«  Frequenzumrichter

- Montageschablone

- Bedienpanel

«  Kurzanleitung fiir die Installation und Inbetriebnahme
« Mehrsprachiger Warnaufkleber "Restspannung"

.« Hardware- und Firmware-Handblicher, sofern bestellt
« Optionen in separaten Paketen, sofern bestellt

Priifen Sie die Lieferung auf Anzeichen von Beschadigungen.

2. Kondensatoren formieren

Die Kondensatoren miissen formiert werden, wenn der Frequenzumrichter fir
mehr als ein Jahr nicht eingeschaltet war (gelagert oder nicht genutzt). Das
Herstellungsdatum ist auf dem Typenschild angegeben. Informationen zum
Formieren der Kondensatoren siehe Anweisungen fir das Formieren von
Kondensatoren (3AUA0000044714).

3. Auswabhl der Kabel und Sicherungen

Wadhlen Sie die Leistungskabel. Befolgen Sie die ortlichen Vorschriften.

« Netzkabel: Verwenden Sie fiir ein optimales EMV-Verhalten ein symmetrisch
geschirmtes Kabel (Frequenzumrichter-Kabel). NEC-Installationen: Ein



https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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Kabelkanal mit durchgangiger Leitfahigkeit ist ebenfalls zuldssig und muss
an beiden Enden geerdet werden.

Motorkabel: ABB empfiehlt ein symmetrisch geerdetes
Frequenzumrichter-Motorkabel, um Lagerstrome sowie den VerschleiB der
Motorisolation zu reduzieren und das optimale EMV-Verhalten zu erzielen.
Obwohl dies nicht empfohlen wird, sind bei NEC-Installationen Leiter innerhalb
des durchgéangig leitenden Kabelkanals zulassig. Den Kabelkanal an beiden
Enden erden. Verwenden Sie eine isolierte Erdung im Kabelkanal zwischen
Motor und Frequenzumrichter.

Nennstrom: Max. Laststrom.

Nennspannung (Minimum): |[EC-Installationen: 600 V AC Kabel sind bis zu 500
V AC, 750 V AC Kabel sind bis zu 600 V AC, 1000 V AC Kabel sind bis zu 690 V
AC zulassig. NEC-Installationen: 600 V AC Kabel fiir 230 V AC Motoren und 1000
V AC Kabel fiir 480 V AC sowie 600 V AC Motoren. 600 V AC Kabel fiir 230 V AC
und 480 V AC Netzanschluss; 1000 V AC Kabel fiir 600 V AC Netzanschluss.

Nenntemperatur: IEC-Installationen: Wahlen Sie ein Kabel, das fiir mindestens
70 °C maximal zulassige Leitertemperatur bei Dauerbetrieb bemessen ist.
NEC-Installationen: Verwenden Sie Leiter, die flir mindestens 75 °C zugelassen
sind. Die Isolationstemperatur kann héher sein, solange die Strombelastbarkeit
auf Leitern mit einer Zulassung fiir 75 °C basiert.

Auswahl der Steuerkabel.

Verwenden Sie flir Analogsignale ein doppelt geschirmtes, verdrilltes Adernpaar.
Verwenden Sie fir Digital-, Relais- und E/A-Signale ein doppelt oder einfach
geschirmtes Kabel . Ubertragen Sie 24 V und 115/230 V Signale nicht im selben
Kabel.

Sichern Sie den Frequenzumrichter und das Einspeisekabel mit geeigneten
Sicherungen ab.

Die typischen LeistungskabelgréBen und die passenden Sicherungen finden Sie
im Abschnitt Fuses and typical power cable sizes (Seite 201).

4. Priifen Sie den Aufstellort

Stellen Sie bei der Begehung des Montageortes sicher, dass:

Der Aufstellort muss ausreichend beliiftet oder gekiihlt werden, um die
Verlustwarme des Frequenzumrichters abzufiihren. Siehe die technischen
Daten.

Die Umgebungsbedingungen fiir den Frequenzumrichter erfiillen die
Vorschriften. Siehe die technischen Daten.

Das Material hinter, Uber und unter dem Frequenzumrichter ist nicht brennbar.
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Die Montageflache muss mdglichst senkrecht und stabil genug sein, um den
Frequenzumrichter tragen zu kénnen.

Um den Frequenzumrichter herum muss ausreichend Freiraum fir Kiihlung,
Wartung und Bedienung vorhanden ist. Siehe hierzu die Spezifikation der
Abstdnde fur den Frequenzumrichter.

sich in der Nahe des Frequenzumrichters keine starken Magnetfelder wie
einadrige Leiter mit hohem Strom oder Schiitzspulen befinden. Ein starkes
Magnetfeld kann Interferenzen oder Ungenauigkeiten des
Frequenzumrichterbetriebs verursachen.

5. Wandmontage des Frequenzumrichters

Wadhlen Sie Befestigungselemente aus, die den vor Ort geltenden Vorschriften fir
die Wandmontage sowie dem Gewicht und dem Verwendungszweck des
Frequenzumrichters entsprechen.

n Den Montageort vorbereiten

1. Machen Sie Markierungen mit Hilfe der Montageschablone. Entfernen Sie die
Montageschablone vor der Befestigung des Frequenzumrichters an der Wand.
2. Bohren Sie Lécher und setzen Sie Anker oder Duibel in die Bohrungen.
R1...R5 R1..R9
(1) 8 @ R1...R5: M5
1 7 R6...R9: M8
/—/
0
!
Y x4
3. Setzen Sie die Schrauben ein. Lassen Sie zwischen dem Schraubenkopf und
der Montageflache einen Spalt.
R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8 R9
mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm in

98 |[385| 98 |385| 125 | 492 | 160 | 6,30 | 160 | 6,30 | 212,5| 837 | 245 | 9,65 | 262,5 /10,33 | 345 | 13,58
358 |14.09| 358 |14.09| 451 |17,75| 505 | 19,88 | 612 |24,10| 571 |22,50| 623 |24,53| 701 |27,61| 718 |28.29

475 | 18,70 | 581 | 22,87 | 531 | 20,91 583 | 22,95 | 658 2591 658 | 2591
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Setzen Sie den Frequenzumrichter auf die Wand und ziehen Sie die
Schrauben fest

Fihren Sie auBerdem folgende Schritte aus:

R5...R9, IP21 (UL-Typ 1): Entfernen Sie die Abdeckung und montieren Sie den
Kabelanschlusskassen.

R4...R9, IP55 (UL-Typ 12): Setzen Sie die Abdeckung auf die oberen Schrauben.
Ziehen Sie die oberen Schrauben fest und setzen Sie die unteren Schrauben in die
Montagebohrungen.
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R1...R4 (IP21, UL-Typ 1)

M6x12
Torx T25

2N-m
(17 Ibf-in)

R1...R9, IP55 (UL-Typ 12)

UL Type 12 R4...R9:
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6. Die Abdeckungen abnehmen

R1...R3, IP21 R4 und R5, IP21 R6...R9, IP21

R6...R9, IP55
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7. Die Kompatibilitat des Frequenzumrichters mit dem
Erdungssystem sicherstellen

Sie kénnen alle Frequenzumrichter an ein symmetrisch geerdetes TN-S Netz
(mittelpunktgeerdet) anschlieBen. Mit Option +E200 oder +E202: Wenn der
Frequenzumrichter an ein anderes Netz angeschlossen wird, muss die
EMV-Schraube entfernt (der EMV-Filter abgeklemmt) werden und/oder die
VAR-Schraube entfernt (die Varistorschaltung abgeklemmt) werden.
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BaugroBe Symmetrisch geerdete | IT-Netze (ungeerdet |TT. Netzel) 2)
TN-S-Netze (mittel- oder hochohmig geer-
punktgeerdeter Stern) | det)

R1...R4 Die EMV AC- oder die | Die EMV AC- oder die |Die EMV AC-, AMC DC-
VAR-Schraube darf VAR-Schraube darf und die VAR-Schraube
nicht entfernt werden | nicht entfernt werden. | entfernen.

R5...R9 Die EMV AC- oder die | Die EMV AC-, EMV DC-
VAR-Schraube darf und VAR-Schraube ent-
nicht entfernt werden. | fernen.

EMV DC-Schraube ent-
fernen.

1) Im Netz muss ein Gerit zur Fehlerstromerkennung installiert werden. Bei NEC-Installationen ist ein Gerat zur
Fehlerstromerkennung erst ab 1000 Ampere erforderlich.

2 ABB garantiert nicht die EMV-Kategorie oder die Funktion der in den Frequenzumrichter eingebauten
Ableitstromerkennung.

AWARNUNG | Der Frequenzumrichter darf nicht an einem unsymmetrisch
geerdeten 525...690 V Netz oder mittelpunktgeerdeten Dreieck-Netz
angeschlossen werden. Das Abklemmen des EMV-Filters und des
Erde-Phase-Varistors verhindert nicht die Beschadigung des
Frequenzumrichters.

8. Messen des Isolationswiderstands der Leistungskabel und
des Motors

Bevor Sie das Einspeisekabel an den Frequenzumrichter anschlieBen, messen Sie
seinen Isolationswiderstands gemaB den 6rtlichen Vorschriften.

Messen Sie den Isolationswiderstand des Motors und des Motorkabels, wenn das
Motorkabel vom Frequenzumrichter getrennt ist. Messen Sie den
Isolationswiderstand zwischen jeder Phase und der Schutzerde mit einer
Messspannung von 1000 V DC. Der Isolationswiderstand eines ABB-Motors muss
mehr als 100 MOhm betragen (Referenzwert bei 25 °C bzw. 77 °F). Die
Isolationswiderstande anderer Motoren entnehmen Sie der Anleitung des
Herstellers.

Hinweis: Feuchtigkeit im Motorgehause reduziert den Isolationswiderstand. Bei
Verdacht auf Feuchtigkeit trocknen Sie den Motor und wiederholen Sie die Messung.

U1-PE, V1-PE, W1-PE

1000 V DC,
> 100 Mohm
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9. Anschluss der Leistungskabel

IEC-Anschlussplan mit geschirmten Kabeln

L1 | L2 | L3 @ R- R+ ubDC- T1/U | T2/V| T3/W

ﬁ%

(PE) PE (PE) L1

A | Frequenzumrichter

1 | Alternativen siehe Hardware-Handbuch.

2 | Verwenden Sie ein separates PE-Erdungskabel (2a) oder ein Kabel mit separatem PE-Leiter
(2b), wenn die Leitfahigkeit des Schirms den Anforderungen an den PE-Leiter nicht entspricht.

3 | Bei Verwendung eines geschirmten Kabels wird eine 360°-Erdung empfohlen. Das andere
Ende des Eingangskabelschirms oder PE-Leiters an der Spannungsverteilung erden.

4 | Eine 360°-Erdung ist erforderlich.

5 | Externer Bremswiderstand

6 | Verwenden Sie ein separates Erdungskabel, wenn der Schirm den Anforderungen der IEC
61800-5-1 nicht entspricht und im Kabel kein symmetrisch aufgebauter Erdleiter vorhanden
ist.

7 | dU/dt-Filter oder Sinusfilter

Hinweis: Die BaugréBen R1...R4 verfligen standardmaBig liber einen integrierten Brems-Chopper.
Die BaugréBen ab R5 kdnnen optional mit einem eingebauten Chopper (+D150) ausgeristet
werden. Bremswiderstande sind als Zubehor erhaltlich.
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NEC-Anschlussplan bei symmetrisch geschirmtem Kabel oder
Kabelschutzrohr

Hinweis: Die NEC-Installation kann separate isolierte Leiter in einem
Kabelschutzrohr, geschirmte Frequenzumrichterkabel in einem Kabelschutzrohr
oder geschirmte Frequenzumrichterkabel ohne Kabelschutzrohr umfassen. Das
normale gestrichelte Symbol (c) in diesem Diagramm stellt den Schirm des
abgeschirmten Frequenzumrichterkabels dar. Das gleiche Symbol (b), die
durchgezogene Linie, steht fiir einen Kabelkanal.

L1 | L2 | L3 R- UDCH T1/U | T2/V| T3/W

| O

X

1 |Frequenzumrichter

a |Isolierter Erdleiter in einem Kabelschutzrohr. Erdung an der PE-Klemme des Frequenzumrich-
ters und an der Erdungsschiene der Schaltanlage. Installation des Frequenzumrichterkabels
siehe (d).

b |Den Kabelschutzrohr erden. Das Kabelschutzrohr mit dem Kabelanschlusskasten des Fre-
quenzumrichters und dem Gehause der Schaltanlagen verbinden. Installation des Frequen-
zumrichterkabels siehe (c).

¢ | Schirm eines Frequenzumrichterkabels. Den Schirm 360° unter der Erdungsschelle des Fre-
quenzumrichters erden, dann verdrillen und unter der Erdungsklemme des Frequenzumrichters
anschlieBen. Den Schirm motorseitig ebenfalls 360° erden, dann verdrillen und unter der Er-
dungsklemme des Motors anschlieBen. Installation im Kabelschutzrohr siehe (b).

d | Symmetrisch aufgebaute Erdleiter in einem geschirmten Frequenzumrichterkabel. Verdrillen
und unter der Erdungsklemme des Frequenzumrichters sowie der des Motors anschlieBen.
Installation im Kabelschutzrohr siehe (a).
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e | AnschlieBen des externen Bremswiderstands (falls verwendet). Installation im Kabelschutzrohr:
Siehe aund b. Installation des Frequenzumrichterkabels: Siehe c und d. Schneiden Sie auBer-
dem den dritten Phasenleiter ab, der nicht fiir den Anschluss des Bremswiderstands benétigt

wird.
f |Installieren Sie ggf. einen externen Filter (dU/dt-, Gleichtakt- oder Sinusfilter). Filter sind bei
ABB erhaltlich.

Hinweis: Alle &ffnungen im Frequenzumrichtergehduse miissen mit UL-gelisteten Vorrichtungen
verschlossen werden, die dem Typ des Frequenzumrichters entsprechen.

Vorgehensweise beim Anschluss des Frequenzumrichterkabels

Vorgehensweise beim Anschluss mit Kabelschutzrohr siehe Vorgehensweise beim

Anschluss mit Kabelschutzrohr.

1. Den Restspannungs-Warnaufkleber in der lokalen Sprache anbringen:
BaugréBen R1...R3: an der Montagehalterung des Bedienpanels.

BaugréBen R4 und R5: tGiber der Regelungseinheit.
BaugréBen R6...R9: neben der Regelungseinheit.

R1...R3 R4 und R5 R6...R9

2. BaugrdBen R4...R9: Die Abdeckung abnehmen und Offnungen fiir die Kabel
herausbrechen:
a. BaugréBen R6...R9: Die Seitenbleche entfernen.
b. Entfernen Sie die Abdeckung.
c. Die fiir die Kabel erforderlichen Offnungen herausbrechen. Bei den
BaugréBen R8 und R9 auch bei der unteren Abdeckung vornehmen.
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Vorbereitung der Leistungskabel:

a. Entfernen Sie die Gummidichtungen von der Kabeldurchfiihrung.

b. Baugr6éBen R1...R3 IP21: Die Kabelschellen (in einem Kunststoffbeutel
mitgeliefert) an den Offnungen der Kabeldurchfiihrungsplatte montieren
(3b).

BaugroBen R1...R9 BaugréBen R1...R3, IP21

&%

c. BaugréBen R1...R9 IP55: Eine passende Offnung in die Gummidichtung
schneiden. Die Gummidichtung auf das Kabel schieben.

d. Die Enden der Kabel, wie in der Abbildung dargestellt, vorbereiten. Der
blanke Kabelschirm wird unter der Erdungsschelle 360° geerdet.

e. BaugréBen R4...R9 IP21 und BaugréBen R1...R9 IP55: Die Kabel durch die
Offnungen in der Kabeldurchfiihrungsplatte stecken und die Dichtungen
in die Offnungen driicken.
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R1...R3 und R6...R9 R4 und R5

4. SchlieBen Sie die Leistungskabel an. Anzugsmomente siehe Terminal data.

a.

Frequenzumrichter der BaugréBe R1...R3, IP21: Die Kabelschirme unter den

Kabelschellen 360° erden; hierzu die Kabelschelle Giber dem abisolierten
Teil des Kabels festziehen. IP55 Frequenzumrichter: Ziehen Sie die
Kabelschellen der Leistungskabelerdung Giber dem abisolierten Teil des
Kabels fest.

BaugroBen R4...R9: Ziehen Sie die Kabelschellen der Leistungskabelerdung
Uber dem abisolierten Teil des Kabels fest.

R1..R3 R4 und R5 R6...R9
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1L5Nm

R1, R2:1.5 N-m (13.3 Ibfin)
R3: 2 N-m (17 Ibf-in)

M4x30 Torx T20
1,2 Nm (10,6 Ibf-in)

R6: M5%25 Torx T20; M4x20
Torx T20

R7: M5x35 Torx T20
R8 und R9: M5x25 Torx T20
2 Nm (17 lbf-in)
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Die verdrillten Kabelschirme an die PE-Klemmen anschlieBen.

Die Phasenleiter des Motorkabels an die Klemmen T1/U, T2/V und T3/W
anschlieBen. Das Einspeisekabel an die Klemmen L1, L2 und L3 anschlieBen.
Bei Verwendung eines Brems-Choppers: Die Leiter des

Bremswiderstandskabels an die Klemmen R+ und R- anschlieBen.
Bei der Verlegung paralleler Kabel (BaugréBen R8 und R9) die erforderlichen
Erdungsschellenschienen anbringen.

R1..R3 R4 und R5

e || |BeEdee
9 6 T :

[®)
{ Q 7 PR Toa
‘ 4b)

ale
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Y s 1 T T 117 [ —"
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R6...R9 R8 und R9
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o) o © © o) o
o o o [ o o o o
5 € 5

BaugréBen R6...R9: Die Seitenbleche des Kabelanschlusskastens wieder
montieren.
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5. BaugréBen R1...R3 und R6...R9: Die Steuerkabel-Erdungsschellenschiene im

R1...R3 R6...R9

Kabelanschlusskasten installieren.
R6, R7: M4x20
S |Torx T20

M4x8 Torx T20 NS
1.5 N-m (13.3 Ibf-in) Md4x8 Torx T20 s%%f\%i\
| Re. R9: M4x20
R9: M4x12 Torx T20 | 5 Torx 720
2 N-m (17 Ibf-in) 4

2 N-m (17 Ibf-in)

6. BaugréBen R4...R5: Die EMV-Abdeckung (a) montieren.

BaugréBen R4...R9: Die Abdeckung Uiber den Leistungskabelklemmen (b)
anbringen.

R4...R5 R4...R9
| R4: M4x8Torx T20 (2 pcs),
M4x10 Torx T20 (1 pcs)
N-m (17 lbf-in)

R5: M4x8 Torx T20

. 2 N-m (17 Ibf-in)
op=Io)
e
Ne

7. Die Kabel auBerhalb des Frequenzumrichters mechanisch befestigen.

8. Den Motorkabelschirm motorseitig erden. Fiir minimale HF-Stérungen muss
der Motorkabelschirm an der Eingangsverschraubung des
Motorklemmenkastens mit einer 360°-Erdung versehen werden.
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Vorgehensweise beim Anschluss mit Kabelschutzrohr
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1. SchlieBen Sie die Leistungskabel an. ABB empfiehlt fiir den Anschluss des
Motors ein symmetrisch geschirmtes Frequenzumrichterkabel.

a.

Aufkleber Warnung vor Restspannung anbringen und die Abdeckungen,
wie in Vorgehensweise beim Anschluss des

Frequenzumrichterkabels (Seite 39) vorgegeben, entfernen.

Die Gummidichtungen fiir den Anschluss des Kabelschutzrohrs aus der
Durchfiihrungsplatte entfernen.

Befestigen Sie das Kabelschutzrohr an der Kabeldurchfiihrungsplatte des
Frequenzumrichters und am Motor oder an der Stromversorgungsquelle.
Vergewissern Sie sich, dass das Kabelschutzrohr an beiden Enden korrekt
angeschlossenist. Stellen Sie die Leitfahigkeit des Kabelschutzrohrs sicher.
Schieben Sie das geschirmte Frequenzumrichterkabel oder die Einzelleiter
durch das Kabelschutzrohr und isolieren Sie die Kabelenden ab.

Wenn Sie ein symmetrisch abgeschirmtes Frequenzumrichterkabel
verwenden, verdrillen Sie die Erdleiter mit dem Kabelschirm und schlieBen
Sie sie an die Erdungsklemmen an. Den Kabelschirm 360 Grad an der
Erdungsschelle erden. Wenn Sie getrennte Leiter verwenden, schlieBen Sie
den isolierten Erdleiter an die Erdungsklemme an.

SchlieBen Sie die Eingangs- und Motorleiter an und ziehen Sie die
Kabelklemmen fest. Anzugsmomente siehe Terminal data (Seite 205).
BaugréBen R4, R5: Falls noch nicht geschehen, die EMV-Trennung zwischen
Eingangs- und Motorkabel wieder installieren.

Bei Verwendung eines Brems-Choppers: Die Leiter des Bremswiderstands
an die Klemmen R+ und R- anschlieBen.

Die Abdeckung Uber den Leistungskabelklemmen montieren.

13 Ibf-in
M4x20 Torx T20

13 lbf.in
M4x20 Torx T20




DE - Kurzanleitung fir die Installation und Inbetriebnahme 47

2. SchlieBen Sie die Steuerkabel an.

a. Die Kabelschutzrohre an der Kabeldurchfiihrungsplatte des
Frequenzumrichters befestigen. Vergewissern Sie sich, dass das
Kabelschutzrohr an beiden Enden korrekt angeschlossen ist und dass die
Leitfahigkeit im gesamten Kabelschutzrohr durchgangig ist. Die
Steuerkabel durch das Kabelschutzrohr hindurch schieben.

b. Das Kabel auf die passende Lange abschneiden (beachten Sie die
zusatzliche bei den Erdleitern bendtigte Lange) und die Leiter abisolieren.

c. Die auBeren Schirme aller Steuerkabel 360° an der Erdungsschelle erden.

d. Den Kabelschirm an der Erdungsklemme erden. Verwenden Sie eine freie
Erdungsklemmenschraube. Wenn keine verfligbar ist, erden wir dargestellt.
Das andere Ende der Schirme nicht anschlieBen oder indirekt Giber einen
Hochfrequenz-Kondensator mit wenigen Nanofarad (z.B. 3,3 nF / 630 V)
erden.

e. SchlieBen Sie die Leiter an die entsprechenden Klemmen der
Regelungseinheit an.

Die Optionsmodule, falls im Lieferumfang enthalten, verdrahten. ﬂ

g. DieFrontabdeckungen, wie in 12. Die Abdeckung(en) installieren (Seite 51)

beschrieben, wieder anbringen.

bl

10. Die Steuerkabel anschlieBBen

Nehmen Sie die Anschliisse entsprechend der Anwendung vor. Die Signalleiterpaare
bis kurz vor den Klemmen verdrillt lassen, um eine induktive Einkopplung zu
verhindern.

1. Eine passende Offnung in die Gummidichtung schneiden und auf das Kabel
schieben.

2. Den duBeren Schirm des Kabels 360° unter der Erdungsklemme erden. Das
Kabel mit Schirm so nahe wie mdéglich an die Klemmen der Regelungseinheit
fUhren. BaugréBen R1...R3: Auch die Schirme der Adernpaare sowie die
Masseleiter an die Erdungsschelle des Kabelanschlusskastens anschlieBen.
BaugréBen R4...R9: Die Schirme der Adernpaare und alle Erdleiter unter der
Schelle unterhalb der Regelungseinheit erden.

3. Alle Steuerkabel an den vorgesehenen Kabelhalterungen befestigen.

Standard-Steueranschliisse fiir die ZCU-12 Regelungseinheit

Der Frequenzumrichter verwendet die ZCU-12 Regelungseinheit. Die UCU-20
Regelungseinheit ist mit dem Plus-Code +V998 erhdltlich. Weitere Informationen
zur UCU-20 Regelungseinheit finden Sie im UCU-20 control unit hardware manual
(3AXD50001079246).


https://library.e.abb.com/public/c2fc5b7d91a841ba9622018f81b0354c/EN_UCU-20_HW_A_A5.pdf?x-sign=F2UTG7n5ro%2bVx0Ih4%2fg8WWYnldIBrpQxmBVz0K%2fRvkn3LnrjkBm8U0YYyBM1FY9o
https://library.e.abb.com/public/c2fc5b7d91a841ba9622018f81b0354c/EN_UCU-20_HW_A_A5.pdf?x-sign=F2UTG7n5ro%2bVx0Ih4%2fg8WWYnldIBrpQxmBVz0K%2fRvkn3LnrjkBm8U0YYyBM1FY9o
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Anschluss Begriff ‘ Beschreibung

XPOW Eingang fiir externe Spannungsversorgung
+24VI

+24V| GND 24 V DC, 2 A min. (ohne optionale Module)
GND

XAl Referenzspannung und Analogeingange

+VREF |10V DC, R, 1...10 kOhm

S 1 [+VREF
' |1[ 2 |-VReF|| -VREF |-10VDC,R, 1...10 kOhm
ot
T T3 ACNDITTAGND | Masse
i } 4 All+
li; L5 All- All+ Drehzahl-Sollwert
== 6 Al2+
= Ao All- 0(2)...10 V, R, > 200 kOhm
ST Al Al2+ StandardmaBig nicht benutzt.
A2:U AU |
Al2- 0(4)...20 mA, R, =100 Ohm
All Steckbriicke zur Auswahl von Strom (1)
/Spannung (U) fur All
Al2 Steckbriicke zur Auswahl von Strom (1)
/Spannung (U) fur Al2
XAO Analogausgange
AO1 Motordrehz.U/min
m’ = 1 AO1
: : 4‘“‘ 2 AGND AGND 0...20mA, RL <500 Ohm
[ -
O/ 3| AC2 AO2 |Motorstrom
T 1 4 |AGND

B Master/Follower-Verbindung, Umrichter-Um-
i B richter-Verbindung oder Anschluss des inte-
grierten Feldbusses

3 BGND BGND

J3 Abschluss der Umrichter-Umrichter-Verbin-
dung
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Anschluss ‘ Begriff ‘ Beschreibung

XRO1, XRO2, XRO3 Relaisausgange

NC Betriebsbereit

1] NC
. % | con || com |250VAC/30VDC
Kt——= 18 | NO NO 2A
21 | NC
£ 22 | com NC Liuft
A T2 NO CoM 250 VAC/30VDC
A = 8 | NC oA
32 | com NO
NO
& NC Storung (-1)
2 | +24vD |
& Tboowp S|l com |250VAC/30VDC

NO 2A

XD24 Hilfsspannungsausgang, Digital-Startsperre

DIIL Startsperre
P

1 DIIL

2 | +24vD +24VD | 4+24V DC 200 mAY

3 DICOM

2 +24VD DICOM | Digitaleingang Masse
5

)

DIOGND|| " +24VD | 124v DC 200 mA *

DIOGND | Digitaleingang/-ausgang Masse
XDIO Digitaleingange/-ausgange

DIO1 Ausgang: betriebsbereit

1 DIO1
2 DIO2 D102 Ausgang: Lauft

J6 Masse-Auswahl

XDI Digitaleingange

DI1 Stopp (0) / Start (1)

2 +24VD | & DI2 Vorwarts (0) /Rickwarts (1)
orwarts lckwarts
5 |DIOGND |
DI3 Quittieren
— 1 DI1
_—~ 2 DI2 Dl4 Beschleun/Verzdg. zeit
— 3 DI3 DI5 Konstantdrehzahl 1 (1 = Ein)
J
4 Dl4 DI6 StandardmaBig nicht benutzt.
L 5 DI5
6 DI6

XSTO Anschluss fir die Funktion ,Sicher abgeschaltetes Drehmoment” (Safe Torque Off - STO)
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Anschluss Begriff Beschreibung
OUT1 |IN1und IN2 sind werksseitig auf OUT1 gelegt.
1 OUT1 Fir den Start und den Betrieb miissen IN1 und
|: 2 SGND SGND | N2 auf OUTL gelegt sein.
e INL
IN2
X12 Anschluss fir Sicherheitsoptionen
X13 Bedienpanel-Anschluss
X205 Anschluss fiir Memory Unit

) Gesamtlastkapazitat dieser Ausgange ist 4,8 W (200 mA / 24 V) minus der Energie, die von DIO1 und DIO2
verbraucht wird.

LeitergréBen: 0,5 ... 2,5 mm? (24 ... 12 AWG)

Anzugsmomente: 0,5 Nm (5 |bf-in) fiir Litzen und Massivleiter.

n Steuerkabelanschluss (Beispiele)

R1..R3 R4...R9

Hinweis: Verwenden Sie eine freie Erdungsklemmenschraube. Wenn keine verfligbar
ist, erden, wie dargestellt.

11. Das/die Optionsmodul(e), falls im Lieferumfang enthalten,
installieren

Anweisungen siehe das Handbuch des Optionsmoduls.
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Beispiel fiir die Feldbusverkabelung

Hinweis: In der Abbildung ist BaugroBe R2 dargestellt. Die Vorgehensweise bei
anderen BaugréBen ist ahnlich.

M4x8
Torx T20

94 &iBkin
L\Q‘\@E% ﬂ%

Ea
RS 10

12. Die Abdeckung(en) installieren

Die Installation der Abdeckung erfolgt in umgekehrter Reihenfolge wie beim
Abnehmen. Siehe 6. Die Abdeckungen abnehmen (Seite 35).

13. Inbetriebnahme des Frequenzumrichters

AWARNUNG Vergewissern Sie sich vor der Inbetriebnahme des
Frequenzumrichters, dass die Installation abgeschlossen ist und der Motor
gefahrlos gestartet werden kann. Wenn die Gefahr einer Beschadigung oder
Verletzung besteht, trennen Sie den Motor von der Maschine.

AWARNUNG Vergewissern Sie sich, dass keine gefahrlichen Situationen
auftreten kdnnen, bevor Sie die Funktionen zur automatischen
Stoérungsquittierung oder dem automatischen Neustart des
Antriebsregelungsprogramms aktivieren. Diese Funktionen setzen den
Frequenzumrichter automatisch zuriick und setzen den Betrieb nach einer
Stoérung oder eines Netzausfalls fort. Wenn diese Funktionen aktiviert werden,
muss die Anlage gemaB IEC/EN/UL 61800-5-1, Unterabschnitt 6.5.3, deutlich
gekennzeichnet werden z. B. "DIESE MASCHINE STARTET AUTOMATISCH".

Verwenden Sie zur Inbetriebnahme das Bedienpanel. Am unteren Rand des Displays
werden zwei Befehle angezeigt: Optionen und Menii. Diese Befehle zeigen die
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Funktionen der Softkeys und (Funktionstasten) unterhalb des Displays an.
Die Funktion dieser Tasten kann sich bei den verschiedenen Ansichten andern. Mit

den Pfeiltasten El [E, E undLY/kénnen Sie den Cursor steuern oder Werte andern.

Um die kontextsensitive Hilfsansicht zu 6ffnen, driicken Sie .

Den Frequenzumrichter ein-
schalten. Sicherstellen, dass die
auf dem Typenschild angegebe-
nen Motordaten vorliegen.

4,

Wahlen Sie die gewlinschte
Sprache aus und driicken Sie
(Weiter).

Hinweis: Nach Auswahl der
Sprache dauert es einige Minu-
ten, bis die Initialisierung des
Bedienpanels erfolgt ist.
Fernstrg

£ ACSHE0 0.0 Urnin

2.

Der Inbetriebnahme-Assistent
fhrt Sie durch die Inbetriebnah-
me. Wahlen Sie Menii und
driicken Sie < (Mentii), um das
Hauptmeni zu 6ffnen. Wahlen
Sie Assistenten und driicken
Sie & (Auswahlen).

3.

Wabhlen Sie Basis-Setup und
driicken Sie (Auswadbhlen).

Fernstrg. I ACSBE0 0.0 Umin | Fernstrg. & ACSB80 0.0 Urnin
Menii Assistenten

@ Parameter . Basi f

0F code

Agsistenten >

g Energieeffizienz 3

| 4 I A

Beenden 1012 Auswihlen | Zuriick 1012 Auswiihlen
5, 6.

Die gewlinschte Lokalisierung
auswahlen und (Weiter)
driicken.

Fernstrg. B ACSBE0 0.0 Urnin

Nehmen Sie folgende Einstellun-
genvor. Driicken Sie nach jeder
Einstellung (Weiter).

Fernstry.  § ACERA0 0.0 Urnin

Auswahl Sprache —
Anderung der Sprache, hitte warten.

Micht ausgewshlt

—

Lokalisierung
Standard-Einheiten

Einheiten | m—

A | Einheit

English US-Standard [Imperial] Energie-Tarf Wihrung EUR »
De

[taliano

Beenden 10:13 Weiter | Zuriick 10:13 Weiter | Zuriick 10:19 Weiter
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7. 8. 9.

Fernstrg. ¥ ACSRAD 00 Umin | Fernstrg. & ACSRBD 00 Urnin | Fernstrg. & ACSRAN 0.0 Urnin
Datum & Uhrzeit L Einspeisesp g L Motordaten | m—
Bitte aktuelles Datum und Uhrzeit Einspeisespannung einstellen Werte des Motor-Typenschilds prifen

eingehen. Hannung 300 415 und hier eingeben.
Datum Motorart / chronmator »
Zeit 10:19:56 Motar-Mennspannung 00w
Datum anzeigen als Tag Monat Jahr » Marar-Mennstrom 00Aw
Zuriick 10:20 Woeiter | Zuriick 10:41 Weiter | Zuriick 10:21 Weiter
10. 11. 12.
Fernstrg.  § ACSBA0 0.0 Umin | Fernstrg. ¥ ACSBB0 0.0 Urnin | Fernstrg. ¥ ACSB80 0.0 Urnin
Erweiterte Motoreinstell. ™1 | Grenzen Name des Antriebs -_—
Falls verfugh., diese Einstellungen Mininal -1 n Der Name wird in der Kopfzeile des
kénnen die Genauigkeit erhdhen. Iaximal-Drehzahl 1500.00 Urnin w Panels angezeigt, erleichtert die
000w Waximal-Strom 106 Aw Zuordnung des angetriehenen Maotors.

Matar-Menndrehmament  0.000 Mm Winimal-Moment 1 3000 % w

Motar-Fegelmodus OTC » IWaximal-Moment 1 3000 % w

Zuriick 1022 Weiter | Zuriick 10:23 Weiter | Zuriick 10:24 Weiter
13. 14. 15.

Fernstrg.  F ACSBAD 0.0 Umin | Fernstrg. ¥ ACSEB0 0.0 Urnin | Fernstrg. ¥ ACSB80 0.0 Urmnin

Drehrichtungstest w1 | Backup erstellen? s |[nbetriebnahme fertig

Motor zum Prifen der Drehricht. drehen | Kopiert alle Einstellungen als Backup- Antrieh ist jetzt betrichshereit.
f Datel in das Bedienpanel.

Wiederherstellen des Backup mit

MenU = Backups.

“ein, Test iiberspringen
Ja, |etzt testen

Baclun - U
Zuriick 10:24 Weiter | Zuriick 10:25 Weiter | Zuriick 10:25 Fertig

Motor-Uberlastschutz

Der werkseitige Motoriberlastschutz ist standardmaBig nicht aktiviert. Der
thermische Uberlastschutz von Motoren kann mit Motortemperatursensoren
gemessen, mit einem durch Parameter definierten Motormodell berechnet oder
anhand des gemessenen Motorstroms und der Motorklassenkurven ermittelt
werden. Stellen Sie zur Aktivierung des Schutzes unter Verwendung der Parameter
des Motormodells oder der Temperatursensoren die Parameter 35.11 bis 35.55 ein.
Zur Aktivierung der Motorklassenkurven stellen Sie Parameter 35.56 ein. Die
Motoriberlastklasse ist standardmaBig 20 und kann mit Parameter 35.57 eingestellt
werden.

Durch Driicken der Informationstaste () auf dem Bedienpanel des
Frequenzumrichters erhalten Sie weitere Informationen liber die Einstellungen der
Parameter aus Gruppe 35. Die Parameter fiir die Motoriiberlast miissen korrekt
eingestellt werden, ansonsten kann der Motor beschadigt werden.
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Feldbus-Kommunikation

Um die Kommunikation Uber den integrierten Feldbus fiir Modbus RTU zu
konfigurieren, miissen mindestens folgende Parameter eingestellt werden::

Parameter

Einstellung

Beschreibung

20.01 Ext1 Befehlsquel-
len

22.11 Extl Drehzahl-
Sollw.1

26.11 Drehm.-Sollw.1
Quelle

Integrierter Feld-
bus (Embedded
Field Bus, EFB)

Integr.Feldbus
Sollw.1

Integr.Feldbus
Sollw.1

Auswabhl der Feldbus-Steuerung als Quelle fir die
Start- und Stoppbefehle, wenn EXT1 als der aktive
Steuerplatz gewahlt ist.

Auswahl des Uber die integrierte Feldbus-Schnittstelle
empfangenen Sollwerts als Drehzahl-Sollwert 1.

Auswahl des Uiber die integrierte Feldbus-Schnittstelle
empfangenen Sollwerts als Drehmoment-Sollwert 1.

28.11 Freq.-Sollw.1
Quelle

Integr.Feldbus
Sollw.1

Auswahl des Uiber die integrierte Feldbus-Schnittstelle
empfangenen Sollwerts als Frequenz-Sollwert 1.

58.04 Baudrate

19,2 kbps (Stan-
dard)

58.01 Protokoll freige- | Modbus RTU Initialisiert das integrierte Feldbus-Kommunikations-
ben protokoll.
58.03 Knotenadresse |1 (Standard) Knotenadresse. Es darf online keine zwei Knoten mit

derselben Adresse geben.

Stellt die Kommunikationsgeschwindigkeit der Ver-
bindung ein. Den gleichen Wert einstellen, der in der
Masterstation eingestellt ist.

58.05 Paritat

8 EVEN 1 (Stan-
dard)

Auswahl der Paritats- und Stoppbit-Einstellungen.
Den gleichen Wert einstellen, der in der Masterstation
eingestellt ist.

58.06 Kommunikations-
steuerung

Weitere Parameter f

Einstellungen ak-
tualisieren

Aktualisiert Anderungen der Einstellungen der EFB-
Konfiguration. Diese nach der Anderung von Parame-
tern der Gruppe 58 verwenden.

Ur die Feldbuskonfiguration:

58.14 Reakti-
on-Komm.ausfall

rung

58.17 Sende-Verzdge-

58.28 EFB-Istwert-1-Typ | 58.34 Wort-Reihenfolge

58.15 Komm.ausfall-Art

58.16 Komm.ausfall-
Zeit

58.26 EFB-Soll-
wert-1-Typ

58.25 Steuerungsprofil | 58.31

58.101 Daten E/A1

EFB-Istw.l-transp.Quel- | ...

le 58.124 Daten E/A 24
2 Zeit

58.33 Addressierungs-

art
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War- | Stdrung | Zusatzcode: Beschreibung

nung

A2A1 2281 | Stromkalibrierung | Warnung: Die Stromkalibrierung erfolgt beim nachsten
Start.
Stérung: Stérung Strommessung Ausgangsphasen.

- 2310 | Uberstrom Der Ausgangsstrom ist hoher als der interne Grenzwert.
Das kann durch einen Erdschluss oder Phasenausfall ver-
ursacht werden.

A2B3 2330 |Erdschluss Lastunsymmetrie, die typischerweise durch einen Erd-
schluss im Motor oder Motorkabel verursacht wird.
A2B4 2340 | Kurzschluss Kurzschluss im Motor oder Motorkabel.

- 3130 | Ausfall der Ein- Die DC-Zwischenkreisspannung schwankt, weil eine

gangsphase Netzphase fehlt.

- 3181 |Kabelfeh. od. Erd- | Fehlerhafter Anschluss des Einspeise- und Motorkabels.

schl
A3Al 3210 | DC-Uberspannung | DC-Zwischenkreisspannung zu hoch.
A3A2 3220 | DC-Unterspan- DC-Zwischenkreisspannung zu niedrig.
nung
- 3381 |Motorphase fehlt | Es sind nicht alle drei Phasen an den Motor angeschlossen.
- 5090 |STO Hardware- STO-Hardware-Diagnose hat eine Hardware-Stdrung er-
Stérung kannt. Wenden Sie sich an ABB.
A5A0 5091 | Safe torque off Die STO-Funktion ist aktiviert.
(Sicher abgeschal-
tetes Drehmo-
ment)
A7TCE 6681 | EFB Komm.ausfall| Kommunikationsausfall im integrierten Feldbus (EFB).
A7C1 7510 | FBAAKommunika- | Kommunikationsausfall zwischen Frequenzumrichter (oder
tion SPS) und Feldbusadapter.
ATAB - Konfig.-Fehler 1/O- | Die von den Parametern spezifizierten Typen und Steck-
Erweiterung platze der E/A- Erweiterungsmodule stimmen nicht mit
der erkannten Konfiguration Uberein.
AFF6 - Motor-ID-Lauf Der Motor-ID-Lauf wird beim nachsten Start ausgefihrt.
- FA81 |Sich.abgesch Schaltkreis 1 der STO-Funktion ist unterbrochen.
Drehm. 1 unterbr.
- FA82 |Sich.abgesch Schaltkreis 2 der STO-Funktion ist unterbrochen.

Drehm. 2 unterbr.

Sicher abgeschaltetes Drehmoment (Safe Torque Off =STO)

Der Frequenzumrichter unterstitzt die Funktion "Sicher abgeschaltetes
Drehmoment” (STO) gemaB IEC/EN 61800-5-2. Sie kann beispielsweise als finales
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Betatigungselement der Sicherheitsschaltungen verwendet werden, die den
Frequenzumrichter bei Gefahr stoppen (wie eine Notstopp-Schaltung).

Ist die STO-Funktion aktiviert, schaltet sie die Steuerspannung der
Leistungshalbleiter der Ausgangsstufe des Frequenzumrichters ab und verhindert
so, dass das fur die Motordrehung benétigte Drehmoment erzeugt wird. Das
Regelungsprogramm erzeugt eine mit Parameter 31.22 festgelegte Meldung. Wenn
der Motor lauft und die Funktion Sicher abgeschaltetes Drehmoment aktiviert
wird, trudelt der Motor bis zum Stillstand aus. Das SchlieBen des
Aktivierungsschalters deaktiviert die STO-Funktion. Generierte Stormeldungen
miussen vor dem Neustart quittiert werden.

Die STO-Funktion ist redundant aufgebaut; d. h. beide Kandle miissen zur
Implementierung der Sicherheitsfunktion verwendet werden. Die in diesem
Handbuch angegebenen Sicherheitsdaten wurden fiir die redundante Nutzung
berechnet und gelten nur dann, wenn beide Kanale verwendet werden.

n AWARNUNG Die Funktion "Sicher abgeschaltetes Drehmoment" schaltet
nicht die Spannungsversorgung des Haupt- und Hilfsstromkreises des
Frequenzumrichters ab. Trennen Sie den Frequenzumrichter von allen
Stromversorgungen, bevor Sie Wartungsarbeiten an den elektrischen Teilen
des Frequenzumrichters oder am Motor durchfihren.

Hinweis:

«  Wenn ein Austrudeln nicht akzeptabel ist, stoppen Sie den Frequenzumrichter
und angetriebene Maschine mit der richtigen Stoppmethode, bevor STO
verwendet wird.

- Die STO-Funktion Ubergeht alle anderen Funktionen des Frequenzumrichters.

Verdrahtung und Anschliisse
Die Sicherheitskontakte miissen innerhalb von 200 ms 6ffnen/schlieBen.

Fir den Anschluss wird ein doppelt geschirmtes, verdrilltes Adernpaar empfohlen.
Die maximale Kabellange zwischen dem Schalter und der
Frequenzumrichter-Regelungseinheit betragt 300 m (1000 ft). Den Kabelschirm
nur an der Regelungseinheit erden.

Validierung

Um die Zuverlassigkeit einer Sicherheitsfunktion zu gewahrleisten, ist eine
Validierung erforderlich. Die Priifung muss von einer kompetenten Person
durchgefihrt werden, die das erforderliche Fachwissen liber die Sicherheitsfunktion
besitzt. Die PriifungsmaBnahmen miissen in einem Prifbericht von dieser Person
dokumentiert und unterzeichnet werden. Die Validierungsanweisungen fir die
STO-Funktion sind im Hardware-Handbuch des Frequenzumrichters enthalten.
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Technische Daten

- Die Spannung an den STO-Eingangsklemmen der Regelungseinheit muss bei
der ZCU-12 Regelungseinheit mindestens 17 V DC und bei der UCU-20
Regelungseinheit 15 V DC betragen, um als ,,1“

« STO-Reaktionszeit (kirzeste erkennbare Unterbrechung): 1 ms

«  STO-Ansprechzeit:
« beider ZCU-12: 2 ms (typisch), 10 ms (maximal)
« beider UCU-20: 2 ms (typisch), 25 ms (maximal)

« Ansprechzeit bei Stérung: Kandle in unterschiedlichen Betriebszustanden fir
langer als 200 ms

« Reaktionszeit bei Stérung: Stérungserkennungszeit + 10 ms.

« Verzdgerung der STO-Stérmeldung (Parameter 31.22): < 500 ms

« Verzdgerung der STO-Warnmeldung (Parameter 31.22): < 1000 ms. ﬂ
- Safety Integrity Level (SIL, EN 62061): 3

« Performance Level (PL, EN ISO 13849-1): e

Die STO-Funktion ist eine Sicherheitskomponente Typ A gemaB Definition in
IEC 61508-2.

Die vollstandigen Sicherheitsdaten, prazisen Ausfallraten und Ausfallarten der
STO-Funktion sind im Hardware-Handbuch des Frequenzumrichters enthalten.
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ES - Instrucciones de
instalaciony puesta en marcha

Esta guia es aplicable a las instalaciones NEC norteamericanas e IEC globales.

Instrucciones de seguridad

AADVERTENCIA: Siga las instrucciones de seguridad del convertidor. Si
no se tienen en cuenta las instrucciones, pueden producirse lesiones fisicas
o incluso mortales, o danos en el equipo. Si usted no es un electricista
cualificado, no realice trabajos de instalacién, puesta en marcha o
mantenimiento.

« Norealice trabajos en el convertidor, el cable de motor, el motor o los cables E
de control cuando el convertidor esté conectado a la alimentacién de entrada.
Antes de iniciar los trabajos, aisle el convertidor de todas las fuentes de tension
peligrosa y compruebe que es seguro empezar los trabajos. Después de
desconectar la alimentacién de entrada, espere siempre 5 minutos a que se
descarguen los condensadores del circuito intermedio.

« Notrabaje en el convertidor de frecuencia si hay conectado un motor deimanes
permanentes y estd girando. Un motor de imanes permanentes que esta
girando energiza el convertidor, incluyendo sus terminales de saliday entrada.

« Aseguresede que no entren en el convertidor los restos resultantes de taladrar,
cortary pulir.

- Bastidores R4...R9: Levante el convertidor con un dispositivo de izado. Use los
cancamos de elevacién del convertidor. No incline el convertidor. El convertidor
es pesado y su centro de gravedad es alto. El vuelco de un convertidor puede
producir lesiones.
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1. Desembale el convertidor

Mantenga el convertidor en su embalaje hasta que esté listo para su instalacién.
Tras su desembalaje, proteja el convertidor frente a polvo, residuos y humedad.

Asegurese de que se incluyen los siguientes elementos:

. cajade cables/conductos (bastidores R5...R9 de IP21 [UL Tipo 1])
. accionamiento del motor

- plantilla de montaje

- panel de control

. guiardpida para lainstalacién y la puesta en marcha

. etiquetas de advertencia de tensidn residual en varios idiomas

» manuales de hardware y de firmware, si se han pedido.

- opcionales en paquetes independientes, si se han pedido

Compruebe que no existan indicios de dafios en los elementos.

2. Reacondicionamiento de los condensadores

Los condensadores deben reacondicionarse si el convertidor de frecuencia no se
ha encendido (estando almacenado o sin usar) durante un ano o mas. La fecha de
fabricacidn se indica en la etiqueta de designacion de tipo. Para mas informacion
sobre el reacondicionamiento de los condensadores, consulte Instrucciones de
reforma del condensador (3BFE64059629 [inglés]).

3. Seleccion de cables y fusibles
Seleccione los cables de potencia. Siga la normativa local.

. Cable de potencia de entrada: Use cable apantallado simétrico (cable VFD)
para un mejor comportamiento frente a EMC. Instalaciones NEC: También se
permite el uso de conductos con conductividad continua y deben conectarse
a tierra en ambos extremos.

« Cable de motor: ABB recomienda un cable de motor VFD apantallado
simétricamente para reducir la corriente de los cojinetes y el desgaste y la
tensién en el aislamiento del motor, ademas de proporcionar el mejor
rendimiento EMC. Aunque no se recomienda, esta permitido usar conductores
dentro de un conducto continuamente conductor eninstalaciones NEC. Ponga
a tierra el conducto en ambos extremos. Utilice una toma de tierra aislada 'y
separada del motor al convertidor dentro del conducto.

« Corriente nominal: Corriente de carga maxima.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect

ES - Instrucciones de instalacidon y puesta en marcha 61

Tension nominal (minima): Instalaciones IEC: Se acepta cable de 600V CA para
un maximo de 500 V CA, se acepta cable de 750 V CA para un maximo de 600
V CA, se acepta cable de 1000 V CA para un maximo de 690 V CA. Instalaciones
NEC: un cable de 600 V CA para motores de 230 V CAy un cable de 1000 V CA
para motores de 480 V CAy 600 V CA. Un cable de 600 V CA para lineas de
alimentacién de 230 V CAy 480 V CAy un cable de 1000 V CA para lineas de
alimentacién de 600 V CA.

Temperatura nominal: Instalaciones IEC: Seleccione cables con unas
especificaciones que admitan al menos la temperatura maxima permitida de
70 °C en el conductor con un uso continuado. Instalaciones NEC: Utilice
conductores que admitan 75 °C como minimo. La temperatura de aislamiento
puede ser mayor siempre que de la intensidad maxima admisible se base en
conductores de 75 °C.

Seleccione los cables de control.

Utilice cable de par trenzado con apantallamiento doble para las sefales
analdgicas. Utilice cable apantallado con pantalla Unica o con pantalla doble
para las sefales digitales, de relé y de E/S. Nunca deben mezclarse sefiales de
24V y 115/230 V en el mismo cable.

Proteja el convertidor y el cable de potencia de entrada con los fusibles correctos.

Paralos tamanos habituales de los cables de alimentacidny los fusibles adecuados,
consulte la seccidn Fuses and typical power cable sizes (pagina 201).

4. Compruebe el lugar de instalacion

Examine el emplazamiento de instalacidn. Asegurese de que:

El lugar de instalacidn debe estar lo suficientemente ventilado o refrigerado
para eliminar el calor del convertidor. Consulte los datos técnicos.

Las condiciones ambientales del convertidor deben cumplir las especificaciones.
Consulte los datos técnicos.

El material por detras, por encima y por debajo del convertidor es ignifugo.

La superficie de instalacidon debe presentar la maxima verticalidad posible y
ser lo bastante fuerte para soportar el convertidor.

Hay suficiente espacio libre alrededor del convertidor para permitir la
refrigeracion, las tareas de mantenimiento y el funcionamiento. Consulte las
especificaciones de espacio libre del convertidor.

No hay fuentes que generen campos magnéticos intensos como conductores
de alta intensidad de un solo nucleo o bobinas de contactores cerca del
convertidor. Un campo magnético intenso puede causar interferencias o
imprecisiones en el funcionamiento del convertidor.
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5. Monte el convertidor de frecuencia en la pared

Seleccione elementos de fijacidon que cumplan los requisitos locales aplicables
para los materiales de la superficie de la pared, el peso de convertidory la
aplicacion.

Preparar el lugar de instalacién

Marque los orificios de montaje sobre la superficie con ayuda de la plantilla
de montaje. Retire la plantilla de montaje antes de instalar el convertidor de
frecuencia en la pared.

Practique los orificios con un taladro e inserte anclajes o tacos en los orificios.
R1..R5

@ a

[}

RL..R9

@ R1...R5: M5

R6...R9: M8

3. Instale los tornillos. Deje un espacio entre la cabeza de los tornillos y la
superficie de montaje.
R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8 R9
mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm in

98 |[385| 98 |385| 125 | 492 | 160 | 6,30 | 160 | 6,30 | 212,5| 8,37 | 245 | 9,65 | 262,5 /10,33 | 345 | 13,58
358 | 14,09 | 358 14,09 451 |17,75| 505 | 19,88 | 612 |24,10| 571 |22,50| 623 |24,53| 701 | 27,61 718 |28.29

- - - - - - 475 18,70 | 581 | 22,87 | 531 | 20,91 583 | 22,95 | 658 | 2591 658 | 2591

Coloque el convertidor en la pared y apriete los tornillos

Realice también los siguientes pasos:

R5...R9, IP21 (UL Tipo 1): Retire la cubierta e instale la caja de cables.

R4...R9, IP55 (UL Tipo 12): Coloque la cubierta sobre los pernos superiores. Apriete

los pernos superiores e instale los pernos inferiores en los agujeros de montaje.
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R1..R4, IP21 (UL tipo 1)

M6x12
Torx T25

2N-m
(17 Ibf-in)

R1...R9, IP55 (UL tipo 12)

UL Type 12 R4...R9:
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6. Retire las cubiertas

R1...R3, IP21 R4y R5, IP21 R6...R9, IP21

7. Verifique que el convertidor es compatible con el sistema
de conexion a tierra

Puede conectar todos los convertidores a un sistema TN-S conectado a tierra
simétricamente (estrella conectada a tierra en el centro). Con opcién +E200 o
+E202: Siinstala el convertidor en una red diferente debe extraer el tornillo EMC
(desconexidn del filtro EMC) y/o el tornillo VAR (desconexidn del circuito del
varistor).
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Bastidor Redes TN-S conectadas | Redes IT (sin conexion | Redes TT1) 2)
a tierra simétricamen- | a tierra o con conexién
te (estrella conectada | atierradealtaresisten-

en el centro) cia)
R1..R4 No retire los tornillos | No retire los tornillos | Retirelos tornillos EMC
EMC CA o VAR EMC CA o VAR. CA, AMC CCy VAR.
R5...R9 No retire los tornillos | Retire los tornillos EMC

EMC CA o VAR. Retire el | CA, EMC CCy VAR.
tornillo EMC CC.

1) Debe instalarse un dispositivo de corriente residual en el sistema de alimentacién. En las instalaciones NEC,
el dispositivo de corriente residual solo es necesario a partir de 1000 amperios.

2 ABBno garantiza la categoria EMC ni el funcionamiento del detector de fugas a tierra integrado en el convertidor.

AADVERTENCIA: No instale el convertidor en una red en tridngulo de
525...690 V con conexidn a tierra en un vértice o en el punto medio. La
desconexién del filtro EMC o el varistor tierra-fase no evita que el convertidor
resulte danado.

8. Mida la resistencia de aislamiento de los cables de E
alimentacién y del motor

Antes de conectar el cable de potencia de entrada al convertidor, mida la resistencia
de aislamiento de dicho cable conforme a las normas locales.

Mida laresistencia de aislamiento del motory del cable de motor mientras el cable
de motor esté desconectado del convertidor. Mida la resistencia de aislamiento
entre el conductor de cada fase y el conductor de proteccidn a tierra con una
tensidon de medicién de 1000 V CC. La resistencia de aislamiento de un motor ABB
debe ser superior alos 100 Mohmios (valor de referenciaa 25 °C 0 77 °F). En cuanto
a la resistencia de aislamiento de otros motores, véanse las instrucciones del
fabricante.

Nota: La humedad en el interior de la carcasa del motor reduce la resistencia de
aislamiento. Si sospecha de la presencia de humedad, seque el motor y repita la
medicion.

U1-PE, V1-PE, W1-PE

1000 V DC,
> 100 Mohm
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9. Conexion de los cables de alimentacion

Diagrama de conexidn IEC con cables apantallados

L1 | L2 | L3 @ R- R+ uDC- T1/U | T2/V| T3/W

(PE) PE (PE)

A | Convertidor

1 | Para conocer las alternativas, consulte la en el manual de hardware.

Use un cable PE con conexidn a tierra separada (2a) o un cable con un conductor de proteccién
atierra separado (2b) sila conductividad de la pantalla no cumple los requisitos del conductor
de conexion a tierra.

Se recomienda la conexidn a tierra de 360° si se usa cable apantallado. Conecte a tierra el
otro extremo de la pantalla o el conductor PE del cable de entrada en el cuadro de distribu-
cién.

Se requiere una conexion a tierra de 360°.

Resistencia de frenado externa.

Utilice un cable de conexidn a tierra separado si la pantalla no cumple los requisitos de la
norma IEC 61800-5-1y si no hay ningtin conductor de conexidn a tierra con estructura simé-
trica en el cable.

Filtro du/dt o filtro senoidal

Nota: Los bastidores R1...R4 integran un chopper de frenado de serie. Los bastidores R5y supe-
riores pueden equiparse con un chopper de frenado integrado opcional (+D150). Existen resis-
tencias de frenado disponibles como kits accesorios.
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Diagrama de conexién NEC con cable o conducto apantallado
simétricamente

Nota: La instalacidon NEC puede incluir conductores aislados separados dentro de
un conducto, cable VFD apantallado en un conducto o cable VFD apantallado sin

conducto. El simbolo de guiones normales (c) en este diagrama representa la
pantalla del cable VFD apantallado. Ese mismo simbolo sdlido (b) representa el
conducto.

UDCH+

L1 | L2 | L3 R- UDCH T1/U | T2/V| T3/W ‘

Convertidor

a |Conductor de tierra aislado en un conducto. Conecte a tierra al terminal de PE del convertidor
y al bus de tierra del panel de distribucidn. Para la instalacién de un cable VFD, consulte (d).

b | Tierra del conducto. Una el conducto a la caja de conductos del convertidor y a la envolvente
del panel de distribucién. Para la instalacién de un cable VFD, consulte (c).

Pantalla de un cable apantallado VFD. Conecte a tierra la pantalla a 360° bajo la abrazadera
de conexidn tierra del convertidor, posteriormente retuérzala y conéctela bajo el terminal
de tierra del convertidor. Conecte también a tierra la pantalla a 360° en el extremo del motor
y después retuérzala y conéctela bajo el terminal de tierra del motor. Para una instalacién
de conductos, consulte (b).

d | Conductores de conexidn a tierra con estructura simétrica dentro de un cable apantallado
VFD. Retuérzalos juntos y conéctelos a tierra bajo el terminal de tierra del convertidor y bajo
el terminal de tierra del motor. Para la instalacién de un conducto, consulte (a).

e |Conexién delaresistencia de frenado externa (si se usa). Para unainstalaciéon de conductos:
Consulte ay b. Para la instalacién de un cable VFD: Consulte cy d. Ademas, corte el tercer
conductor de fase que no se necesita para la conexion de la resistencia de frenado.

Si es necesario, instale un filtro externo (filtro de modo comun, du/dt o senoidal). Los filtros
estan disponibles en ABB.
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Nota: Todas las aberturas de la envolvente del convertidor deben cerrarse con dispositivos ho-
mologados por UL que tengan la misma clasificacion de tipo que el tipo de convertidor.

Procedimiento de conexién con cable VFD

Para el procedimiento de conexidén con conductos, consulte Procedimiento de
conexién con conductos.

1. Pegue un adhesivo de advertencia de tension residual en el idioma local:
Bastidores R1...R3: en la plataforma de montaje del panel de control.
Bastidores R4 y R5: por encima de la unidad de control.

Bastidores R6...R9: junto a la unidad de control.

R1...R3 R4y R5 R6...R9

2. Bastidores R4...R9: Retire la cubierta protectoray realice los agujeros paralos
cables:
a. Bastidores R6...R9: Retire las placas laterales.
b. Retire la cubierta protectora.
c. Realice los orificios necesarios para los cables. En los bastidores R8 y R9,
haga esto también para la cubierta protectora inferior.
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3. Prepare los cables de potencia:
a. Retire los pasacables de goma de la entrada de cable.
b. Bastidores R1...R3 IP 21: Fije las abrazaderas de cables (incluidas en el
momento de la entrega en una bolsa de plastico) en los orificios de la placa

de entrada de cables (3b).

Bastidores R1...R9 Bastidores R1...R3,IP 21

&%

c. Bastidores R1...R9 IP 55: Recorte un orificio adecuado en la arandela de
goma. Deslice la arandela por el cable.

d. Prepare los extremos de los cables tal como se muestra en la figura
aplicable. La pantalla expuesta se conecta a tierra a 360° debajo de la
abrazadera.

e. Bastidores R4...R9 IP21y bastidores R1...R9 IP55: Pase los cables a través
de los orificios de la entrada de cables y fije las arandelas en los orificios.

R1..R3yR6..R9 R4 yR5
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4. Conectelos cables de alimentacién. Para conocer los pares de apriete, consulte

E Terminal data.

a. Parabastidores R1...R3 de convertidores IP21: Conecte a tierra las pantallas
a360° en las abrazaderas de cables ajustando el conector a la parte pelada
del cable. Convertidores IP55: Apriete las abrazaderas de la pletina de
conexién a tierra del cable de alimentacidn en la parte pelada de los cables.
Para bastidores R4...R9: Apriete las abrazaderas de la pletina de conexién
a tierra del cable de alimentacidn en la parte pelada de los cables.

R1..R3 R4y R5 R6...R9
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M4x30 Torx T20 R6: M5x25 Torx T20; M4x20

1,2 N-m (10,6 Ibf-in) Torx T20
R7: M5x35 Torx T20

R8 y R9: M5x25 Torx T20
1.5N-m 2 N-m (17 lbf-in)

R1, R2: 1.5 N-m (13.3 Ibf-in)
R3: 2 N-m (17 Ibf-in)
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Conecte la pantalla trenzada de las pantallas del cable a los terminales de
conexidn a tierra.

Conecte los conductores de fase del cable de motor a los terminales T1/U,
T2/Vy T3/W. Conecte el cable de alimentacién de entrada a los terminales
L1, L2y L3.

Si utiliza el chopper de frenado: Conecte los conductores del cable de la
resistencia de frenado a los terminales R+ y R-.

Siinstala cables en paralelo (bastidores R8 y R9), instale las pletinas de

conexidn a tierra para ellos.

4d 49
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R6...R9
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R8yR9

M5x25 Torx T20
2 N-m (17 Ibf-in)

M5x12 Torx T20
2 N-m (17 Ibf-in)
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f. Bastidores R6...R9: Instale las placas laterales de la caja de entrada de
cables.

Bastidores R1...R3 y R6...R9: Instale la pletina de conexidn a tierra para cables
de control en la caja de entrada de cables.

R1...R3

R6...R9
‘ R6. R7: M4x20
M4x8 Torx T20 \J‘-\g =
1.5 N:m (13.3 Ibf-in) M4x8 Torx T20 3 mo, a0
R9: M4x12 Torx T20 J I ﬂlrx_T'ZO
2 N-m (17 Ibf-in) s 2 N'm (17 Ibf-in)

Bastidores R4
Bastidores R4

...R5: Instale la cubierta protectora EMC (a).
...R9: Instale la cubierta protectora en los terminales (b).

R4...R5 R4...R9

| R4: M4x8Torx T20 (2 pcs),
M4x10 Torx T20 (1 pcs)
2 N-m (17 lbf-in)

R5: M4x8 Torx T20
2 N-m (17 Ibf-in)

— @

Fije los cables en el exterior del convertidor de forma mecanica.

Conecte a tierra la pantalla del cable de motor en el extremo del motor. Para
que las interferencias por radiofrecuencia sean minimas, conecte a tierra a

360° la pantalla del cable de motor en la entrada de cable de la caja de
terminales del motor.
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Procedimiento de conexidon con conductos

1. Conectelos cables de alimentacidn. ABB recomienda un cable VFD apantallado
simétricamente para conectar el motor.

a.

b.

Coloque el adhesivo de advertencia de tensidn residual y retire las cubiertas
como se describe en Procedimiento de conexion con cable VFD (pagina 68).
Retire las arandelas de goma de la placa del conducto para el conducto
que desee conectar.

Fije el conducto a la placa de conductos del convertidor y al motor o a la
fuente de distribucién de alimentacién. Asegurese de que el conducto esta
correctamente unido en ambos extremos del mismo. Asegure la
conductividad del conducto. Deslice el cable apantallado VFD o los
conductores discretos a través del conductoy pele los extremos del cable.
Si utiliza un cable VFD apantallado simétricamente, trence los cables de
conexidén a tierra junto con la pantalla del cable y conéctelos a los terminales
de conexidn a tierra. Conecte a tierra la pantalla del cable a 360 grados a
la abrazadera de conexidn a tierra. Si utiliza conductores discretos, conecte
el conductor de tierra aislado al terminal de conexidn a tierra.

Conecte los conductores de entrada y del motor y apriete los terminales
del cable. Para los pares de apriete, véase Terminal data (pagina 205).
Bastidores R4, R5: Instale la cubierta protectora EMC que separa los cables

de entrada y salida si no lo habia hecho antes.
Si el chopper de frenado estad en uso: Conecte los conductores de la

resistencia de frenado a los terminales R+ y R-.
Monte la cubierta protectora en los terminales del cable de alimentacion.

13 Ibf-in
M4x20 Torx T20

13 Ibf-in
M4x20 Torx T20
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2. Conectar los cables de control.

a. Fije los conductos de cable a la placa de conductos del convertidor.
Asegurese de que el conducto esta correctamente unido en ambos
extremos y que la conductividad es consistente en todo el conducto. Deslice
los cables de control a través del conducto.

b. Corte a unalongitud adecuada (recuerde la longitud adicional de los
conductores de conexion a tierra) y pele los conductores.

c. Conecte atierra las pantallas exteriores de todos los cables de control a
360 grados en una abrazadera de conexion a tierra.

d. Conecteatierralas pantallas del par de cables en la abrazadera de conexion
tierra. Utilice un tornillo para la abrazadera de conexién a tierra sin utilizar.
Si no hay ninguno disponible, conecte a tierra como se muestra a
continuacién. Deje el otro extremo de las pantallas sin conectar o conéctelas
a tierra de forma indirecta a través de un condensador de alta frecuencia
de unos pocos nanofaradios, por ejemplo, 3,3 nF / 630 V.

e. Conecte los conductores a los terminales apropiados de la unidad de

control.
Cablee los médulos opcionales si estan incluidos en el suministro.
g. Vuelvaacolocar las cubiertas delanteras tal como se describe en 12. Instale

la cubierta o cubiertas (pagina 79).

bl

10. Conexion de los cables de control

Realice las conexiones de acuerdo con la aplicacién. Mantenga trenzados los pares
de hilos de sefial lo mas cerca posible de los terminales para evitar acoplamientos
inductivos.

1. Practique un orificio en el pasacables de goma y pase el cable a través de él.

2. Conecte atierra el apantallamiento exterior del cable en 360° bajo la abrazadera
de conexidn a tierra. Mantenga el cable apantallado lo mas cerca posible de
los terminales de la unidad de control. Bastidores R1...R3: Conecte a tierra
también las pantallas de los cables de par trenzado y los hilos de conexién a
tierra en la abrazadera de conexidn a tierra de la caja de entrada de cables.
Bastidores R4...R9: Conecte a tierra las pantallas de los cables de par trenzado
y todos los cables de conexidn a tierra a la abrazadera situada debajo de la
unidad de control.

3. Sujete todos los cables de control usando las abrazaderas de sujecidon de
cables.

Conexiones de control predeterminadas de la unidad de control ZCU-12

El convertidor utiliza la unidad de control ZCU-12. La unidad de control UCU-20
esta disponible con el c6digo +V998. Para obtener mas informacién sobre la unidad
de control UCU-20, consulte el UCU-20 control unit hardware manual
(3AXD50001079246).



https://library.e.abb.com/public/c2fc5b7d91a841ba9622018f81b0354c/EN_UCU-20_HW_A_A5.pdf?x-sign=F2UTG7n5ro%2bVx0Ih4%2fg8WWYnldIBrpQxmBVz0K%2fRvkn3LnrjkBm8U0YYyBM1FY9o
https://library.e.abb.com/public/c2fc5b7d91a841ba9622018f81b0354c/EN_UCU-20_HW_A_A5.pdf?x-sign=F2UTG7n5ro%2bVx0Ih4%2fg8WWYnldIBrpQxmBVz0K%2fRvkn3LnrjkBm8U0YYyBM1FY9o
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Conexién

Término ‘

Descripcion

XPOW Entrada de alimentacidn externa

+24VI
GND

+24 VI
GND

24V CC, 2 Amin. (sin médulos opcionales)

XAl Tension de referencia y entradas analdgicas

-A +VREF |10V CC, R, 1...10 kilohmios
—S— 1 |+VREF
11 112 |.vRer|| -VREF |-10VCC, R, 1...10 kilohmios
[
T ¥ ACNDITTAGND | Tierra
T ; } 4 A1+
[
L8 All- All+ Referencia de velocidad
== 6 Al2+ . .
= Ao All- 0(2)...10 V, R, > 200 kilohmios
ST Al Al2+ Por defecto no se usa.
Al2:U | Al1:U .
Al2- 0(4)...20 mA, R, =100 ohmios
All Puente de seleccién de intensidad (1) / tensién
(U) para All
Al2 Puente de seleccién de intensidad (1) / tensidn
(V) para Al2
XAO Salidas analégicas
AO1 Velocidad del motor (rpm)
e AO1 .
( ) Z : : R e v AGND | 0-.-20 mA, R_< 500 ohmios
[ -
O/ 3 | A02 AO2 |Intensidad del motor
T = 4 |AGND .
== AGND |0---20mA, R <500 ohmios

XD2D Enlace de convertidor a convertidor

1 B
2 A
3 BGND

BGND

Conexidn maestro/esclavo, convertidor a
convertidor o de bus de campo integrado

3

Terminacién de enlace de convertidor a conver-
tidor
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Conexién ‘ Término ‘ Descripcion

XRO1, XRO2, XRO3 Salidas de relé

NC Listo para marcha
11 NC
% 12 CcoM COM 250VCA/30VCC
Kf——— 18 NO NO 2A
21 NC
A 22 | coOM NC En marcha
8 No | 250 v A /30 V CC
A —— 18| N .
32 | com NO
NO
= NC  |Fallo (-1)
2 +24VD |
& 'boono 2|| com |250VCA/30VCC

NO 2A

XD24 Salida de tension auxiliar, enclavamiento digital

DIIL Permiso de marcha

P

1 DIIL

2 | +2a4vD || +24VD |+24VvCC200 mAD

3 DICOM

2 +24VD DICOM |Tierra de entrada digital
5

DIOGND]| +24VD | 424V cC 200 mA ™

DIOGND |Tierra de entrada/salida digital
XDIO Entradas/salidas digitales

DIO1 Salida: Listo para funcionamiento

1 DIO1
2 DIO2 DIO2 Salida: En marcha
J6 Seleccidén de tierra
XDI Entradas digitales
DI1 Paro (0) / Marcha (1)
2 *24VD | & DI2 A (0) / Ret 1)
vance etroceso
5 |DIOGND |
DI3 Restaurar
— 1 DI1
— 2 DI2 D4 Seleccién tiempo Ace/Dec
— 3 DI3 DI5 Velocidad constante 1 (1 = activado)
J
4 Dl4 DI6 Por defecto no se usa.
L 5 DI5
6 DI6

XSTO Conexién Safe Torque Off
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Conexién Término Descripcion

OUT1 IN1 e IN2 se conectan a OUT1 en fabrica. Para
ouT1 permitir el arranque y el funcionamiento, IN1
SGND SGND e IN2 deben estar conectados a OUT1.

IN1
N2 IN1

]

ENJIRNINEEN

IN2

X12 Conexidn de las opciones de seguridad

X13 Conexidn del panel de control

X205 Conexidn de la unidad de memoria

D La capacidad de carga total de estas salidas es de 4,8 W (200 mA a 24 V) menos la potencia consumida por
DIO1y DIO2.

Tamafios de hilos: 0,5 ... 2,5 mm?2 (24...12 AWG)

Pares de apriete: 0,5 N-m (5 Ibf-in) tanto para los cables tranzados como para
sdlidos.

E Ejemplos de instalacién de cables de control

R1..R3 R4...R9

Nota: Utilice un tornillo sin utilizar de la abrazadera de conexidn a tierra. Si no hay
ninguno disponible, haga la conexién a tierra como se muestra a continuacion.

11. Instale los médulos opcionales si estan incluidos en la
entrega

Para conocer las instrucciones, consulte el manual del médulo opcional.
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Ejemplo de cableado de bus de campo

Nota: Lailustracién muestra el bastidor R2. Los procedimientos para otros tamanos
de bastidor son similares.

M4x8
Torx T20

94 &iBkin
L\Q‘\@E% ﬂ%

Ea
RS 10

12. Instale la cubierta o cubiertas

El procedimiento de instalacion de la cubierta es el opuesto al procedimiento de
retirada. Véase 6. Retire las cubiertas (pagina 64).

13. Puesta en marcha del convertidor

AADVERTENCIA: Antes de poner en marcha el convertidor, asegurese de
que se haya completado la instalacion y de que es seguro arrancar el motor.
Siexisteriesgo de danos o lesiones, desconecte el motor de otras maquinas.

AADVERTENCIA: Antes deactivar las funciones de restauracién automatica
de fallos o de reinicio automatico del programa de control del convertidor,
asegurese de que no pueden producirse situaciones peligrosas. Estas
funciones restauran el convertidor automaticamente y reanudan el
funcionamiento tras un fallo o interrupcién breve de la alimentacidn. Si se
activan estas funciones, la instalacidon debera marcarse claramente segun
sedefine enlanormalEC/EN/UL 61800-5-1, subapartado 6.5.3, por ejemplo,
«ESTA MAQUINA ARRANCA AUTOMATICAMENTE».

Utilice el panel de control para realizar el procedimiento de puesta en marcha. La
pantalla muestra dos comandos en la parte inferior: Opciones y Menu. Estos
comandos muestran las funciones de las dos teclas multifuncién y que
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estan debajo de la pantalla. Los comandos de las teclas multifuncidén pueden
cambiar en vistas diferentes. Utilice las teclas de flecha @, [E, (4] y ' Ylpara mover

. (s ?
el cursor o cambiar los valores. Para ver la pagina de ayuda contextual, pulse .

Conecte el convertidor. Asegu-
rese de disponer de lainforma-
cién de la placa de datos del
motor.

4.

Seleccione elidioma que desea
utilizar y pulse (Siguiente).

Nota: Después de seleccionar
el idioma, el panel de control
tarda unos minutos en iniciali-
zarse.

Femoto & ACSE80 0.0 rpm

2.

El Asistente de primera puesta
en marcha le ayudara durante
la primera puesta en marcha.
Seleccione Menu y pulse
(Menu) para abrir el mena prin-
cipal. Seleccione Asistentes y
pulse < (Seleccionar).

Femoto

3.

Seleccione Configuracién basi-
cay pulse (Seleccionar).

2 ALSEE0 0.0 rprn | Remaot 2 ALSER0 0.0 rpm

Menua Asistentes —MMMM

@ Pardmetros [

0R code

Agsistentes >

g Eficiencia energética >

| A .

Salir 1060 Seleccionar | Atras 10:50  Seleccionar
5, 6.

Seleccione la ubicacién que de-
sea utilizar y pulse & (Siguien-

te).

Remato I ACSEB0 0.0 rprn

Haga las siguientes seleccio-
nes. Después de cada una, pul-
se (Siguiente).

Remato ¢ ACSEB0 0.0 rpm

Idioma —

Los cambios de idioma llevan algin
tiempo.
ST

[taliano

—

Localizacidn

Unidades

Si es necesario cambie las unidades
en pantalla:

| m—|

de unidad

] Unidad de divisa de tanfa EUR »
Partunués

Salir 10:50 Siguiente | Atras 10:60 Siguiente | Atrés 10:50 Siguiente

7. 8. €

Remnata ¢ ACEER0 0.0 rpm | Remoto I ACSBE0 0.0 rprn | Remaot ¢ ACEER0 0.0 rpm
Fecha y hora W | Tension Alimentacion 1 | Datos Motor -

Introduzca la fecha vy la hora actuales

Configurar tensian de alimentacidn

Alimentacion

Compruebe los valores de la placa del
motor e introddzealos agui

Hora 10:50:50 » Tor ¢

Mostrar fecha como  dia.mes.afio » Tensian Morninal Motor .

Mastrar hora coma 24 horas » Intensidad Mominal Maotor 00 Aw
Atras 10:50 Siguiente | Atras 10:50 Siguiente | Atras 10:50 Siguiente
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10. 11. 12.
Remoto I ACSRAD 00 rprm | Rermom I ACSRBD 00 rprm | Rernoto 2§ ALSRAN 111 rpm
i w1 | MNombrar el convertidor

Ajustes avanz de motor EE——)
3i estan disponibles, estos ajustes

500.00 rprn =

1500.00 rprn w

Mombre en parte superior pantalla

pueden mejorar la precisian Velocidad Maxima panel, facilita ver a cual motar
phi nominal de motor 000w Intensidad Maxima 306 A | controla este convertidor

Par Morminal Motor 0.000 M w» Par Minimao 1 3000 % w Nambre

Mado Control Mator OTC » Par Maximo 1 300.0 % w

Atras 10:51 Siguiente | Atras 10:51 Siguiente | Atras 10:51 Siguiente
13. 14. 15.

Remato 2§ ACSBA0 0.1 rpm | Rernoto ¥ ACSEB0 01 rpm | Remoto ¢ ACEBR0 0.0 rprn
Prueba de direccian mmw | ;Hacer backup? s | Configuracién completa

Girar el motor para comprobar la
direccidn

Si, probar ahora

Copia todas config en archivo backup
guardado en panel de contral.
Restaurar backup, ir a Meno =

Backups.

Ahora no
Hacar haclin

U

Convertidor listo para su uso

Atras 10:51 Siguiente

Atras

10:51

Siguiente

Proteccion frente a sobrecarga del motor

Atras

10:51

Hecho

La proteccién frente a sobrecarga del motor no estd activada por defecto. La
proteccion contra sobrecarga térmica del motor puede medirse mediante

dispositivos de temperatura del motor o puede estimarse usando un modelo de
motor definido por parametros, o puede utilizar las curvas de intensidad del motor
y de clase del motor. Para habilitar la proteccidn utilizando parametros del modelo
del motor o dispositivos de medicidn, configure el pardametro 35.11y los parametros

subsiguientes hasta 35.55. Para habilitar las curvas de clase del motor, ajuste el

parametro 35.56. La clase de sobrecarga del motor esta predeterminada en 20y
se puede seleccionar en el parametro 35.57.

Use la tecla de informacién () del panel de control del convertidor para obtener

mas informacién sobre el ajuste de pardmetros del grupo 35. Debe ajustar los
parametros de sobrecarga del convertidor correctamente, o podria danarse el

motor.

Comunicacién de bus de campo

Para configurar la comunicacién de bus de campo integrado para Modbus RTU,

debe ajustar como minimo los siguientes pardmetros:

Parametro Ajuste

Descripcién

20.01 Extl Marcha/Pa- | Bus de campointe- | Selecciona el bus de campo como la fuente de los
comandos de marcha y paro cuando se selecciona
EXT1 como el lugar de control activo.

ro/Dir grado
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do

58.04 Velocidad en
baudios

58.05 Paridad

58.06 Ctrl-comunica-
cién

19,2 kbps (por de-
fecto)

8 PAR1 (por defec-
to)

Actualizar Ajustes

Parametro Ajuste Descripcion

22.11 Fuente ref veloc 1 | BCI Ref 1 Selecciona una referencia recibida a través de lainter-
faz de bus de campo integrado como referencia de
velocidad 1.

26.11 Fuenteref par1 |BClRef1l Selecciona una referencia recibida a través de lainter-
faz de bus de campo integrado como referencia de
par 1.

28.11 Ref de Frec1Selec- | BCI Ref 1 Selecciona unareferencia recibida a través de lainter-

cion faz de bus de campo integrado como referencia de
frecuencia 1.

58.01 Habilitar protoco- | Modbus RTU Inicializa la comunicacién con el bus de campo inte-

lo grado.

58.03 Direccién de no- |1 (por defecto) Direccion de nodo. No deben existir dos nodos que

tengan la misma direccién de nodo en linea.

Define la velocidad de comunicacién del enlace. Utilice
el mismo ajuste que la estaciéon maestra.

Selecciona el ajuste para la paridad y el bit de paro.
Utilice el mismo ajuste que la estaciéon maestra.

Valida cualquier cambio en los ajustes del BCI. Utilice-
lo después de cambiar cualquier pardmetro del grupo
58.

Otros parametros relacionados con la configuracién del bus de campo:

58.14 Acciéon de pérdida
de comunicacién

58.17 Demora de trans- | 58.28 BCI Tipo Actl

misién

58.34 Orden de palabra

58.15 Modo de pérdida
de comunicacién

58.25 Perfil de cont

58.31 BCI Fuente Actl
Transp

rol 58.101 Datos I/O01

58.124 Datos 1/0 24 ho-

58.16 Tiempo de pérdi-
da de comunicacién

Avisos y fallos

58.26 BCI Tipo Refl

58.33 Modo direcciona-

. ras
miento

Aviso Fallo |Coédigo auxiliar | Descripcion
A2A1 2281 | Calibracion de co- | Advertencia: La calibracién de intensidad se efectia en el
rriente siguiente arranque.
Fallo: Fallo de mediciéon de intensidad de fase de salida.
- 2310 |Sobreintensidad |La intensidad de salida supera el limite interno. Esto

también puede deberse a un defecto a tierra o a una pér-
dida de fase.

A2B3 2330 |Fugas atierra Un desequilibrio de carga que normalmente se debe a un
fallo a tierra del motor o del cable de motor.

A2B4 2340 |Cortocircuito Hay un cortocircuito en motor o en el cable de motor.
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Aviso Fallo |Cddigo auxiliar |Descripcion
- 3130 |Pérdida de la fase | La tensidn de CC del circuito intermedio oscila debido a
de entrada la falta de una fase de red.
- 3181 |Fallo de cableado | Conexidn incorrecta de los cables de entrada y de motor.
o fuga a tierra

A3A1 3210 |Sobretensidn bus |La tensidn del circuito de CC intermedio es excesiva.
cC

A3A2 3220 |Subtension bus La tensioén del circuito de CC intermedio es demasiado
CcC baja.

- 3381 |Pérdida de la fase | Las tres fases no estan conectadas al motor.
de salida

- 5090 |Fallo de hardware |El diagnéstico de hardware de STO ha detectado un fallo
STO de hardware. Péngase en contacto con ABB.

A5A0 5091 |Funcidn"Safe Tor- | La funcién Safe Torque Off (STO) esta activa.
que Off"

ATCE 6681 | Pérdida-com.-EFB |Interrupcién de la comunicacién en el bus de campo inte-

grado.

ATC1 7510 | Comunica- Comunicacion perdida entre el convertidor (o PLC) y el
cién-FBA-A adaptador de bus de campo.

ATAB - Fallo configura- | Los tipos de médulos de ampliaciéon de E/SYy las ubicacio-
cién I/0 amplia- | nes especificadas por los pardmetros no coinciden con la
cioén configuracion detectada.

AFF6 - Marcha de identifi- | La marcha de ID del motor se producird en el préximo
cacion arranque.

- FA81 |Pérdida de Safe |Elcircuito Safe torque off 1 esta interrumpido.
torque off 1
- FA82 |Pérdida de Safe |Elcircuito Safe torque off 2 esta interrumpido.
torque off 2
Safe Torque Off (STO)

El convertidor dispone de la funcién Safe torque off (STO) de conformidad con
IEC/EN 61800-5-2. Puede utilizarse, por ejemplo, como dispositivo actuador final
de los circuitos de seguridad que paran el convertidor en una situacién de peligro
(como un circuito de paro de emergencia).

Cuando se activa, la funcidn STO deshabilita la tensién de control de los
semiconductores de potencia de la etapa de salida del convertidor, impidiendo

asi que el convertidor genere el par necesario para hacer girar el motor. El programa
de control genera unaindicacién segun se define en el parametro 31.22. Si el motor
estd en funcionamiento cuando se activa la funcién Safe Torque Off, el motor se
para por si solo. El cierre del interruptor de activacidén desactiva la funcién STO.
Cualquier fallo debe ser restaurado antes de reiniciar la unidad.
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La funcidén STO tiene una arquitectura redundante, es decir, ambos canales deben
utilizarse en la implementacién de la funcidn de seguridad. La informacién de
seguridad proporcionada en este manual esta calculada para un uso redundante,
y no se aplica si ambos canales no se utilizan.

AADVERTENCIA: La funcion Safe Torque Off no desconecta la tensidn de
los circuitos de potencia y auxiliar del convertidor de frecuencia. Aisle el
convertidor de todas las fuentes de alimentacion antes de realizar trabajos
de mantenimiento en las piezas eléctricas del convertidor o del motor.

Nota:

« Siel paro por si solo es peligroso o no es aceptable, el convertidor y la
magquinaria deberan detenerse con el modo de paro apropiado antes de activar
laSTO.

« Lafunciéon STO tiene preferencia sobre todas las funciones del convertidor.

E Cableado
Los contactos de seguridad deben abrirse/cerrarse con de unintervalo de 200 ms
entre si.

Serecomienda un cable de par trenzado doblemente apantallado para la conexién.
La longitud maxima del cableado entre el interruptor y la unidad de control del
convertidor es de 300 m (1000 ft). Conecte a tierra el apantallamiento del cable
solo en la unidad de control.

Validacién

Para garantizar el funcionamiento seguro de una funcién de seguridad, se requiere
una prueba de validacidn. La prueba debe ser realizada por una persona competente
que tenga la experiencia y los conocimientos adecuados sobre la funcién de
seguridad. Esta persona documentara y firmara los protocolos e informes de la
prueba. Las instrucciones de validacién de la funcidon STO se pueden consultar en
el manual de hardware del convertidor.

Datos técnicos

« Latension en los terminales de entrada STO de la unidad de control debe ser
dealmenos 17V CC parala unidad de control ZCU-12 y de 15V CC parala unidad
de control UCU-20 para que se interprete como "1"

. Tiempo de reaccién de la funcién STO (corte minimo detectable): 1 ms

. Tiempo de respuesta de la funcién STO:
. con ZCU-12: 2 ms (tipico), 10 ms (maximo)
. con UCU-20: 2 ms (tipico), 25 ms (maximo)



ES - Instrucciones de instalacion y puesta en marcha 85

- Tiempo de deteccidn del fallo: Los canales estan en estados diferentes durante
mas de 200 ms

« Tiempo de reaccidn del fallo: Tiempo de deteccién del fallo + 10 ms.
. Retardodelaindicacion de fallo de la funcidén STO (parametro 31.22): < 500 ms

- Retardo de la indicacidn de advertencia de la funcidén STO (parametro 31.22):
<1000 ms.

« Nivel de integridad de seguridad (SIL, EN 62061): 3
« Nivel de prestaciones (PL, EN ISO 13849-1): e

La funcion STO es un componente de seguridad de tipo A segun se define en la
norma IEC 61508-2.

Para todos los datos de seguridad, las tasas de fallo exactas y los modos de fallo
de la funcién STO, véase el manual de hardware del convertidor.
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FR - Consignes d’installation
et de mise en route

Ce guide concerne les installations normalisées CEl partout dans le monde et NEC
pour 'Amérique du Nord.

Consignes de sécurité

AATTENTION Vous devez lire I'intégralité des consignes de sécurité du
variateur. Leur non-respect est susceptible de provoquer des blessures
graves, voire mortelles, ou des dégats matériels. Seul un électricien qualifié
est autorisé a effectuer la maintenance en service ou les raccordements
électriques.

- Vous ne devez pas intervenir sur le variateur, le cable moteur, le moteur, ni sur
les cables de commande quand le variateur est raccordé au réseau. Avant toute
intervention, isolez le variateur de toutes les sources de tension dangereuses
et assurez-vous que vous pouvez travailler sans danger. Aprés sectionnement
del'alimentation réseau, vous devez toujours attendre les 5 minutes nécessaires
a la décharge des condensateurs du circuit intermédiaire.

- N’intervenez pas sur le variateur lorsque ce dernier est raccordé a un moteur
a aimants permanents. Lorsque le moteur a aimants permanents tourne, le
variateur et ses bornes d’entrée et de sortie sont sous tension.

« Encas de percage ou de rectification d’un élément, évitez toute pénétration
de poussiére dans le variateur.

« Tailles R4 a R9: Pour soulever le variateur, utilisez un appareil de levage accroché
aux anneaux de levage du variateur. Vous ne devez pas pencher le variateur. Il
est lourd et son centre de gravité est élevé. Un appareil qui bascule peut
provoquer des blessures graves.
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1. Déballage du variateur

Stockez le variateur dans son emballage jusqu’a son installation. Une fois déballé,
protégez-le de la poussiére, des débris et de I'humidité.

Vérifiez que le colis contient ces éléments :

.

boitier presse-étoupe/d’entrée des cables (tailles R5...R9 en IP21 [UL type 1]),
variateur

gabarit de montage,

microconsole,

guide d’installation et de mise en route,

étiquettes multilingues de mise en garde contre les tensions résiduelles,
manuels d’installation et d’exploitation (sur commande),

options en colis séparés (si commandées).

Vérifiez que rien n’est endommagé.

n 2. Réactivation des condensateurs

Si le variateur est resté plus d’un an sans étre mis sous tension (en stockage ou
non utilisé), vous devez réactiver les condensateurs. La date de fabrication figure
sur la plaque signalétique. Pour la procédure de réactivation, cf. document anglais
Capacitor reforming instructions (3BFE64059629).

3. Sélection des cables et des fusibles

Sélectionnez les cables de puissance. Respectez la réglementation locale.

Cable d’alimentation : Utilisez des cables symétriques blindés (VFD) pour une
CEM optimale. Installations NEC : il est également permis d’utiliser un conduit
a conductivité continue, qui doit étre mis a la terre aux deux extrémités.

Cable moteur : ABB vous conseille un cable moteur blindé symétrique (cable
VFD), qui réduit les courants de palier ainsi que les contraintes et 'usure de
I'isolant moteur, et assure en outre une CEM optimale. Les conducteurs a
I'intérieur d’'un conduit a conductivité continue sont autorisés dans les
installations NEC, quoique déconseillés. Vous devez mettre le conduit a la terre
aux deux extrémités. Utilisez un conducteur de terre isolé distinct du moteur
au variateur dans le conduit.

Valeur de courant nominale : courant de charge maxi.

Tension nominale (minimum) : Installations CEI : Un cdble de 600 Vc.a. peut
étre utilisé jusqu’a 500 Vc.a., un cable de 750 Vc.a. jusqu’a 600 Vc.a. et un cable
de 1000 Vc.a. jusqu’a 690 Vc.a. Installations NEC : cable de 600 Vc.a. pour les
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moteurs 230 Vc.a. et cable de 1000 Vc.a. pour les moteurs 480 et 600 Vc.a.
Céable de 600 Vc.a. pour une tension réseau de 230 et 480 Vc.a. et cable de
1000 Vc.a. pour une tension réseau de 600 Vc.a.

. Température nominale: Installations CEl : le cable sélectionné doit résister au
moins a la température maxi admissible de 70 °C du conducteur en service
continu. Installations NEC : utilisez des conducteurs de 75 °C minimum. La
température d’isolement peut étre plus élevée tant que l'intensité admissible
se base sur des conducteurs de 75 °C.

Sélectionnez les cables de commande.

« Utilisezun cable a deux paires torsadées blindées pour les signaux analogiques.
Utilisez un cable a blindage unique ou double pour les signaux logiques, de
relais et d’E/S. Ne réunissez jamais des signaux 24 V et 115/230 V dans un
méme cable.

Le variateur et le cable réseau doivent étre protégés par des fusibles adéquats.

Pour les sections typiques des cables de puissance et les fusibles appropriés, cf.
section Fuses and typical power cable sizes (page 201).

4. Vérification du site d’installation

Sur le site d’installation, passez en revue les points suivants :

« Lesite est suffisamment ventilé et refroidi pour évacuer la chaleur du variateur.
Cf. caractéristiques techniques.

- Les conditions ambiantes sont conformes aux spécifications du variateur. Cf.
caractéristiques techniques.

« Les matériaux derriere, au-dessus et en dessous du variateur sont aussi
ininflammables.

« Lasurface d’installation doit étre aussi d’aplomb que possible et suffisamment
solide pour supporter le poids de I'appareil.

. Le dégagement autour du variateur est suffisant pour le refroidissement, les
interventions de maintenance et I'exploitation. Cf. dégagements requis autour
du variateur.

- Levariateur ne doit pas se trouver a proximité d’'une source de champ
magnétique fort, telle que conducteurs monobrins a forte intensité ou bobines
de contacteur. Un champ magnétique fort est susceptible de créer des
interférences ou de perturber la précision du fonctionnement du variateur.

5. Montage mural du variateur

Sélectionnez des fixations adaptées a la surface de fixation, au poids du variateur
et a 'application envisagée selon la réglementation locale.
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Préparation du site d’installation

1. Marquez 'emplacement des trous a I'aide du gabarit de montage. N'oubliez
pas de retirer le gabarit avant de fixer le variateur au mur.

2. Percezles trous et placez-y des chevilles.

R1..R9

@)

R1...R5: M5
R6...R9: M8

3. Mettez les vis en place. Laissez un espace entre la téte de vis et la surface de

montage.
R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8 R9
mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm in
a 98 |385| 98 | 385 | 125 | 492 | 160 | 6,30 | 160 | 6,30 |212,5| 8,37 | 245 | 9.65 | 262,5 /10,33 | 345 | 13.58
b 358 | 14,09 | 358 | 14,09 | 451 |17.75| 505 |19.88 | 612 |24.10| 571 |2250| 623 |24.53| 701 |27.61| 718 |28.29
c - 475 |18.70 | 581 | 22,87 | 531 |20.91| 583 2295 | 658 |25.91| 658 |25.91

Placez le variateur contre le mur et serrez les vis.

Suivez ensuite ces étapes :

R5...R9 (IP21, UL type 1) : 6tez le capot pour installer le boitier des cables.

R4...R9, IP55 (UL type 12) : positionnez le capot sur les boulons du haut. Serrez les

boulons du haut et placez les boulons du bas dans les trous de montage.




FR - Consignes d’installation et de mise en route 91

R1...R4 (IP21, UL type 1)

M6x12
Torx T25

2N-m
(17 Ibf-in)

R1...R9, IP55 (UL type 12)

UL Type 12 R4...R9:
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6. Retirez les capots.

R1...R3, IP21 R4 et R5, IP21 R6...R9, IP21

AN
AN

v,

A
\\ \
N \ h

AN

\\
L= h
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~

\
AN

T
AN

7. Vérification de la compatibilité du variateur avecle schéma
de mise a la terre

Tous les variateurs peuvent étre raccordés sur un réseau en régime TN-S avec mise
a la terre symétrique (neutre a la terre en étoile). Avec option +E200 ou +E202 : Si
vous installez le variateur sur un autre type de réseau, vous devez retirer la vis EMC
(pour déconnecter le filtre RFI) et/ou retirer la vis VAR (pour déconnecter le circuit
des varistances).
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Taille Mise & la terre symé- | Réseau enrégimeIT | Réseau en régime
trique TN-S (neutre ala | (neutre isolé ou impé- |T11) 2)
terre en étoile) dant)
R1...R4 Laisser les vis EMC AC | Laisser les vis EMC AC |Retirer les vis VAR,
ou VAR ou VAR. EMC AC et EMC DC.
R5...R9 Laisser les vis EMC AC | Retirer les vis VAR,
ou VAR. Retirer la vis EMC AC et EMC DC
EMCDC

D un dispositif de protection différentielle doit étre installé au niveau de I'alimentation. Dans les installations
NEC, le dispositif de protection différentielle n’est requis qu’a partir de 1000 ampéres.

2) ABB ne garantit pas la catégorie CEM, nile fonctionnement du détecteur de fuite a la terre intégré au variateur.

AATTENTION Le variateur ne doit pas étre branché sur un systéme de
mise a la terre asymétrique 525...690 V au neutre ou au point milieu. Il ne
suffit pas de débrancher le filtre RFl et la varistance phase-terre pour protéger
le variateur.

8. Mesure de la résistance d’isolement des cables de
puissance et du moteur “

Avant de raccorder le cable réseau au variateur, mesurez sa résistance d’isolement
conformément a la réglementation locale.

Mesurez la résistance d’isolement du moteur et de son cablage lorsqu’il est
sectionné du variateur. Mesurez la résistance d’isolement du cable moteur entre
chaque phase et la terre de protection (PE) avec une tension de mesure de

1000 Vc.c. Les valeurs mesurées sur un moteur ABB doivent étre supérieures a
100 Mohm (valeur de référence a 25 °C ou 77 °F). Pour la résistance d’isolement
des autres moteurs, priere de consulter les consignes du fabricant.

N.B.: La présence d'humidité a I'intérieur de I'enveloppe du moteur réduit sa
résistance d'isolement. Si vous soupconnez la présence d’humidité, séchez le
moteur et recommencez la mesure.

U1-PE, V1-PE, W1-PE

1000 VvV DC,
> 100 Mohm
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9. Raccordement des cables de puissance

schéma de raccordement CEl avec cables blindés

L1 | L2 | L3 @ R- R+ uDC- T1/U | T2/V| T3/W

(PE) PE (PE)

A | Variateur

1 | Pour d’autres solutions, cf. du manuel d’installation.

2 | Utilisez un cable de terre PE séparé (2a) ou un cable avec un conducteur PE séparé (2b) sila
conductivité du blindage ne satisfait pas aux exigences pour le conducteur PE.

3 | Siuncable blindé est utilisé, une reprise de masse sur 360° est conseillée. L’autre extrémité
du blindage du cable réseau ou du conducteur PE doit étre mise a la terre sur le tableau de

distribution.

4 | Une reprise de masse sur 360° est requise.

5 | Résistance de freinage externe

6 | Utilisez un cable de terre séparé si le blindage ne satisfait pas aux exigences de la norme
CEI 61800-5-1 et si le cable ne comporte pas de conducteur de terre symétrique.

7 | Filtre du/dtou sinus

N.B.: Les tailles R1a R4 intégrent un hacheur de freinage en standard. Les tailles R5 et supérieures
peuvent étre équipées d'un hacheur de freinage en option (+D150). Des résistances de freinage
sont disponibles sous forme d’accessoires a monter.
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Schéma de raccordement NEC avec conduit ou cable symétrique blindé
(cable VFD)

N.B. : L'installation NEC peut comporter soit des conducteurs isolés séparés a
I'intérieur d’un conduit, soit un cable VFD dans un conduit, soit un cable VFD sans
conduit. Les pointillés (c) sur le schéma représentent le blindage du cable VFD; la
ligne continue (b), le conduit.

|
. L1 | L2 | L3 R- g?C+UDC- T1/U | T2/V| T3/W ‘

1 |Variateur

a | Conducteur de terre isolé dans un conduit. Mise a la terre sur la borne PE du variateur et sur
le bus de terre du tableau de distribution. Pour un cable VFD, reportez-vous au point (d).

b |Mise a la terre du conduit : fixation au boitier du variateur ainsi qu’au chassis du tableau de
distribution. Pour un cable VFD, reportez-vous au point (c).

c |Blindage d’un cable VFD : effectuez une reprise de masse sur 360° sous le collier de mise a
la terre du variateur puis torsadez et raccordez I'ensemble sous la borne de terre du variateur.
Effectuez également une reprise de masse sur 360° c6té moteur, avant de torsader et de
raccorder le tout sous la borne de terre du moteur. Reportez-vous au point (b) pour la pose
d’un conduit.

j | Conducteurs de terre symétriques a I'intérieur d’un cable VFD : torsadez les conducteurs
ensemble et raccordez le tout sous les bornes de terre du variateur et du moteur. Reportez-
vous au point (a) pour la pose d’'un conduit.

e |Raccordement d’une résistance de freinage externe (si présente). Pour la pose d’un conduit,
voir a et b. Pour la pose d’un cable VFD, voir c et d. Vous devez en outre couper le troisiéme
conducteur de phase, inutile pour le raccordement de la résistance de freinage.

f |Installez un filtre externe si nécessaire (du/dt, mode commun ou sinus). Vous pouvez vous
procurer des filtres auprés d’ABB.
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N.B.: Toutes les ouvertures dans I'enveloppe du variateur doivent étre fermées par des dispositifs
homologués UL présentant le méme degré de protection que le variateur.

Procédure de raccordement avec un cable VFD

Pour la procédure de raccordement avec conduits, voir Procédure de raccordement
avec conduit.

1. Fixezune étiquette de mise en garde contre les tensions résiduelles dans votre
langue:
Tailles R1...R3: sur le capot du logement de la microconsole.
Tailles R4 et R5 : au-dessus de I'unité de commande.
Tailles R6...R9 : a c6té de I'unité de commande.

R1...R3 R4 et R5 R6...R9

2. Tailles R4...R9 : retirez la protection et percez des trous pour les cables :
a. Tailles R6...R9 : retirez les plaques latérales.
b. Retirezla protection.
c. Percezles trous nécessaires pour les cables. En tailles R8 et R9, répétez
cette opération pour la protection inférieure.
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3. Préparez les cables de puissance:

a.

Retirez les passe-cables en caoutchouc du boitier d’entrée des cables.

b. TailleR1...R3,IP21: Fixezles serre-cables (joints a la livraison dans un sachet

C.

en plastique) a la plaque passe-cables (3b).

Tailles R1...R9 Tailles R1...R3, IP21

&%

Tailles R1...R9 IP55 : Découpez un trou de diameétre suffisant dans le

passe-cables en caoutchouc pour le glisser sur le cable.

d. Préparez les extrémités des cables comme illustré sur la figure

e.

correspondante. Vous devrez effectuer une reprise de masse sur 360° du
blindage nu sous le collier.
Tailles R4...R9 IP21 et tailles R1...R9 IP55 : insérez les cables dans les trous

du boitier d’entrée des cables et fixez-y les passe-cables.

R1...R3 et R6...R9 R4 et R5
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4. Raccordez les cables de puissance. Pour les couples de serrage, cf. Terminal
data.

a.

Variateurs en tailles R1...R3 IP21 : effectuez une reprise de masse sur 360°
dans les serre-cables en vissant le connecteur sur la partie dénudée des
cables. Variateurs IP55 : serrez les colliers de la platine de mise a la terre
du cable de puissance sur la partie dénudée des cables.

Pour les tailles R4...R9 : serrez les colliers de la platine de mise a la terre
du cable de puissance sur la partie dénudée des cables.

R1...R3 R4 et R5 R6...R9




FR - Consignes d’installation et de mise en route 99

M4x30 Torx T20 R6 : M5x25 Torx T20 ; M4x20

1,2 N-m (10.6 Ibf-in) Torx T20
R7 : M5x35 Torx T20

R8 et R9 : M5x25 Torx T20
2 N-m (17 Ibf-in)

1L5N-m

R1, R2: 1.5 N-m (13.3 Ibf-in)
R3: 2 N-m (17 Ibf-in)
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f.

Raccordez le blindage torsadé des blindages de cables aux bornes de terre.
Raccordez les conducteurs de phase du cable moteur aux bornes T1/U,
T2/V et T3/W. Raccordez le cable réseau aux bornes L1, L2 et L3.

Sivous utilisezun hacheur de freinage : raccordez les conducteurs de cable

de la résistance de freinage aux bornes R+ et R-.
Sivous posez des cables en paralléle (tailles R8 et R9), montez leurs platines

de mise a la terre.

R1...R3

4d 49

9

[

a0

oab

R4 et R5
i
© oJfle. 2@\
O ol [© o )8 (©) @

@b -
L_@ IO @ @J ®
IXH T HXI IXH T HXI IXH T HXIr
DIE © < 0@
® ©® clfo ©
R8 et R9
SAUDS
E\\ oA
N \ﬂ\\\ \\ >
A SO
SOEON NS
N \X
N R X
N
M5x25 Torx T20

2 N-m (17 Ibf-in)

M5x12 Torx T20
2 N-m (17 Ibf-in)

Tailles R6...R9 : remontez les plaques latérales du boitier d’entrée des

cables.
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Tailles R1...R3 et R6...R9 : Montez la platine de mise a la terre des cables de
commande dans le boitier d’entrée des cables.

R1...R3 R6...R9
R6, R7: M4x20
Torx T20
M4x8 Torx T20 S A S
1.5 N-m (13.3 Ibf-in) M4x8 Torx T20 QB\ % % WY
R9: M4x12 Torx T20 ! %ﬁ—%’;‘"’xzo
2 N-m (17 Ibf-in) e ¢ .
2 N-m (17 lbf-in)

Tailles R4...R5 : Montez la protection RFI (a).
Tailles R4...R9 : replacez la protection des bornes de puissance (b).

R4...R5 R4...R9

| R4:M4x8Torx T20 (2 pcs),
M4x10 Torx T20 (1 pcs)
2 N-m (17 Ibf-in)

R5: M4x8 Torx T20
2 N-m (17 Ibf-in)

Fixez mécaniquement les cables a I'extérieur du variateur.

Mettez a la terre le blindage du cable moteur du c6té moteur. Pour minimiser

les perturbations HF, effectuez une reprise de masse sur 360° du blindage du
cable moteur en entrée de la boite a bornes du moteur.
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Procédure de raccordement avec conduit
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Raccordez les cables de puissance. ABB recommande un cable VFD blindé

symétrique pour raccorder le moteur.

a. Fixez les étiquettes de mise en garde contre les tensions résiduelles et
retirez les capots comme expliqué au point Procédure de raccordement
avec un cable VFD (page 96).

b. Sur la plaque du conduit, retirez les passe-cables en caoutchouc pour
pouvoir raccorder le conduit.

c. Attachez le conduit a la plaque du conduit sur le variateur, et au moteur
ou ala source d’alimentation. Vérifiez que le conduit est correctement relié
a ses deux extrémités. Vérifiez la conductivité du conduit. Glissez le cable
blindé VFD ou les conducteurs discrets dans le conduit et dénudez les
extrémités des cables.

d. Sivous utilisez un cable VFD blindé symétrique, torsadez les fils de terre
avec le blindage du cable et raccordez le tout sur les bornes de terre.
Effectuez une reprise de masse sur 360° du blindage sur le collier de terre.
Sivous utilisez des conducteurs discrets, raccordez le conducteur de terre
isolé sur la borne de terre.

e. Raccordez les conducteurs réseau et moteur, et serrez les bornes des
cables. Pour les couples de serrage, cf. Terminal data (page 205).

f. Tailles R4, R5: Si elle n’est pas déja en place, montez la protection RFI qui
sépare les cables c.a. des cables c.c.

g. Siun hacheur de freinage est utilisé : raccordez les conducteurs de cable n
de la résistance de freinage aux bornes R+ et R-.

h. Placez la protection sur les bornes de puissance.

13 Ibf-in
M4x20 Torx T20

13 Ibf-in
M4x20 Torx T20
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2. Raccordement des cables de commande

a.

Fixez les conduits de cables a la plaque des conduits sur le variateur. Vérifiez
que le conduit est correctement relié aux deux extrémités, et que la
conductivité est constante sur tout le conduit. Passez les cables de
commande dans le conduit.

Coupez a lalongueur adéquate (vous remarquerez que les conducteurs de
terre sont plus longs) et dénudez les conducteurs.

Effectuez une reprise de masse sur 360° des blindages externes de tous
les cables de commande sous le collier de terre.

Mettez les blindages doubles a la terre au niveau du collier de mise a la
terre. Servez-vous d’un collier de mise a la terre inutilisé ou, a défaut,
procédez commeillustré. L'autre extrémité des blindages doit étre laissée
non connectée ou étre reliée a la terre indirectement par le biais d’un
condensateur haute fréquence de quelques nanofarads (ex., 3,3nF/630 V).
Raccordez les conducteurs aux bornes correspondantes de l'unité de
commande.

Raccordez les modules optionnels, siinclus a la livraison.

Montez les capots avant comme indiqué a la section 12. Installation du/des
capot(s) (page 108).

10. Raccordement des cables de commande

Raccordez les cables selon I'application. Pour éviter le couplage inductif, les paires
de fils de signaux torsadées doivent étre aussi proches que possible des bornes.

1. Découpez un trou dans le passe-cables en caoutchouc pour le glisser sur le
cable.

2. Effectuez unereprise de masse sur 360° du blindage externe sous le collier de
terre. Le cable ne doit pas étre dénudé et doit cheminer aussi prés que possible
des bornes de I'unité de commande. Tailles R1...R3: Mettez aussi a la terre les
blindages doubles et tous les fils de terre sur le collier de mise a la terre du
boitier d’entrée des cables. Tailles R4 a R9 : Mettez a la terre les blindages
doubles et tous les fils de terre au niveau du collier situé sous I'unité de
commande.

3. Fixeztous les cables de commande sur les colliers de cable fournis.

Signaux de commande (préréglages) de I'unité de commande ZCU-12

Le variateur utilise I'unité de commande ZCU-12. L’unité de commande UCU-20
est proposée sous le code +V998. Pour plus d’informations sur I'unité de commande
UCU-20, cf. manuel anglais UCU-20 control unit hardware manual
(3AXD50001079246).


https://library.e.abb.com/public/c2fc5b7d91a841ba9622018f81b0354c/EN_UCU-20_HW_A_A5.pdf?x-sign=F2UTG7n5ro%2bVx0Ih4%2fg8WWYnldIBrpQxmBVz0K%2fRvkn3LnrjkBm8U0YYyBM1FY9o
https://library.e.abb.com/public/c2fc5b7d91a841ba9622018f81b0354c/EN_UCU-20_HW_A_A5.pdf?x-sign=F2UTG7n5ro%2bVx0Ih4%2fg8WWYnldIBrpQxmBVz0K%2fRvkn3LnrjkBm8U0YYyBM1FY9o
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Raccordements ‘ Terme ‘ Description
XPOW Entrée alimentation externe
+24VI
1 +24V| GND 24 Vc.c., 2 A mini (sans modules optionnels)
2 GND
XAl Tension de référence et entrées analogiques
+VREF |10Vc.c, R 1...10 kohm
1 |+VREF
2 |-VREF -VREF |-10Vc.c,, R 1...10 kohm
3 AGND ["AGND | Terre
4 Al1+
5 Alt- All+ Référence vitesse
6 A2+
- EERY >
= Ao All 0(2)...10V, R,,, > 200 kohm
SIZIM) Al Al2+ Non utilisée par défaut
Al2:U | Al1:U
Al2- 0(4)...20 mA, R, =100 ohm
All Sélection courant (l) / tension (U) par cavalier
pour All
Al2 Sélection courant (l) / tension (U) par cavalier
pour Al2
XAO Sorties analogiques
AO1 Vitesse moteur tr/min
m’ ~ 1 AO1
: : ;‘ 2 AGND AGND 0...20mA, RL <500 ohm
[ -,
O/ 3 | A02 AO2 | Courant moteur
T B 4 | AGND
= = AGND 0...20 mA, RL<500 ohm
XD2D Liaison multivariateurs
B Raccordement maitre/esclave, multivariateurs
g B ou bus de terrain
2 A A
3 | BGND BGND
J3 Résistance de terminaison de la liaison multi-
variateurs
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Raccordements Terme Description
XRO1, XRO2, XRO3 Sorties relais
NC Prét a démarrer
" he 250 Vi 30 Vi
7, 12 | com COM ca./ c.c.
Kt——= 18 | NO NO 2A
21 NC
EZ 22 | com NC En marche
I 28 | NO
Fault %, ~ > NG coM |250Vc.a./30Vc.c.
< — 2A
32 | com NO
33 NO ”
NC Défaut (-1)
2 +24VD |
5 |DpiooND |2 coM |250Vc.a./30Vcc.
2A
NO

XD24 Sortie en tension auxiliaire, verrouillage signaux logiques

DIIL Validation marche
— Tt 1 DIIL
2 | +24vD +24VD | 424 ve.c. 200 mAD
3 DICOM -
2 +24VD DICOM |Masse entrées logiques
5 [DIOGNDJ| +24VD | 424 vc.c. 200 mA Y
DIOGND |Masse entrées/sorties logiques
XDIO Entrées/sorties logiques
DIO1 Sortie : Prét a démarrer
1 DIO1
2 DIO2 DIO2 Sortie : En marche
J6 Sélection de la masse
XDI Entrées logiques
DI1 Arrét (0) / Démarrage (1)
2 +24VD | & DI2 Avant (0) / Arriére (1)
van rriere
5 |DIOGND |2
DI3 Raz
g 1 DI1
- 2 DI2 DI4 Temps acc/déc
— 3 DI3 DI5 Vitesse constante 1 (1 = On)
J
g Di4 DI6 Par défaut, non utilisée.
L 5 DI5
6 DI6

XSTO Raccordement fonction STO (Interruption sécurisée du couple)
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Raccordements Terme Description
OUT1 IN1 et IN2 sont raccordées sur OUT1 en usine.
1 OUT1 Pour autoriser le démarrage et le fonctionne-
2 SGND SGND ment du variateur, IN1 et IN2 doivent étre rac-
i I"Z'; INL | cordées sur OUTL.
IN2
X12 Raccordement options de sécurité
X13 Raccordement micro-console
X205 Raccordement unité mémoire

D La capacité de charge totale des sorties est de 4,8 W (200 mA a 24 V) moins la puissance consommée par DIO1

et DIO2.

Section des cables : 0,5...2,5 mm?2 (24...12 AWG)

Couples de serrage : 0,5 N-m (5 Ibf-in) pour cables a brins multiples toronnés et

monobrin.

Exemples d’installation des cables de commande

R1..R3
G ER

€

R4...R9

N.B. : Servez-vous d’un collier de mise a la terre inutilisé ou, a défaut, procédez

comme illustré.

11. Installation du ou des module(s) optionnel(s), sila

livraison en comporte.

Voir manuel du module optionnel pour la procédure.
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Exemples de cables pour le bus de terrain

Nota: La figure représente un variateur en taille R2. La procédure est similaire
dans d’autres tailles.

M4x8
Torx T20

2N-m
N (17 Ibfin)

-

@\gﬂ
NG

NES
\\

12. Installation du/des capot(s)

Pour replacer le capot, procédez a I'inverse des consignes de dépose du capot. Cf.
6. Retirez les capots. (page 92).

13. Mise en route du variateur

AATTENTION Avant de démarrer le variateur, assurez-vous que le montage
est achevé et que le moteur peut tourner en toute sécurité. En cas de risque
de dégat ou de blessure, isolez le moteur des autres machines.

AATTENTION Assurez-vous que tout danger est écarté avant d’activer les
fonctions de réarmement automatique des défauts et de redémarrage
automatique du programme de commande du variateur. Ces fonctions
réarment automatiquement le variateur et le redémarrent apres défaut ou
interruption de I'alimentation. Si elles sont activées, leur présence doit étre
clairement identifiée comme stipulé dans la norme CEI/EN/UL 61800-5-1,
paragraphe 6.5.3 : par exemple, « CETTE MACHINE DEMARRE
AUTOMATIQUEMENT ».

Procédez a la mise en route a I'aide de la microconsole. L’écran présente deux
boutons de commande en bas : Options et Menu. Ces boutons correspondent aux
fonctions des touches multifonction et sous I'écran. Les fonctions de ces
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touches varient selon les vues. Les touches fléchées @, [E, E et ¥Y/servent a

. s s ? .
déplacer le curseur ou a régler les valeurs. La touche Y ouvre une page d’aide

contextuelle.

Mettez le variateur sous ten-
sion. Gardez a proximité les
données de la plaque signalé-
tique du moteur.

4.

Sélectionnez votre langue et
enfoncez la touche (Suiva-
nt).

N.B. : Aprés avoir sélectionné

la langue, patientez quelques

minutes pendant Iinitialisation
de la microconsole.

2.

L’assistant de mise en service
vous aide a réaliser la configu-
ration initiale. Sélectionnez
Menu et enfoncez & (Menu)
pour ouvrir le menu principal.
Sélectionnez Assistants et en-
foncez la touche < (Sel).

3.

Sélectionnez Configuration de
base et enfoncez (Sel).

Digtant & ACS880 0.0 tr/min | Distant 2 ACEBR0 0.0 tr/min

Menu Assistants
Paramétres [
QR code

Agsistants >

g Efficacité énergétique »

| & I

Sortie 10:56 Sel | Retour 10:56 Sel
5, 6.

Choisissez le systeme d’unités
que vous souhaitez utiliser et
appuyez sur (Suivant).

Procédez aux sélections suiva-
ntes. Appuyez sur << (Suivant)
aprés chaque sélection.

Distant R ACSEE0 0.0 tr/min | Distant R ACSESE0 0.0 tr/min | Distant ¥ ACEEE0 0.0 tr/min
Langue C—1 | Localisation —1 | Unités | m—1
Le changement de |a langue prend du Unités préréglées Modifiez les unités o' affichage si requis
temps. International [syst. métrique) o

Nedeslands Mormes US [syst. anglo-saxon) Devise tanf EUR »

Dansk

Sortie 10:56 Suivant | Retour 10:56 Suivant | Retour 10:56 Suivant
7. 8. 9.

Distant & ACSEB0 0.0 tr/rnin | Distant & ACSABD 0.0 tr/min | Distant ¥ ACSHB0 0.0 trmin
Date & Heure ®W— | Tension réseau ®W———  Données moteur | m—

Saisissez ['heure et la date du jour

Réglez la tension réseau.
—

Vérifiez les valeurs sur la plague
signalétique du moteur et entrezles
[

Heure 10:56:56 »

Format date jour.mois.année » e moteur  Moteur one
Format heure 24 heures » Tension norminale moteur D0Wmw
Retour 10:56 Suivant | Retour 10:56 Suivant Hetour. WD:S? Suivaﬁt
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10. 11. 12.
Distant I ACSRAD 00 tr/min | Distant I ADSRAN 00 tr/min | Distant 4 ACSRAD 1100 tr/min
Réglages mot avancés W MNommer le variateur [ s

Si disponibles, ces réglages peuvent
améliorer la précision.

[ S—
uldiut iyl 4
Witesse maximum

1500.00 trmin »

Le nom s'affichera en haut de I'écran
et permettra d'identifier le moteur

¢ nominal moteur 0.0 Courant maximum 306 Aw | commandé par le variateur
Couple nominal moteur  0.000 N w Couple minirmurn 1 -300.0 % w
Mode commande maoteur OTC» Couple maximum 1 3000 % w
Retour 10:57 Suivant | Retour 10:57 Suivant | Retour 10:57 Suivant
13. 14. 15.
Distant 73 ACSE80 0.1 tr/min | Distant ¥ ACSEB0 0.0 tr/min | Distant ¢ ACSES0 0.0 tr./min
Essai sens de rotation S | Sauvegarder? | | Configuration terminée
Faites tourner le moteur pour wérifier Copie tous les réglages dans un Wariateur prét a fonctionner
le sens de rotation. fichier sur la micro-console. Pour
restaurer une sauvegarde: Menu =
. - Sauvegardes.
Dui, tester maintenant _
rnaintenant U
Sanwanarda
Retour 10:57 Suivant | Retour 10:57 Suivant | Retour 10:57 Fait

Protection du moteur contre les surcharges

La fonction de protection du moteur contre les surcharges n’est pas activée en
usine. Elle peut s'appuyer sur les sondes de mesure de la température du moteur,
sur les estimations fournies par le modéle moteur (défini par paramétrage), ou
bien utiliser les courbes de classe de rendement du moteur et de courant moteur
mesuré. Pour activer la protection par paramétrage ou par sondes thermiques
réglez les paramétres 35.11a 35.55. Pour activer les courbes de classe de rendement
du moteur, réglez le parametre 35.56. La classe surcharge moteur préréglée en
usine est 20. Vous pouvez modifier ce réglage au parameétre 35.57.

o1s ? . . e
Utilisez la touche Info () de la microconsole pour en savoir plus sur le réglage du
groupe de parametres 35. Vous devez régler correctement les parametres de
surcharge du variateur pour éviter d’'endommager le moteur.

Communication sur bus de terrain

Pour configurer la communication sur bus de terrain intégré pour Modbus RTU,
vous devez au moins régler ces parametres :

Paramétre Valeur de réglage | Description

20.01 Commandes Ext1 | Protocole EFB La liaison série est la source des signaux de démar-
rage et d’arrét si EXT1 est le dispositif de commande

actif.

22.11 Source réf vitesse | Réf1 EFB Sélectionne une référence recue de I'interface de co-
1 mmunication intégrée comme référence de vitesse 1
du variateur.
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Paramétre Valeur de réglage | Description

26.11 Source réfl couple | Réf1 EFB Sélectionne une référence recue de 'interface de co-
mmunication intégrée comme référence de couple 1
du variateur.

28.11 Source réfl fréque-  Réf1 EFB Sélectionne une référence recue de 'interface de co-
nce mmunication intégrée comme référence de fréquence
1 du variateur.

58.01 Liaison activée |Modbus RTU Initialisation de la communication pour le protocole
intégré (EFB)

58.03 Adresse 1 (préréglage) Adresse du variateur. Deux appareils différents ne
peuvent avoir la méme adresse en ligne.

58.04 Vitesse communi- | 19,2 kbps (default) | Réglage du débit sur la liaison. Réglage identique a
cation celui de la station maitre.

58.05 Parité 8E1 (préréglage) |Sélection de la parité et des réglages du bit d’arrét.
Réglage identique a celui de la station maitre.

58.06 Commande com- | Rafraichir para- | Validation de toute modification des valeurs des ré-
munication metres glages EFB. A utiliser aprés tout changement dans le
groupe de paramétres 58.

Autres parameétres relatifs a la configuration de la liaison série :

58.14 Action sur perte | 58.17 Tempo. envoi 58.28 Type retl EFB 58.34 Ordre mots

comm

58.15 Mode perte com- | 58.25 Profil de comma- [ 58.31 Source transp 58.1011/0 Données 1

munication nde retl EFB

, 58.124 Datal/0O 24 time
58.16 Heure perte com- | 58.26 Type réfl EFB 58.33 Mode adressage

munication

Alarmes et défauts

Alarme | Défaut |Code aux. Description
A2A1 2281 | Etalonnage coura- | Attention : étalonnage du courant au prochain démarrage.
nt Défaut : défaut de la mesure des courants de phase de
sortie
- 2310 |Surintensité Le courant de sortie est supérieur a la limite interne. Cause

probable : défaut de terre ou perte de phase.

A2B3 2330 |Fuitealaterre Déséquilibre de charge généralement di a un défaut de
terre dans le moteur ou son cablage.
A2B4 2340 | Court-circuit Présence d’un court-circuit dans le moteur ou son cablage.
- 3130 | Perte de phase La tension du circuit intermédiaire c.c. oscille suite a la
d’entrée perte d’une phase réseau.

- 3181 | Défaut cablage ou | Erreur de raccordement des cables réseau et moteur.
terre
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Alarme | Défaut Code aux. Description
A3Al 3210 | Surtensionbus c.c| Tension du circuit intermédiaire c.c. trop élevée.
A3A2 3220 |Sous-tension bus | Tension du circuit intermédiaire c.c. trop basse.
c.c

- 3381 |Perte de phase de | Les trois phases ne sont pas toutes raccordées au moteur.
sortie

- 5090 |Défaut matériel |La fonction de diagnostic STO a détecté une défaillance
STO matérielle. Contactez ABB.

A5A0 5091 |Interruption sécuri- | La fonction STO est active.
sée du couple

ATCE 6681 |Perte comm EFB | Rupture de la communication sur le protocole embarqué.

ATC1 7510 |Communication | Perte de communication entre le variateur (ou I'API) et le
FBAA coupleur réseau.
ATAB - Echec config. I/0 | Les emplacements et types des modules d’extension d’E/S
extension indiqués dans les paramétres ne correspondent pas a la
configuration détectée.
AFF6 - Identification mo- | L'identification moteur aura lieu au prochain démarrage.
teur

- FA81 |Safetorque off1 |Le circuit STO 1 est ouvert.
loss

- FA82 |Safe torque off2 |Le circuit STO 2 est ouvert.
loss

Fonction STO

Conformément a la norme CEI/EN 61800-5-2, le variateur intégre une fonction
Safe torque off (STO). Cette fonction peut faire office d’actionneur final dans un
circuit de sécurité qui arréte le variateur en cas de danger (ex., circuit d’arrét
d’urgence).

Quand elle est active, la fonction STO coupe la tension de commande des
semiconducteurs de puissance de I'étage de sortie du variateur, empéchant ce
dernier de produire le couple nécessaire a la rotation du moteur. Le programme
de commande indique un message en fonction du réglage du parametre 31.22. Si
le moteur tourne au moment de I'activation de la STO, il s’arréte en roue libre. La
fermeture du contact d’activation désactive la STO. Tous les défauts doivent étre
réarmés avant un redémarrage.

La STO a une architecture redondante : vous devez utiliser les deux voies dans
I'implémentation des fonctions de sécurité. Les données de sécurité du présent
chapitre s’appliquent a une utilisation redondante, et ne sont pas valables sivous
n’utilisez pas les deux voies.
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AATTENTION | La fonction STO ne coupe pas la tension des circuits de
puissance et auxiliaires du variateur. Isolez le variateur de toutes les sources
d'alimentation avant d'effectuer des travaux d'entretien sur les parties
électriques du variateur ou du moteur.

N.B.:

- Silarrétenrouelibre n’est pas acceptable, arrétez I'entrainement et la machine
selon le mode d’arrét approprié avant d’activer la STO.

« Lafonction STO est prioritaire sur toutes les autres fonctions du variateur.

Cablage

Les contacts de sécurité doivent s'ouvrir/se fermer dans les 200 ms maxi l'un de
'autre.

Un cable a deux paires torsadées blindées est conseillé pour le raccordement. La
longueur maxi du cable entre I'interrupteur et I'unité de commande du variateur

est de 300 m (1000 ft). Vous ne pouvez mettre le blindage du céble a la terre que
sur 'unité de commande.

Validation

Les fonctions de sécurité doivent faire 'objet d’un essai de validation pour se
prémunir contre les risques. L’essai doit étre effectué par une personne agréée
connaissant bien cette fonction. Cette personne doit renseigner et signer les
procédures et rapports d’essai. Les consignes de validation de la fonction STO se
trouvent dans le manuel d’'installation du variateur.

Caractéristiques techniques

- Lesniveaux de tension aux bornes d’entrée STO de chaque unité de commande
doivent étre supérieurs ou égaux a 17 Vc.c. pour I'unité de commande ZCU-12
et 15 Vc.c. pour l'unité de commande UCU-20 pour étre interprétés comme

«l»
- Temps de réaction de la fonction STO (minimum de détection) : 1 ms

- Temps de réponse de la fonction STO :
« unité de commande ZCU-12 : 2 ms (typique), 10 ms (maximum)
« unité de commande UCU-20 : 2 ms (typique), 25 ms (maximum)

« Temps de détection du défaut : Canaux dans un état différent pendant plus
de 200 ms.

- Temps de réaction sur défaut : Temps de détection du défaut + 10 ms.

- Temporisation d’indication de défaut STO (parameétre 31.22) : < 500 ms
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. Temporisation d’indication d’alarme STO (paramétre 31.22) : < 1000 ms.
« Niveau d’intégrité de sécurité (SIL, EN 62061) : 3
« Niveau de performance (PL, EN ISO 13849-1) : e

La fonction STO est un dispositif de sécurité de type A au sens de la norme
CEI 61508-2.

Cf. manuel d’'installation du variateur pour I'intégralité des données de sécurité,
les taux de défaillance précis et les modes de défaillance de la fonction STO.
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IT —Istruzioni rapide di
installazione e avviamento

Questa guida si applica alle installazioni IEC globali e NEC nordamericane.

Norme di sicurezza

AAVVERTENZA | Rispettare le norme di sicurezza del convertitore di
frequenza. Il mancato rispetto di queste norme pud mettere a repentaglio
I'incolumita delle persone, con rischio di morte, o danneggiare le
apparecchiature. Gli interventi diinstallazione e manutenzione devono essere
eseguiti solo da elettricisti qualificati.

« Nonintervenire su convertitore di frequenza, cavo motore, motore o cavi di
comando quando il convertitore e collegato all'alimentazione. Prima di iniziare
illavoro, isolare il convertitore da tutte le fonti di tensione pericolose e verificare
che sia possibile lavorare in sicurezza. Attendere sempre 5 minuti dopo avere
scollegato I'alimentazione in ingresso, per consentire ai condensatori del
circuito intermedio di scaricarsi.

- Non eseguire interventi sul convertitore di frequenza quando all'unita &
collegato un motore a magneti permanenti in rotazione. Quando il motore a
magneti permanenti ruota, mette sotto tensione il convertitore, compresi i
morsetti di ingresso e uscita.

- Fare attenzione che i detriti provocati dall'esecuzione di fori non si infiltrino
nell'unita.

« Telai R4...R9: sollevare il convertitore con un dispositivo di sollevamento.
Utilizzare i golfari di sollevamento del convertitore. Non inclinare il convertitore.
Il convertitore & pesante e ha il baricentro alto. Se I'unita si ribalta pud causare
infortuni.
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1. Rimozione dell'imballo

Fino al momento dell'installazione, tenere il convertitore nella confezione originaria.
Una volta rimosso l'imballaggio, proteggere il convertitore da polvere, detriti e
umidita.

Verificare che siano compresi gli elementi seguenti:

- cassetta cavi/scatola passacavi (telai R5...R9 di IP21 [UL tipo 1])

- convertitore

- dima di montaggio

« pannello di controllo

- guidarapida diinstallazione e avviamento

« adesivi con messaggio di avvertenza tensione residua, in pil lingue.

« manuali hardware e firmware, se ordinati.

« componenti opzionali in pacchetti separati se ordinati

Controllare che gli elementi non presentino segni di danneggiamento.

2. Ricondizionamento dei condensatori

| condensatori devono essere ricondizionati se il convertitore & fermo da oltre un
anno (perché é rimasto inutilizzato oppure in magazzino). La data di produzione
si trova sull'etichetta identificativa. Per informazioni sul ricondizionamento dei
condensatori, vedere Capacitor Reforming Instructions (3BFE64059629 [inglese]).

3. Selezione di cavi e fusibili
Selezionare i cavi di potenza. Attenersi alle normative locali.

- Cavo dialimentazione: utilizzare un cavo con schermatura di tipo simmetrico
(cavo VFD) per ottimizzare le prestazioni ai fini della compatibilita
elettromagnetica. Installazioni NEC: sono ammissibili anche canaline con
conduttivita continua con messa a terra su entrambe le terminazioni.

. Cavo motore: ABB consiglia cavi motori VFD con schermatura di tipo
simmetrico per ridurre corrente d'albero, usura e sollecitazioni nell'isolamento
del motore e per garantire prestazioni ottimali ai fini della compatibilita
elettromagnetica. Sebbene non siano consigliati, € ammessa la presenza di
conduttori all'interno di canaline conduttive continue nelle installazioni NEC.
Mettere a terra entrambe le terminazioni della canalina. Usare cavi di messa a
terra separati per il motore e il convertitore all’interno della canalina.

« Valori nominali di corrente: Corrente di carico max.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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- Valori nominali di tensione (minima): Installazioni IEC: un cavo da 600 Vc.a. &
adatto a tensioni fino a 500 Vc.a., un cavo da 750 Vc.a. € adatto a tensioni fino
a 600 Vc.a., mentre un cavo da 1000 Vc.a. & adatto a tensioni fino a 690 Vc.a.
Installazioni NEC: un cavo da 600 Vc.a. per motori da 230 Vc.a., un cavo da
1000 Vc.a. per motori da 480 Vc.a. e 600 Vc.a. un cavo da 600 Vc.a. per linee di
alimentazione da 230 Vc.a. e 480 Vc.a., un cavo da 1000 Vc.a. per linee di
alimentazione da 600 Vc.a.

- Valori nominali di temperatura: Installazioni IEC: il cavo deve essere idoneo a
una temperatura massima ammissibile del conduttore in uso continuo di
almeno 70 °C. Installazioni NEC: utilizzare conduttori da almeno 75 °C. La
temperatura dell'isolamento pud essere superiore purché la capacita in ampere
si basi su conduttori da 75 °C.

Selezionare i cavi di controllo.

«  Utilizzare un doppino intrecciato con doppia schermatura per i segnali analogici.
Utilizzare un cavo a schermatura singola o doppia per i segnali digitali, relé e
1/0. Non far passare i segnalia 24 V e 115/230 V nello stesso cavo.

Proteggere il convertitore di frequenza e il cavo di alimentazione con fusibili
adeguati.

Per le dimensioni tipiche dei cavi di alimentazione e i fusibili corretti, vedere la
sezione Fuses and typical power cable sizes (pag. 201).

4. Controlli da effettuare sul luogo di installazione

Controllare il luogo di installazione. Verificare quanto segue:

« Illuogo diinstallazione sia sufficientemente ventilato o raffreddato per
dissipare il calore dal convertitore. Fare riferimento ai dati tecnici.

« Le condizioni ambientali del convertitore sono conformi alle specifiche. Fare
riferimento ai dati tecnici.

- Il materiale dietro, sopra e sotto il convertitore & di tipo non infiammabile.

- Lasuperficie di installazione deve essere quanto piu possibile verticale e
sufficientemente robusta per sostenere il convertitore.

- Cisia spazio sufficiente intorno al convertitore di frequenza per
raffreddamento, interventi di manutenzione e funzionamento. Consultare le
specifiche relative allo spazio libero del convertitore di frequenza.

« Nelle vicinanze del convertitore di frequenza non siano presenti sorgenti di
forti campi magnetici, come conduttori unipolari o bobine di contattori con
correnti elevate. Un forte campo magnetico pud causare interferenze o
imprecisioni nel funzionamento del convertitore.
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5. Montaggio del convertitore di frequenza a parete

Scegliere i dispositivi di fissaggio in base ai requisiti locali relativi al materiale della
parete, al peso del convertitore e all'applicazione.

Preparazione del luogo dell'installazione

1. Eseguire le marcature utilizzando la dima di montaggio. Rimuovere la dima
prima diinstallare il convertitore di frequenza a parete.

2. Eseguireifori e inserirvi gli ancoraggi o le spine.

R1...R5 R1...R9
@ 4 @ R1...R5: M5
Y R6...R9: M8
o
- L —

3. Installare le viti. Lasciare uno spazio tra la testa della vite e la superficie di
IT
montaggio.

R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8 R9

mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm in mm in
a 98 385 | 98 | 385 125 | 492 | 160 | 6,30 | 160 | 6,30 |212,5| 8,37 | 245 | 9,65 | 262,5 /10,33 | 345 | 13,58
b 358 | 14,09 | 358 | 14,09 | 451 |17,75| 505 | 19,88 | 612 |24,10| 571 |22,50| 623 |24,53| 701 |27,61| 718 |28.29

c - - - - - - 475 | 18,70 | 581 | 22,87 | 531 |20,91| 583 | 22,95 | 658 2591 658 | 2591

Applicare il convertitore di frequenza alla parete e serrare le viti
Eseguire anche questi passaggi:

R5...R9, IP21 (UL Tipo 1): Rimuovere il coperchio e installare la cassetta cavi.

R4...R9, IP55 (UL Tipo 12): mettere la copertura sui bulloni superiori. Serrare i bulloni
superiori e installare i bulloni inferiori nei fori di montaggio.
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R1...R4, IP21 (UL Tipo 1)

M6x12
Torx T25

2N-m
(17 Ibf-in)

R1...R9, IP55 (UL Tipo 12)

UL Type 12 R4...R9:
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6. Rimuovere i coperchi

R1...R3, IP21 R4 e R5, IP21 R6...R9, IP21

SRS
*\ AN

N
N

v,

AN

[
S
-

\\
N\ N
AN
~
AN

~

7. Assicurarsi che il convertitore sia compatibile con il
sistema di messa a terra

E possibile collegare tutti i convertitori a un sistema di alimentazione di tipo TN-S
con messa a terra simmetrica (centro stella messo a terra). Con opzione +E200 o
+E202: se il convertitore viene installato su un sistema diverso, € necessario
rimuovere la vite EMC (il filtro EMC viene scollegato) e/o rimuovere la vite VAR (il
circuito del varistore viene scollegato).
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Telaio Sistemi di alimentazio- | Sistemi IT (senza mes- | gistemi TT1) 2)
ne TN-Sconmessaa |saa terraoconmessa
terra simmetrica (cen- | aterraad altaresisten-
tro stella messo a ter- |za)

ra)
R1..R4 non rimuovere le viti non rimuovere le viti Rimuovere le viti EMC
EMCin c.a. o VAR EMCin c.a. o VAR. c.a., AMC c.c. e VAR.
R5...R9 non rimuovere le viti Rimuovere le viti EMC

EMCinc.a. o VAR.Ri- |c.a.,, EMCc.c. e VAR.
muovere le viti EMC in
c.c.

1) Nel sistema di alimentazione & necessario installare un interruttore differenziale. Nelle installazioni NEC, &
richiesto un interruttore differenziale per correnti da 1000 A o superiori.

2) ABBnon garantisce la categoria EMC o il funzionamento del rilevatore di corrente di dispersione verso terra
all'interno del convertitore.

AAVVERTENZA Non installare il convertitore di frequenza in sistemi a
triangolo da 525... 690 V con una fase a terra o con messa a terra nel punto
mediano. Se il filtro EMC o il varistore fase-terra sono scollegati non
proteggono il convertitore dai danni.

8. Misurazione della resistenza di isolamento dei cavi di
alimentazione e del motore

Prima di collegare il cavo di alimentazione al convertitore, misurarne la resistenza
d'isolamento secondo le norme locali.

Misurare la resistenza di isolamento del motore e del cavo motore quando
quest'ultimo & scollegato dal convertitore. Misurare la resistenza di isolamento
tra ogni conduttore di fase e il conduttore di protezione di terra (PE) con una
tensione di misura di 1000 Vcc. La resistenza di isolamento dei motori ABB deve
essere superiore a 100 Mohm (valore di riferimento a 25 °C 0 77 °F). Per laresistenza
diisolamento di altri motori, consultare le istruzioni del produttore.

Nota: la presenza di umidita all'interno dell'alloggiamento del motore riduce la
resistenza di isolamento. Se si teme la presenza di umidita, asciugare il motore e
ripetere la misurazione.

U1-PE, V1-PE, W1-PE

1000 V DC,
> 100 Mohm
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9. Collegamento dei cavi di alimentazione

Schema di collegamento IEC con cavi schermati

L1 | L2 | L3 @ R- R+ uDC- T1/U | T2/V| T3/W

(PE) PE (PE) L1 L2 L3

A | Convertitore

1 | Per alternative, vedere la del manuale hardware.

2 | utilizzare un cavo PE di messa a terra separato (2a) o un cavo con conduttore PE separato
(2b) se la conduttivita della schermatura non & conforme ai requisiti previsti per il condut-
tore PE.

3 | Se siutilizza un cavo schermato, si raccomanda di eseguire una messa a terra a 360°. Met-
tere a terra l'altra estremita della schermatura del cavo di ingresso o del conduttore PE
sulla scheda di distribuzione.

4 | E necessaria la messa a terra a 360°.

5 | Resistenza di frenatura esterna

6 | Utilizzare un cavo di terra separato se la schermatura non & conforme ai requisiti di IEC
61800-5-1 e in assenza di conduttore di terra di tipo simmetrico nel cavo.

7 | Filtro du/dt o filtro sinusoidale

Nota: | telai R1...R4 hanno un chopper di frenatura integrato in dotazione. | telai R5 e superiori
possono essere dotati di un chopper di frenatura integrato opzionale (+D150). Le resistenze di
frenatura sono disponibili come kit supplementari.
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Schema di collegamento NEC con cavi con schermatura di tipo
simmetrico o canaline

Nota: leinstallazioni NEC possono presentare conduttoriisolati separati all'interno
di una canalina, cavi VFD schermati in una canalina o cavi VFD schermati senza
canalina. Il normale simbolo tratteggiato (c) in questo schema rappresenta la
schermatura del cavo VFD schermato. Lo stesso simbolo non tratteggiato (b)
indica la canalina.

‘ .
. L1 | L2 | L3 R- LJDC+UDC— T1/U | T2/V| T3/W ‘

1 | Convertitore

a |Conduttore di terra isolato in una canalina. mettere a terra in corrispondenza del morsetto
PE e del bus di terra del pannello di distribuzione. Per l'installazione di un cavo VFD, vedere

(d).

b |Messa a terra della canalina. fissare la canalina alla scatola passacavi e all'involucro del pan-
nello di controllo. Per l'installazione di un cavo VFD, vedere (c).

¢ |Schermatura di un cavo VFD schermato. mettere a terra la schermatura a 360° sotto il mor-
setto di terra del convertitore, quindi intrecciare e collegare sotto il morsetto di terra del

convertitore. Mettere a terra anche la schermatura a 360° sul lato motore, quindi intrecciare
e collegare sotto il morsetto di terra del motore. Per l'installazione della canalina, vedere (b).

d | Conduttori di messa a terra strutturati in modo simmetrico all'interno di un cavo VFD
schermato. Intrecciare insieme e mettere a terra sotto il morsetto di terra del convertitore
e sotto il morsetto di terra del motore. Per l'installazione della canalina, vedere (a).

e |Collegamento della resistenza di frenatura esterna (se utilizzata). Per I'installazione della
canalina: Vedere a e b. Per l'installazione di un cavo VFD: vedere c e d. Inoltre, tagliare il terzo
conduttore di fase in quanto non necessario per il collegamento della resistenza di frenatura.

f | Se necessario, installare un filtro esterno (filtro du/dt, modo comune o sinusoidale). | filtri
sono disponibili presso ABB.
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Nota: tutte le aperture nell'armadio del convertitore devono essere chiuse con dispositivi con
certificazione UL aventi gli stessi valori nominali del tipo rispetto al tipo di convertitore.

Procedura di collegamento con cavo VFD

Per la procedura di collegamento con canaline, vedere Procedura di collegamento
con canalina.

1.

Applicare un adesivo con il messaggio di avvertenza per tensione residua nella
lingua locale:

Telai R1...R3: alla piastra di fissaggio del pannello di controllo.
Telai R4 e R5: sopra l'unita di controllo.
Telai R6...R9: vicino all'unita di controllo.

R1...R3 R4 e R5 R6...R9

Telai R4...R9: Rimuovere la protezione e praticare dei fori per i cavi:

a. Telai R6...R9: Rimuovere le piastra laterali.

b. Rimuovere la protezione.

c. Praticareifori necessari per i cavi. Nei telai R8 e R9, eseguire questa
operazione anche per la protezione inferiore.

R8 and R9
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3. Preparare i cavi di alimentazione:
a. Rimuovere i gommini dall'ingresso cavi.
b. TelaiR1..R3, IP21: collegare i fissacavi (inclusi nella fornitura, all'interno di
un sacchetto di plastica) sui fori della piastra passacavi (3b).

Telai R1...R9 Telai R1...R3, IP21

&%

c. TelaiR1...R9 IP55: Tagliare un foro di dimensioni adeguate nel gommino.
Far scivolare il gommino sul cavo.

d. Preparare le estremita dei cavi come illustrato nella relativa figura. La
schermatura nuda dovra essere messa a terra a 360° sotto il morsetto.

e. TelaiR4...R9 IP21 e telai R1...R9 IP55: Far passare i cavi attraverso i fori
nell'ingresso per cavi e inserire i gommini nei fori.

R1...R3 e R6...R9 R4 e R5
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4. Collegare i cavidialimentazione. Per le coppie di serraggio, vedere Terminal
data.
a. TelaiR1...R3 convertitori IP21: mettere a terra a 360° le schermature nei
fissacavi serrando il connettore sulla parte spellata del cavo. Convertitori
IP55: serrare i morsetti della piastra di messa a terra del cavo di
alimentazione sulla parte spellata dei cavi.
Telai R4...R9: serrare i morsetti della piastra di messa a terra del cavo di
alimentazione sulla parte spellata dei cavi.

‘ R1..R3 R4 e R5 R6...R9
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M4x30 Torx T20 R6: M5x25 Torx T20; M4x20

1,2 N-m (10,6 libbre-forza Torx T20
pollice) R7: M5x35 Torx T20

R8 e R9: M5x25 Torx T20
2N-m (17 libbre-forza pollice)

1L5N-m

R1, R2: 1.5 N-m (13.3 Ibf-in)
R3: 2 N-m (17 Ibf-in)
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f.

Collegarela schermaturaintrecciata delle schermature dei cavi ai morsetti

di terra.

Collegare i conduttori di fase del cavo motore ai morsetti T1/U, T2/V e
T3/W. Collegare il cavo di alimentazione ai morsetti L1, L2 e L3.
Se si utilizza il chopper di frenatura: collegare i conduttori del cavo della

resistenza di frenatura ai morsetti R+ e R-.
Se siinstallano cavi paralleli (telai R8 e R9), installare le relative piastre di

messa a terra.

R1..R3

9

4d
o fpaeza

//

[

@

ele
&__8&__9®

o
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&)

T T 117 [ —" i

T

T

T

R6...R9

R4 e R5
Lo
[Se¥]|[]| [©] | %)
!
° \(@PE ©

R8 e R9

M5x25 Torx T20
2 N-m (17 Ibf-in)

M5x12 Torx T20
2 N-m (17 Ibf-in)

Telai R6...R9: Installare le piastre laterali della cassetta di ingresso dei cavi.
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TelaiR1...R3 e R6...R9: Installare la piastra di messa a terra dei cavi di controllo
nella cassetta di ingresso dei cavi.

R1...R3 R6...R9
R6, R7: M4x20
Torx T20
M4x8 Torx T20 S A S
1.5 N-m (13.3 Ibf-in) M4x8 Torx T20 QB\ % % WY
R9: M4x12 Torx T20 ! %ﬁ—%’;‘"’xzo
2 N-m (17 Ibf-in) e ¢ .
2 N-m (17 lbf-in)

Telai R4...R5: installare le protezioni EMC (a).
Telai R4...R9: Installare la protezione sui morsetti (b).

R4...R5 R4...R9

| R4:M4x8Torx T20 (2 pcs),
M4x10 Torx T20 (1 pcs)
2 N-m (17 Ibf-in)

R5: M4x8 Torx T20
2 N-m (17 Ibf-in)

Fissare meccanicamente i cavi all'esterno del convertitore di frequenza.

Mettere a terra la schermatura del cavo del motore sul lato motore. Per ridurre
al minimo le interferenze da radiofrequenza, mettere a terra la schermatura

del cavo motore a 360° in corrispondenza dell'ingresso cavi della morsettiera
del motore.
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Procedura di collegamento con canalina
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Collegare i cavi di alimentazione. ABB raccomanda cavi VFD con schermatura
di tipo simmetrico per il collegamento del motore.

a.

Apporre gli adesivi con messaggio di avvertenza per tensione residua e
rimuovere i coperchicomeindicato in Procedura di collegamento con cavo
VFD (pag. 124).

Rimuovere i gommini dalla piastra della canalina per la canalina che si
intende collegare.

Collegare la canalina alla piastra della canalina del convertitore e al motore
o alla sorgente di alimentazione. Assicurarsi che entrambe le terminazioni
della canalina siano fissate correttamente. Verificare la conduttivita della
canalina. Fare scorrere il cavo VFD schermato o i conduttori discreti lungo
la canalina e spellare le estremita dei cavi.

In caso di utilizzo di un cavo VFD con schermatura di tipo simmetrico,
intrecciare i fili di messa a terra con la schermatura del cavo e collegare il
tutto ai morsetti di terra. Mettere a terra la schermatura a 360° in
corrispondenza dei morsetti di terra. In caso di utilizzo di conduttori
discreti, collegare i conduttori di terra isolati al morsetto di terra.
Collegare i conduttori del motore e d'ingresso e serrare i morsetti dei cavi.
Per le coppie di serraggio, vedere Terminal data (pag. 205).

Telai R4, R5: installare la protezione EMC che separa i cavi di ingresso e di
uscita (se non ancora installata).

In caso di utilizzo del chopper di frenatura: collegare i conduttori della
resistenza di frenatura ai morsetti R+ e R-.

installare la protezione sui morsetti dei cavi di potenza.

13 Ibf-in
M4x20 Torx T20

13 Ibf-in
M4x20 Torx T20
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2. Collegarei cavi di controllo.

a.

Inserire le canaline per i cavi nella piastra della canalina del convertitore.
Verificare che entrambe le terminazioni della canalina siano fissate
correttamente e che la conduttivita sia costante in tutta la canalina. Far
passare i cavi di controllo lungo la canalina.

Tagliare a una lunghezza adeguata (tenendo conto della lunghezza extra
dei conduttori di terra) e spellare i conduttori.

Mettere a terra le schermature esterne di tutti i cavi di controllo a 360° in
corrispondenza del morsetto di terra.

Mettere a terra le schermature dei doppini sotto il morsetto di terra.
Utilizzare una vite non usata per il morsetto di terra. Se non disponibile,
mettere a terra come mostrato. Lasciare scollegata l'altra estremita delle
schermature o metterla a terra indirettamente utilizzando un condensatore
ad alta frequenza di pochi nanofarad (es. 3,3 nF/630 V).

Collegare i conduttori ai corrispondenti morsetti dell'unita di controllo.
Collegare i moduli opzionali, se inclusi nella fornitura.

Installare i coperchi anteriori come indicato in 12. Installazione dei
coperchi (pag. 136).

10. Collegamento dei cavi di controllo

Effettuare i collegamenti in base all'applicazione. Mantenere i doppini dei segnali
intrecciati il pil vicino possibile ai morsetti per evitare I'accoppiamento induttivo.

1. Praticare un foro nel gommino e fare scivolare il gommino sul cavo.

2. Mettere a terrala schermatura esterna del cavo a 360° sotto il morsetto di
terra. Il cavo non spellato deve rimanere il pil possibile vicino ai morsetti
dell'unita di controllo. Telai R1...R3: mettere a terra anche le schermature dei
doppini e fili di terra in corrispondenza del morsetto di terra della cassetta
diingresso cavi. Telai R4...R9: mettere a terra le schermature dei doppini e
tutti i fili di terra in corrispondenza del morsetto sotto l'unita di controllo.

3. Fissare tuttii cavi di controllo alle apposite fascette.

Collegamenti di controllo di default per I'unita di controllo ZCU-12

L'azionamento utilizza l'unita di controllo ZCU-12. L'unita di controllo UCU-20 &
disponibile con il codice plus +V998. Per ulteriori informazioni sull'unita di controllo
UCU-20, fare riferimento al UCU-20 control unit hardware manual
(3AXD50001079246).

Collegamento Termine Descrizione

XPOW Ingresso alimentazione esterna

+24VI

+24VI GND 24 Vcc, 2 A min. (senza moduli opzionali)
P GND



https://library.e.abb.com/public/c2fc5b7d91a841ba9622018f81b0354c/EN_UCU-20_HW_A_A5.pdf?x-sign=F2UTG7n5ro%2bVx0Ih4%2fg8WWYnldIBrpQxmBVz0K%2fRvkn3LnrjkBm8U0YYyBM1FY9o
https://library.e.abb.com/public/c2fc5b7d91a841ba9622018f81b0354c/EN_UCU-20_HW_A_A5.pdf?x-sign=F2UTG7n5ro%2bVx0Ih4%2fg8WWYnldIBrpQxmBVz0K%2fRvkn3LnrjkBm8U0YYyBM1FY9o
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Collegamento ‘ Termine ‘ Descrizione

XAl Tensione di riferimento e ingressi analogici

+VREF |10 Vcc, R 1...10 kohm

1 |+VREF
2 |-VREF -VREF -10 Vee, R 1...10 kohm
3 AGND [ AGND | Terra
4 Al1+
5 Alt- All+ Riferimento di velocita
6 A2+
- 2)...10V, R._ > 200 koh
7 Az Al 0(2)...10V, Ry, > 200 kohm
L) Al Al2+ Di default non utilizzato.
Al2:U | Al1:U
Al2- 0(4)...20 mA, R, =100 ohm
All Ponticello di selezione corrente (I)/tensione
(U) per AlL
Al2 Ponticello di selezione corrente (I)/tensione
(U) per AI2
XAO Uscite analogiche
AO1 Velocita motore rpm
m” = 1 AO1
N 2 AGND AGND 0...20 mA, RL <500 ohm
[
[
O/ 5| AO2 AO2 | Corrente motore
T = 4 |AGND
== AGND | 0---20 mA, R <500 ohm

XD2D Collegamento drive-to-drive

B Collegamento master/follower, drive-to-drive
g B o bus di campo integrato
2 A A
BGND
s |86 BGND
J3 Terminazione del collegamento drive-to-drive
XRO1, XRO2, XRO3 Uscite relé
NC Pronto marcia
i Ne 250 Vca/30 V
% 12 [com || COM ca/30 vee
el
<rT—— 13 NO NO 2A
21 NC
A 22 | coM NC In marcia
L —— 23 NO
Fault %, . NG coM |250Vca/30 Vcc
N — 2A
32 | com NO
33 NO
NC Guasto (-1)
2 +24VD |
: DIOGND g COM 250 Vca/30 Vcc

NO 2A
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Collegamento Termine Descrizione

Uscita tensione ausiliaria XD24, interblocco digitale

DIIL Abilitazione marcia

— Tt 1 DIIL
2 | +2avD +24VD | 424 Vc.c. 200 mAD
3 DICOM
4 +24VD DICOM | Terraingressi digitali
5 | DIOGND
+24VD | +24 Ve.c. 200 mA

DIOGND | Terraingressi/uscite digitali
XDIO Ingressi/uscite digitali

DIO1 Uscita: pronto marcia

1 DIO1
2 DIO2 DIO2 Uscita: in marcia
J6 Selezione messa a terra
XDI Ingressi digitali
DI1 Arresto (0)/Avviamento (1)
2 +24VD | & DI2 Avanti (0) / Indietro (1)
vanti ndietro
5 |DIOGND |2
DI3 Reset
g 1 DI1
— 2 DI2 DI4 Selezione tempo acc/dec
— 3 DI3 DI5 Velocita costante 1 (1 = On)
J
4 Dl4 DI6 Di default non utilizzato.
L 5 DI5
6 DI6

Collegamento XSTO (Safe Torque Off)
OUT1 |INlelIN2vengono collegatia OUT1infabbrica.

1 OUT1 —————— Per consentire l'avvio e il funzionamento, IN1
|: 2 SGND SGND |4 |N2 devono essere collegati a OUT1.
e
IN2
X12 Collegamento opzioni di sicurezza
X13 Collegamento pannello di controllo
X205 Collegamento unita di memoria

D La capacita di carico totale di queste uscite & 4.8 W (200 mA a 24 V) meno la potenza assorbita da DIO1 e DIO2.

Dimensioni fili: 0,5 ... 2,5 mmZ2 (24 ... 12 AWG)

Coppie di serraggio: 0,5 N m (5 libbre-forza pollice) per cavi intrecciati e pieni.
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Esempi di installazione dei cavi di controllo

R1..R3 R4...R9

Nota: Utilizzare una vite non usata per il morsetto di messa a terra. Se non
disponibile, mettere a terra come mostrato.

IT
11. Collegare i moduli opzionali, se inclusi nella fornitura -
Per le istruzioni, consultare il manuale del modulo opzionale.

Esempio di cablaggio del bus di campo

Nota: l'illustrazione mostra il telaio R2. Le procedure per le altre dimensioni del
telaio sono simili.
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M4x8
Torx T20
2N-m
(17 1bf-in)

S

12. Installazione dei coperchi

La procedura diinstallazione del coperchio e I'opposto della procedura dirimozione.
Vedere 6. Rimuovere i coperchi (pag. 120).

13. Avvio del convertitore

AAVVERTENZA | Prima di avviare I'azionamento, assicurarsi che
l'installazione sia completa e che sia possibile avviare il motore in sicurezza.
Scollegare il motore da altre macchine in caso di rischio di danni o infortuni.

AAVVERTENZA Primadiattivare le funzioni di reset automatico dei guasti
o di riavviamento automatico previste dal programma di controllo del
convertitore, accertarsi che non possano verificarsi situazioni di pericolo.
Quando queste funzioni sono attive, in caso di guasto o di interruzione
dell'alimentazione, il convertitore viene resettato e riprende a funzionare
automaticamente. Se queste funzionisono attive, l'installazione deve essere
chiaramente contrassegnata come specificato in IEC/EN 61800-5-1,
sottoclausola 6.5.3, ad esempio "MACCHINA AD AVVIAMENTO AUTOMATICO".

Per la procedura di avviamento, utilizzare il pannello di controllo. Il display mostra
due comandi in basso: Opzioni e Menu. Questi comandi mostrano le funzioni dei
due tasti software e che si trovano sotto il display. | comandi dei tasti

software possono cambiare in viste diverse. Utilizzare i tasti freccia , [E, e
per spostare il cursore o modificare i valori. Per visualizzare la pagina di aiuti

e ?
sensibili al contesto, premere .




Accendere il convertitore. Tene-
re a portata di mano le informa-
zioni della targa dei dati del
motore.

4.

Selezionare la lingua dell'inter-
faccia e premere (Avanti).

Nota: Dopo aver selezionato la
lingua, attendere qualche minu-
to per l'inizializzazione del
pannello di controllo.

Remota R ACSEB0 0.0 rpm
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2.

La funzione di assistenza al
primo avviamento aiuta l'uten-
te duranteil primo avviamento.
Selezionare Menu e premere
(Menu)per aprire il menu princi-
pale. Selezionare Assistenti e
premere < (Seleziona).

Remota

3.

Selezionare Configurazione di
base e premere (Seleziona).

¥ ACEEB0 0.0 rprm | Remnato ¢ ACEBR0 0.0 rprn

Menu Assistenti

@ Parametri [

Assistenti [

g Efficienza energetica -

| & N .

Esci 10:38 Seleziona | Indietro 10:38 Seleziona
5. 6.

Selezionare il sistema di unita
di misura e premere (Avan-
ti).

Fermoto R ACSAB0 0.0 rpm

Effettuare le seguenti selezioni.
Dopo ciascuna selezione, pre-
mere (Avanti).

Remota R ACEEB0 0.0 rpm

Lingua ——

La modifica della lingua richiede
alcuni istanti.

| m— |

Localizzazione
Unita default.

Unita
Cambiare le unita visualizzate, se
necessario.

| S—

Dontech Standard USA (|mperiale) 0000 »
et o
F=nafinl
Esci 10:38 Avanti | Indietro 10:38 Avanti | Indietro 10:38 Avanti
7. 8. 9.
Remota 4 ACSBR0 0.0 rpm | Remom I ACEEB0 0.0 rprm | Rernaro I ACEBR0 0.0 rprn
Data e Ora W1 | Tens aliment W1 | Dati motore | m—

Inserire data e ora attuali

Impostare |a tensione di alimentazione

Ora

10:38:68 »

Inserire 1 valon riportati sulla targa del
matore.

Tipo motore Waotare asincrono »

Farmato data giorno.mese.anno » Tensione narmin motore D0Ww
Formato ora 24 araw Corrente nomin motore 00Aw
Indietro 10:38 Avanti | Indietro 10:39 Avanti | Indietro 10:39 Avanti
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10. 11. 12.
Rernota I ACSRAD 00 rpr | Remoto I ADSRAN 00 rprn | Remow 4 ACSRAD 1.0 rpm
Impost avanzate motore EEC—— MNome del convertitore — EEEC——]

Se disponibili, gueste impostazioni
migliorano la precisione.

minima
Welocith massima

Il nome compare in alto sullo schermo

150000 rprn w del pannello, per identificare il motare

cos ¢ nominale motore Corrente massima 306 Aw | controlla dal convertitore
Coppia nomin motore Coppia minima 1 -300.0 % »
Maodo contrallo maotore OTC» Coppia massima 1 3000 % w
Indietro 10:39 Avanti | Indietro 10:39 Avanti | Indietro 10:39 Avanti
13. 14. 15.
Remnata ¢ ACEER0 0.0 rpm | Remoto I ACSBE0 0.0 rprn | Remaot ¢ ACEER0 0.0 rpm
Prova direzione mmw | | Egequire backup? | Set-up completo
Il motare ruota per verificare la Copia tutte le impostazioni in un file di Il convertitore & pronto all'uso
direzione. hackup nel pannello di controllo, Per
prova ripristinare un backup: Menu =
. — Backup.
51, effettua prova
oo ]
Baclun
Indietro 10:39 Ayanti | Indietro 10:39 Avanti | Indietro 10:39 Fatto

Protezione dal sovraccarico del motore

La protezione dal sovraccarico del motore di fabbrica & disattivata di default. La

protezione da sovraccarico termico del motore puo essere misurata mediante
dispositivi per la temperatura del motore, stimata usando un modello di motore

definito mediante parametri o pu6 usare la corrente misurata del motore e le curve
di classe del motore. Per abilitare la protezione utilizzando parametri del modello
del motore o dispositivi di misurazione, impostare il parametro 35.11 e i parametri
successivi fino a 35.55. Per abilitare le curve di classe del motore, impostare il
parametro 35.56. La classe sovraccarico del motore € impostata di default su 20
ed é selezionabile nel parametro 35.57.

Utilizzare il tasto delle informazioni () sul pannello di controllo del convertitore
per ulteriori informazioni sulla configurazione dei parametri del gruppo 35.
Potrebbero verificarsi danni al motore in caso di impostazione non corretta dei
parametri di sovraccarico del convertitore.

Comunicazione del bus di campo

Per configurare la comunicazione del bus di campo integrato per Modbus RTU, &
necessario impostare almeno i seguenti parametri:

Parametro

Impostazione

Descrizione

20.01 Comandi Estl
to

Bus campointegra- | Seleziona il bus di campo come sorgente dei comandi

di avviamento e arresto quando EST1 & selezionata
come postazione di controllo attiva.



IT — Istruzioni rapide di installazione e avviamento 139

Parametro Impostazione Descrizione

22.11 Sorgente rifl velo- | Rifl EFB Seleziona il riferimento ricevuto attraverso l'interfac-

cita cia del bus di campo integrato come riferimento di
velocita 1.

26.11 Sorgente rifl cop- | Rifl EFB Seleziona il riferimento ricevuto attraverso l'interfac-

pia cia del bus di campo integrato come riferimento di
coppia 1.

28.11 Sorgente rifl fre- | Rifl EFB Seleziona il riferimento ricevuto attraverso l'interfac-

quenza cia del bus di campo integrato come riferimento di
frequenza 1.

58.01 Abilita protocollo | Modbus RTU Inizializza la comunicazione del bus di campo integra-
to.

58.03 Indirizzo nodo 1 (default) Indirizzo di nodo. Non & ammesso che siano online
due nodi con lo stesso indirizzo.

58.04 Baud rate 19,2 kbps (default) | Definisce la velocita di comunicazione del collegamen-

to. Utilizzare la stessa impostazione della stazione
master.

Seleziona l'impostazione della parita e del bit di stop.
Utilizzare la stessa impostazione della stazione ma-
ster.

58.05 Parita 8 PARI 1 (default)

Convalida le modifiche delle impostazioni del bus di
campo integrato. Utilizzare questo parametro dopo
ogni modifica di parametri nel gruppo 58.

58.06 Controllo comuni- | Aggiornaimposta-
cazione zioni

Altri parametri relativi alla configurazione del bus di campo:

58.17 Ritardo trasmis-

58.14 Azione perdita
comunicaz

sione

58.28 Tipo actl EFB

58.34 Ordine delle paro-
le

municaz

lo

58.15 Modo perdita co- | 58.25 Profilo di control- | 58.31 Sorgente traspa-

rente actl EFB

58.16 Tempo perdita
comunicaz

Allarmi e guasti

58.26 Tipo ril EFB

58.33 Modo indirizza-
mento

58.1011/0 datil

58.124 1/0 dati 24 ore

Allarme | Guasto | Cod. ausiliario Descrizione
A2A1 2281 | Calibrazione cor- |Avvertenza: al successivo avviamento verra eseguita la
rente calibrazione della corrente.
Guasto: guasto nella misurazione della corrente della fase
di uscita.
- 2310 | Sovracorrente La corrente di uscita & superiore al limite interno. Probabile

causa: guasto a terra o perdita di fase.

A2B3 2330 |Perditaaterra Squilibrio del carico tipicamente causato da un guasto a
terra nel motore o nel cavo motore.
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Allarme | Guasto | Cod. ausiliario Descrizione

A2B4 2340 |Cortocircuito Cortocircuito nel motore o nel cavo motore.

- 3130 | Perditafaseingres- | La tensione intermedia del circuito in c.c. oscilla a causa
so della mancanza di fase della linea di alimentazione in in-
gresso.

- 3181 |Guasto cablaggio | Collegamento non corretto della potenza diingresso e del

o terra cavo motore.

A3A1l 3210 |Sovratens colleg |La tensione del circuito intermedio in c.c. & troppo alta.
cc

A3A2 3220 |Sottotens colleg |La tensione del circuito intermedio in c.c. & troppo bassa.
cc

- 3381 | Perditafaseuscita | Le tre fasi non sono tutte collegate al motore.

- 5090 |Guasto hardware |La diagnostica dell'hardware STO ha rilevato un guasto
STO hardware. Contattare ABB.

A5A0 5091 |Safe Torque Off |Lafunzione Safe Torque Off (STO) & attiva.

ATCE 6681 |Perdita comun Guasto della comunicazione del bus di campo integrato
EFB nel drive.

A7C1 7510 | Comunicazione Perdita della comunicazione tra il convertitore (o PLC) e
FBA A I'adattatore bus di campo.

A7AB - Guasto configura- | La tipologia e la posizione dei moduli di estensione degli
zione estensione |1/0 specificatidai parametri non corrisponde alla configu-
1/0 razione rilevata.

AFF6 - Routine di identifi- | Al successivo avviamento verra eseguita I'lD run del moto-
cazione re.

- FA81 |PerditaSTO1 Guasto del circuito Safe Torque Off canale 1.

- FA82 |PerditaSTO?2 Guasto del circuito Safe Torque Off canale 2.

Safe Torque Off (STO)

Il convertitore di frequenza supporta la funzionalita Safe Torque Off (STO) in
conformita con IEC/EN 61800-5-2. Puo essere utilizzata, ad esempio, come
attuatore finale di circuiti di sicurezza che arrestano il convertitore di frequenza
in caso di pericolo (come il circuito di arresto di emergenza).

Quando attivata, la funzione Safe Torque Off disabilita la tensione di controllo dei
semiconduttori di potenza dello stadio di uscita del convertitore, impedendo al
convertitore di generare la coppia necessaria alla rotazione del motore. Il
programma di controllo genera un'indicazione, come definito dal parametro 31.22.
Se il motore sta ruotando quando viene attivata la funzione Safe Torque Off, si
arresta per inerzia. La chiusura dell'interruttore di attivazione disattiva la
funzionalita STO. Ogni guasto generato deve essere reimpostato prima di
ricominciare.
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La funzione STO ha un'architettura ridondante, ovvero & necessario utilizzare
entrambi i canali nell'implementazione della funzione di sicurezza. | dati di sicurezza
contenutiin questo manuale sono stati calcolati per l'uso ridondante; non valgono
quindi se uno dei due canali non viene utilizzato.

AAVVERTENZA La funzione Safe Torque Off non scollega la tensione dei
circuiti principale e ausiliario dal convertitore. Isolare il convertitore da tutte
le fonti di alimentazione prima di effettuare lavori di manutenzione sulle
parti elettriche del convertitore o del motore.

Nota:

- Sel'arresto perinerzia non & accettabile, procedere all'arresto del convertitore
e dei macchinari con una modalita appropriata prima di attivare la funzionalita
STO.

« Lafunzione STO prevale su tutte le altre funzioni del convertitore.

Cablaggio
| contatti di sicurezza devono aprirsi/chiudersi entro 200 ms l'uno dall'altro.

Per i segnali analogici & necessario utilizzare un doppino intrecciato per il
collegamento. La lunghezza massima del cablaggio tra l'interruttore e l'unita di
controllo del convertitore € 300 m (1000 ft). Mettere a terra la schermatura del
cavo solo sull'unita di controllo.

Convalida

Per garantire il funzionamento sicuro delle funzioni di sicurezza, & necessario
convalidarle tramite test. Il test deve essere eseguito da personale esperto e
autorizzato, che conosce l'uso delle funzioni di sicurezza. | collaudi devono essere
documentati in report sottoscritti da detto operatore. Le istruzioni di convalida
della funzionalita STO si trovano nel manuale dell'hardware del convertitore.

Dati tecnici

- Latensione sui terminali diingresso STO dell'unita di controllo deve essere di
almeno 17 Vc.c. per l'unita di controllo ZCU-12 e 15 Vc.c. per l'unita di controllo
UCU-20 per essere interpretata come "1"

. Tempo direazione STO (il pili breve intervallo rilevabile): 1 ms

« Tempo dirisposta STO:
« con ZCU-12: 2 ms (tipico), 10 ms (massimo)
« con UCU-20: 2 ms (tipico), 25 ms (massimo)

« Tempo dirilevamento guasti: canali in stato discordante per oltre 200 ms

-« Tempo direazione ai guasti: Tempo di rilevamento guasti + 10 ms.
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Ritardo di indicazione di guasto STO (parametro 31.22): < 500 ms
Ritardo di indicazione di allarme STO (parametro 31.22): < 1000 ms
Livello di integrita sicurezza (SIL, EN 62061): 3

Livello di prestazioni (PL, EN ISO 13849-1): e

La funzione STO & un componente di sicurezza di tipo A come definito da
IEC 61508-2.

Per i dati di sicurezza completi, le percentuali di guasto esatte e le modalita di
guasto della funzione STO, fare riferimento al manuale dell'hardware del
convertitore.
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TR -Hizh kurulum ve baslatma
talimatlan

Bu kilavuz, kiresel IEC ve NEC Kuzey Amerika montajlan icin gecerlidir.

Glivenlik talimatlan

AUYARI Siricinun guvenlik talimatlarnina uyun. Bunlara uymamaniz halinde
olimya dayaralanma s6z konusu olabilir veya ekipman zarar gdrebilir. Kalifiye
bir elektrik¢i degilseniz elektrik montaj ve bakim islerini yapmayin.

«  Sdrici giris glicline baghyken, siriicli, motor kablosu, motor veya kontrol
kablolan Gzerinde cahsmayin. Cahsmaya baslamadan 6nce, suricuyd tim
tehlikeli gerilim kaynaklarindan yahtin ve cahsmaya baslamanin guvenli
oldugundan emin olun. Giris gliciiniin baglantisini kestikten sonra her zaman
5 dakika bekleyerek ara devre kondansatérlerinin bosalmasinm saglayin.

- Donen sabit miknatish bir motor baghyken suirlicli tizerinde ¢ahsmayin.
Donmekte olan bir sabit miknatish motor giris ve ¢ikis terminalleri dahil olmak

Uizere, siirlicliye enerji saglar.
TR
« Delme, kesme ve zimparalama islemlerinden kaynaklanan dékiintilerin -
surlcinun icine girmemesine dikkat edin.
« R4...R9 Kasalar: Suricuyu kaldirma cihaziyla kaldirnin. Strictnidn kaldirma

halkalarini kullanin. Suirticllyld yana yatirmayin. Strlci agir ve agirhk merkezi
yuksektedir. Devrilen siirlicli fiziksel yaralanmalara neden olabilir.

1. Siirticiiyii paketinden cikarma

Kurulum yapmaya hazir olana kadar siriciyi ambalajindan ¢ikarmayin.
Ambalajindan ¢ikardiktan sonra stirlictiyl toza, dokintulere ve neme karsi koruyun.
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Asagidaki 6gelerin bulundugundan emin olun:

kablo/kanal kutusu (IP21'in R5...R9 kasalan [UL Tip 1])
surucu

montaj sablonu

kontrol paneli

hizh kurulum ve baslatma kilavuzu

cok dilli artik gerilim uyan etiketleri

siparis edildiyse donanim ve yazihm kilavuzlan.

siparis edildiyse ayn paketler icinde bulunan secenekler

Ogelerde hasar belirtisi olmadigindan emin olun.

2. Kondansatorleri yenileme

Sirlict bir yil veya daha fazla siire boyunca cahstinimadiysa (ya depolanmissa ya
da kullamlmarmssa) kondansatérler yenilenmelidir. Uretim tarihi tip tammlama
etiketinde bulunur. Kondansatorlerin yenilenmesiyle ilgili bilgi almak icin, bkz.
Converter module capacitor reforming instructions (3BFE64059629 [English])
(Donusturiciu modili konsandator yenileme talimatlan).

3. Kablolan ve sigortalar se¢cme

Guc kablolarni secin. Yerel diizenlemelere uyun.

Giris glicii kablosu: En iyi EMC performansi igin simetrik blendajh kablo (VFD
kablosu) kullanin. NEC kurulumlan: Kesintisiz iletkenligi olan kanala izin verilir
ve her iki ucta topraklanmahdir.

Motor kablosu: ABB, motor yahtim Gizerinde yatak akiminin, asinmanin ve
motor yahtimm tzerindeki stresin azaltilmasi ve en iyi EMC performansinin
saglanmasi adina, simetrik blendajh VDF motor kablosu kullanilmasini 6nerir.
NEC kurulumlannda, kesintisiz iletkenligi olan kanahn icindeki iletkenler
onerilmemekle birlikte, bunlaraizin verilir. Kanah her iki ucta topraklayin. Motorla
suruci arasinda kablo kanah icinde yahtilmis ayn topraklama kullanin.

Akim simfi: Maks. yik akima.

Gerilim simfi (minimum): |EC kurulumlan: 500 V AC degerine kadar 600 V AC
kablo uygundur, 600 V AC degerine kadar 750 V AC kablo uygundur, 690 V AC
degerine kadar 1000 V AC kablo uygundur. NEC kurulumlar: 230 V AC motorlar
icin 600 V AC kablo ve 480 V AC ve 600 V AC motorlar i¢in 1000 V AC kablo. 230
V AC ve 480 V AC gli¢ hatlar icin 600 V AC kablo; 600 V AC gti¢ hatti igcin 1000
V AC kablo.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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-  Sicakhk simifi: |[EC kurulumlan: Suirekli kullamimdaki iletken igin izin verilen
maksimum sicakhdi en az 70°C olan bir kablo secin. NEC kurulumlan: En az 75°C
iletkenler kullamn. izin verilen akim siddeti 75°C iletkenleri temel aldig miiddetce
yahtim sicakhdi1 daha yiksek olabilir.

Kontrol kablolarini secin.

- Analog sinyaller icin ¢ift blendajh bikimli ¢ift kablo kullamn. Dijital, réle ve
1/0 sinyalleriicin ¢ift blendajh veya tek blendajh kablo kullanin. 24 V ve 115/230 V
sinyallerini ayni kabloda cahstirmayin.

Sirlcuyl ve giris gl kablosunu dogru sigortalarla koruyun.

Tipik glic kablosu boyutlan ve dogru sigortalar icin Fuses and typical power cable
sizes (sayfa 201) bolimiine bakin.

4. Kurulum alanini inceleme
Kurulum yerini inceleyin. Sunlardan emin olun:

«  Kurulum alam siirticiiden 1s1y1 atmak icin yeterince havalandinimah veya
sogutulmahdir. Teknik verilere bakin.

«  Surdclinin ortam kosullan, spesifikasyonlan karsilar. Teknik verilere bakin.
«  Sirdcliniin arkasindaki, Ustlindeki ve altindaki malzeme yanmici dedildir.

«  Kurulum ylizeyi olabildigince dikeye yakin ve siirlicliyi tasiyabilecek kadar
dayanmkh olmahdir.

«  Slrlclnin etrafinda sogutma, bakim isleri ve cahstirma icin yeterli bos alan
mevcuttur. Strlcliniin bos alan spesifikasyonlarina bakin.

- Surucununyakiminda yuksek akimh tek nuiveliiletkenler veya kontaktér bobinleri
gibi glicli manyetik alanlarn olan kaynaklar yoktur. Guglu bir manyetik alan
suricunun cahsmasinda parazite veya hataya neden olabilir.

5. Siirlicliyli duvara kurma

Duvar ylizey malzemeleri, stricl agirhd ve uygulama igin gecerli yerel
gereksinimlere uygun tespit elemanlan segin.

Kurulum alanim hazirlama

1. Montaj sablonu yardimiyla isaretlemeleri yapin. Strlicliiyld duvara kurmadan
6nce montaj sablonunu ¢ikann.

2. Delikleri delin ve deliklere ankraj veya dubelleri yerlestirin.
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R1...R9

@ R1...R5: M5

R6...R9: M8

3. Vidalann takin. Vida basi ile montaj ylizeyi arasinda bosluk birakin.

R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8 R9

mm | ing | mm | ing | mm | ing | mm | ing | mm | ing | mm | ing | mm | ing | mm | in¢ | mm | ing
a 98 | 385 | 98 | 385 | 125 | 492 | 160 | 6,30 | 160 | 6,30 |212,5| 8,37 | 245 | 9.65 | 262,5 /10,33 | 345 | 13.58

b 358 |14.09 | 358 |14.09 | 451 |17.75| 505 |19.88 | 612 |24.10| 571 |22.50| 623 |24.53| 701 |27.61 718 |28.29

c - - - - - - 475 |18.70 | 581 | 22,87 | 531 |20.91| 583 2295 | 658 | 2591 658 | 25.91

Siirlicliyii duvara yerlestirin ve vidalan sikin
Su adimlann timund uygulayin:
R5...R9, IP21 (UL Tip 1): Kapad kaldirin ve kablo kutusunu kurun.

R4...R9, IP55 (UL Tip 12): Bashdn list civatalarin {izerine yerlestirin. Ust civatalan
sikin ve alt civatalan montaj deliklerine takin.
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R1..R4, IP21 (UL Tip 1)

M6x12
Torx T25

2N-m
(17 Ibf-in)

R1..R9, IP55 (UL Tip 12)

UL Type 12 R4...R9:
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6. Kapaklan ¢ikarin

R1...R3, IP21 R4 ve R5, IP21 R6...R9, IP21

R4 ve R5, IP55 R6...R9, IP55

7. Siiriicliniin topraklama sistemiyle uyumlu oldugundan emin
olun

Tum suricileri simetrik topraklamah TN-S sistemine baglayabilirsiniz (merkez
topraklamah y1ldiz). Opsiyon +E200 veya +E202 ile: Strliclyl farkh bir sisteme
kurarsamz EMC vidasim (EMC filtresinin baglantisim keser) ve/veya VAR vidasim
(varistor devresinin baglantisinm keser) ¢ikarmamz gerekir.
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Kasa Simetrik topraklamah | IT sistemleri (toprakl- | TT sistemleril) 2
TN-S sistemleri (merk- | amasiz veya yiiksek
ez topraklamah y1ldiz) | direncli topraklamah)

R1..R4 EMC AC veya VAR vidal- | EMC AC veya VAR vidal- | EMC AC, AMC DC ve
annm ¢ikarmayin arim ¢ikarmayin. VAR vidalarim ¢ikann.
R5...R9 EMCAC veya VAR vidal- | EMC AC, EMC DC ve

arim ¢itkarmayin. EMC | VAR vidalarim ¢ikann.
DC vidasini ¢ikarin.

D Gl kaynagdi sistemine artik akim cihazi takilmahdir. NEC kurulumlaninda artik akim cihazi yalnizca 1000 amp
veya daha yiiksek degerde gerekir.

2) ABB, EMC kategorisini veya siriiciiniin igindeki yerlesik topraklama kagad1 detektériiniin galismasini garanti
etmez.

AUYARI Suriclyi 525...690 V kése topraklamalh veya orta nokta
topraklamah delta sisteme kurmayin. EMC filtresi ve toprak-faz varistériinin
baglantisinin kesilmesi, strlicliniin hasar gérmesini 6nlemez.

8. Gii¢ kablolarinin ve motorun yahtim direncini ol¢iin

Girig gli¢ kablosunu siirlicliye baglamadan dnce, yerel ydnetmeliklere uygun sekilde
yahtim direncini 6l¢tin.

Motor kablosu surticiden ayrnlmis durumdayken, motor ve motor kablosunun
yahtim direncini 6l¢iin. 1000 V DC 6lcim gerilimi kullanarak her bir faz iletkeni ile
motor Koruyucu Topraklama iletkeni arasindaki yahtim direncini 6l¢tin. ABB
motorunun yahtim direnci 100 Mohm'dan fazla olmahdir (25 °C veya 77 °F'da referans
deger). Diger motorlarn yahtim direnci igin Ureticinin talimatlarnna bakin.

Not: Motor muhafazasiigindeki nem yalitim direncini dliglirecektir. Nemden sliphe
edilirse motoru kurutun ve 6lgimu tekrarlayin.

U1-PE, V1-PE, W1-PE

1000 V DC,
> 100 Mohm
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9. Giic kablolarim baglama

Blendajh kablolar ile IEC baglant semasi

L1 | L2 | L3 @ R- R+ uDC- T1/U | T2/V| T3/W

(PE) PE (PE) L1 L2 L3

A | Surlcu

1 | Diger secenekler i¢cin donanim el kitab1 bdlimiine bakin.

2 | Blendajin iletkenligi PE iletkeni gerekliligini karsilamiyorsa, ayn bir topraklama PE kablosu
(2a) veya ayn bir PE iletkenine sahip bir kablo (2b) kullanin.

3 | Blendajh kablo kullanihyorsa 360° topraklama yapilmasi énerilir. Giris kablosu blendajinin
diger ucunu veya PE iletkenini dagitim panosunda topraklayin.

4 | 360° topraklama gerekir.

5 | Harici fren direnci

6 | Blendajin iletkenligi IEC 61800-5-1 gerekliliklerini kargilamiyorsa ve kabloda simetrik olarak
olusturulmus topraklama iletkeni yoksa ayn bir topraklama kablosu kullanin.

7 | du/dtfiltresi veya sinUs filtresi

Not: R1...R4 kasalarda, standart olarak dahili fren kiyic1 bulunmaktadir. R5 ve Uzeri kasalar ops-
iyonel dahili fren kiyic1 (+D150) ile donatilabilir. Fren direngleri eklenti kiti olarak bulunabilmekt-
edir.
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Simetrik blendajh kablo veya iletken olan NEC baglanti1 semasi

Not: NEC kurulumunda, bir kanalicinde ayri olarak yahtilmis iletkenler, kanal icinde
blendajh VFD kablosu ya da kanal olmadan blendajh VFD kablosu bulunabilir. Bu
semadaki normal tire simgesi (c), blendajh VFD kablosunun blendajini belirtir. Aym

kesintisiz sembol (b), kanah belirtir.

UDCH+

L1 | L2 | L3 R- R+ UDC- T1/U | T2/V| T3/W ‘

Surtcu

Kanal icinde yahtimh topraklama iletkeni. Stirliciiniin PE terminaline ve dagitim panosu
topraklama barasina topraklayin. VFD kablosunun kurulumu igin bkz. (d).

Kanal topraklamasi. Kanah, striiciniin kanal kutusuna ve dagitim paneli muhafazasina
baglayin. VFD kablosunun kurulumu igin bkz. (c).

VFD blendajh kablonun blendaji. Blendajy, siiriictiniin topraklama kelepgesinin altindan 360°
topraklayin, ardindan biikiin ve siirliciiniin topraklama terminalinin altina baglayin. Blendaji
motor ucunda da 360° topraklayin, ardindan bikiin ve motorun topraklama terminalinin
altina baglayin. Kanal kurulumu igin bkz. (b).

Bir VFD blendajh kablonun i¢indeki, simetrik yapih topraklama iletkenleri. Bir arada bikiip
strlctnlin topraklama terminalinin altina ve motorun topraklama terminalinin altina baglayin.
Kanal kurulumu icin bkz. (a).

Harici fren direnci baglantisi (kullamlmigsa). Kanal kurulumu igin: Bkz. a ve b. VFD kablosunun
kurulumu icin: Bkz. c ve d. Ayrica, fren direnci baglantisi icin gerekli olmayan U¢linci faz iletk-
enini de kesin.

Gerekirse harici bir filtre (du/dt, ortak mod veya sinis filtresi) kurun. Filtreler ABB'de mevc-
uttur.

Not: Surlcli muhafazasi igindeki tiim girisler kapah olmal, UL listeli cihazlar, siirlict Tipi ile aym
Tip derecesine sahip olmahdir.
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VFD kablosuyla baglanti prosediirii

Kanallarla baglant1 prosediri icin bkz. Kanal ile baglanti prosedur.

1.

Yerel dilde bir artik gerilim uyan etiketi yapistirin:
R1...R3 Kasalar: kontrol paneli montaj platformuna.
R4 ve R5 Kasalar: kontrol Gnitesinin Gizerinde.
R6...R9 Kasalar: kontrol Uinitesinin yan tarafina.

R1...R3 R4 ve R5 R6...R9

R4...R9 Kasalar: Muhafazayi kaldinn ve kablolar igin delik agin:

a. R6...R9 Kasalar: Yan plakalar ¢ikarin.

b. Muhafazay: cikarin.

c. Kablolaricin gerekli delikleri agin. R8 ve R9 kasalarda bunu alttaki muhafaza
icin de yapin.

Gu¢ kablolarin hazirlayin:

a. Lastik rondelalan kablo girisinden ¢ikarin.

b. R1..R3 P21 Kasalar: Kablo kelepceleri (bir plastik torba icinde gonderilir)
kablo giris plakasi deliklerine (3b) takin.




C.

d.

e.
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R1...R9 Kasalar R1...R3, IP21 Kasalar

&

R1..R9IP55 Kasalar: Lastik rondelada yeterli boyutta bir delik agin. Rondelay

kablonun tzerine kaydinn.

Kablolarin uglarim uygun sekilde gésterildigi gibi hazirlayin. Ciplak blendaj,
kelepgenin altinda 360° topraklanir.

R4...R9 IP21 kasalar ve R1...R9 IP55 kasalar: Kablolan, kablo girisindeki

deliklerden gecirin ve rondelalan deliklere takin.

R1...R3ve R6...R9 R4 ve R5
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4. Glg kablolarim baglayin. Stkma momentleri igin bkz. Terminal data.

a.

R1...R3 kasalann IP21 surdcileri igin: Konektori kablonun soyulmus kism

Uzerine sikistirarak, blendajlar kablo kelepcgelerinde 360° topraklayin. |IP55

sirlciiler: Gii¢ kablosu topraklama rafinin kelepcelerini kablolarin siyrilmis

kismi Gzerine sikistinn.

R4...R9 kasalar icin: Gli¢ kablosu topraklama rafinin kelepcelerini kablolarn
siyrilmis kismi Gzerine sikistinn.

R1..R3 R4 ve R5 R6...R9

(A
K
Q
(o=

M4x30 Torx T20 R6: M5x25 Torx T20; M4x20

1,2 N-m (10,6 Ibf-ing) Torx T20
R7: M5x35 Torx T20

R8 ve R9: M5x25 Torx T20
2 N-m (17 Ibf-ing)

R1, R2: 1.5 N-m (13.3 Ibfin)
R3: 2 N-m (17 Ibf-in)
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b. Kablonun biikiimli blendajlarin topraklama terminallerine baglayin.

c. Motor kablosunun faz iletkenlerini T1/U, T2/V ve T3/W terminallerine
baglayin. Giris gli¢ kablosunu L1, L2 ve L3 terminallerine baglayin.

d. Fren kesiciyi kullanirsaniz: Fren direnci kablosunun iletkenlerini R+ ve R—
terminallerine baglayn.

e. Paralel kablolar takarsaniz (R8 ve R9 kasalar), bunlar i¢in topraklama raflarim
takin.

R1..R3 R4 ve R5

o1 Wl NI 7 3
H @.@@ ¢ e @@ o
4@ ® o] © o ©0)8(©) @©

4b)

)
i

®

Lo (&)
5

ole _
(IO OB (CHEC) S
R6...R9 R8 ve R9
% n "
PR OALCLE
o SEEIS @He J

M5x25 Torx T20 N,
° o 2 N-m (17 Ibf-in) ©
O ©
o o o o o o M5x12 Torx T20
2 N-m (17 Ibf-in)
o) o © © o) o
o o o [ o o o o
S € o

f. R6...R9 Kasalar: Kablo giris kutusunun yan plakalarnni takin.
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R1...R3 ve R6...R9 Kasalar: Kontrol kablosu topraklama rafini kablo giris

kutusuna takin.

R1...R3 R6...R9

R6, R7: M4x20
S |Torx T20

M4x8 Torx T20 NS
1.5 N-m (13.3 Ibf-in) Md4x8 Torx T20 s%%&f%i\
| Re. R9: M4x20
R9: M4x12 Torx T20 | 5 Torx 720
2 N-m (17 Ibf-in) 4

2 N-m (17 Ibf-in)

R4...R5 Kasalar: EMC muhafazasim (a) takin.
R4...R9 Kasalar: Muhafazayi terminallerin (b) Gzerine takin.

R4...R5 R4...R9
| R4: M4x8Torx T20 (2 pcs),

M4x10 Torx T20 (1 pcs)

2 N-m (17 Ibf-in)

R5: M4x8 Torx T20

. 2 N-m (17 Ibf-in)
op=Io)

e

Ne

Kablolar mekanik olarak suricuinin disina takin.

Motor kablosunun blendajint motor tarafinda topraklayin. Minimum radyo
frekansi parazitiicin motor kablosu blendajini, motor terminal kutusunun kablo
girisinde 360° topraklayin.
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Kanal ile baglanti prosediirii

Gl kablolarini baglayin. ABB, motorun baglanmasi igin, simetrik blendajh VFD
kablosu kullamimasini énerir.

a.

b.
c.

Artik gerilim uyan etiketini yapistirin ve kapaklar1 VFD kablosuyla baglanti
prosediri (sayfa 152) icinde gosterildigi sekilde gikarin.

Kanahn baglanmas icin lastik rondelalan kanal plakasindan ¢ikarn.
Kanah, suriicl kanal plakasina ve motora ya da gii¢ dagitim kaynagina
takin. Kanahn, her iki kanal ucunda dogru baglandigindan emin olun. Kanahn
iletkenliginden emin olun. VFD blendajh kabloyu veya ayrik iletkenleri, kanala
dogru kaydirin ve kablo uglarin soyun.

Simetrik blendajh VFD kablosu kullaniyorsaniz, topraklama kablolarnm,
kablo blendajiyla bir araya bukiin ve topraklama terminallerine baglayin.
Blendajy, topraklama kelepcesinde 360 derece topraklayin. Ayrk iletkenler
kullamyorsaniz, yahtilmis topraklama iletkenini topraklama terminaline
baglayn.

Giris ve motor iletkenlerini baglayin ve kablo terminallerini sikin. Stkma
torklan igin bkz. Terminal data (sayfa 205).

R4, R5 Kasalar: Henliz takilmamissa, giris ve ¢ikis kablolarnnm ayiran EMC
muhafazasin takin.

Fren kiyicl kullamhyorsa: Fren direnci iletkenlerini R+ ve R- terminallerine
baglayn.

Muhafazay1 gli¢ kablosu terminallerinin Uzerine takin.

13 Ibf-in
M4x20 Torx T20

13 Ibf-in
M4x20 Torx T20
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2. Kontrol kablolarin1 baglayin.

a.

Kablo kanallarim siirlict kanal plakasina takin. Kanahn her iki ucta dogru
baglandigindan veiletkenligin kanal boyunca tutarh oldugundan emin olun.
Kontrol kablolanni kanala dogru kaydirin.

Uygun uzunlukta kesin (topraklama iletkenlerinin ilave uzunluguna dikkat
edin) iletkenleri soyun.

Tum kontrol kablolarimin dig blendajlarim, bir topraklama kelepgesinde 360
derece topraklayin.

Kablo cifti blendajlarim topraklama kelepcesinde topraklayin. Kullamlmamis
bir topraklama kelepcesi vidasi kullanin. Yoksa, gdsterildigi sekilde
topraklayin. Blendajlarin diger ucunu bosta birakin veya birkag nanofarad
yuksek frekansh kondansatoér tizerinden dolayh olarak topraklayin; ér. 3,3
nF/630 V.

iletkenleri kontrol Ginitesinin uygun terminallerine baglayin.

Teslimata dahil olmalar halinde opsiyonel modiillerin kablolarini baglayin.
On kapaklan 12. Kapaklar takma (sayfa 162) bélimiindeki talimatlara uygun
sekilde takin.

10. Kontrol kablolarim baglama

Baglantilan uygulamaya gore yapin. Sinyal kablosu ¢iftlerinin bikimiind, endiktif
kuplaji 6nlemek icin terminallere mimkiin oldugunca yakin tutun.

1. Lastik rondelaya bir delik a¢in ve rondelayi kabloya gecirin.

2. Diskablo blendajini topraklama kelepgesinin altinda 360° topraklayin. Kabloyu,
kontrol Uinitesi terminallerine mimkin oldugunca yakina kadar soyulmamis
halde tutun. R1...R3 kasalar: Kablo c¢ifti blendajlarini ve topraklama kablolarim
da kablo giris kutusu topraklama kelepgesinde topraklayin. R4...R9 Kasalar:
Kablo cifti blendajlarini ve tim topraklama kablolarin1 kontrol tinitesinin
altindaki kelepcenin altinda topraklayin.

3. Tum kontrol kablolarin1 saglanan kablo baglama yerlerine baglayin.

ZCU-12 kontrol {initesi icin varsayilan kontrol baglantilan

Silirdcld ZCU-12 kontrol Unitesini kullanir. UCU-20 kontrol Gnitesi +V998 art1 kodu
ile mevcuttur. UCU-20 kontrol Gnitesi hakkinda daha fazla bilgi i¢in bkz. UCU-20
kontrol tnitesi donanim el kitab1 (3AXD50001079246).

Baglant Terim Acgiklama

XPOW Harici gli¢ girisi

+24VI

+24VI GND 24V DC, 2 Amin (opsiyonel modiiller olmadan)
P GND



https://library.e.abb.com/public/c2fc5b7d91a841ba9622018f81b0354c/EN_UCU-20_HW_A_A5.pdf?x-sign=F2UTG7n5ro%2bVx0Ih4%2fg8WWYnldIBrpQxmBVz0K%2fRvkn3LnrjkBm8U0YYyBM1FY9o
https://library.e.abb.com/public/c2fc5b7d91a841ba9622018f81b0354c/EN_UCU-20_HW_A_A5.pdf?x-sign=F2UTG7n5ro%2bVx0Ih4%2fg8WWYnldIBrpQxmBVz0K%2fRvkn3LnrjkBm8U0YYyBM1FY9o
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Baglant ‘ Terim Aciklama

XAl Referans voltaj ve analog girisler

+VREF |10V DC, R 1...10 kohm

1 |+VREF
2 -VREF -VREF -10VDC, RL 1...10 kohm
3 |AGND
A AN AGND | Toprak
5 Alt- All+ Hiz referansi
6| A2 AlL- |0()...10V, R._ > 200 kohm
7 Al2- g 7 Min
L) Al Al2+  lvarsayilan olarak kullammda degildir.
AI2:U | Al1:U
Al2- 0(4)...20 mA, R, =100 ohm
All Allicin akim (I)/voltaj (U) se¢imi atlama kabl-
osu
Al2 Al2 icin akim (1) /voltaj (U) secimi atlama kabl-
osu
XAO Analog cikislar
L AO1 Motor hizi rpm
O/ ! AOT 0...20 mA, R <500 ohm
L 2 AGND AGND YL
[
O/ 3| A02 AO2  |Motor akim
T 4 AGND

AGND | 0---20mA, R <500 ohm

B Master/follower, striicli-siriicli veya timlesik
1 B ; %
fieldbus baglantisi
2 A A
BGND
s |86 BGND
33 Sirlci-sirici baglantisim sonlandirma

XRO1, XRO2, XRO3 Réle cikislan
NC Cahsmaya hazir

11 NC
2 12 | com coM [250VAC/30VDC
Kl— 13 | NO NG 2A
21 NC
E2 22 | com NC Cahsiyor
% =2 No Com 1250V AC/30VDC
Fault }é} — a1 NG "
32 | com NO
NO
2 NC Hata (-1)
2 +24VD |
5 |pioGNp 8| COM |250VAC/30VDC

NO 2A
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Baglant Terim Acgiklama

XD24 Yardimai gerilim ¢ikis, dijital kilit
DIIL Cahsma izni

P

1 DIIL

2 | +2avD || +24VD 424V DC200mAD

3 DICOM

4 +24VD DICOM | Dijital giris topraklamasi
8

DIOGND || +24VD | 424 v DC 200 mA

DIOGND | Dijital giris/¢gikis topraklamasi
XDIO Dijital giris/cikislar

DIO1 kis: Cahismaya ha
; oo Cikis: Cahsmay zir

2 DIO2 DIO2 Cikis: Cahsiyor

J6 Toprak segimi
XDI Dijital girisler

DIl Stop (0) / Start (1)

2 +24VD | & DI2 ileri (0) / Geri (1)
eri eri
5 | DIOGND |2
DI3 Reset
—— 1 DI
— 2 DI2 Dl4 Hiz/Yav sliresi segimi
— 3 DI3 DI5 | Sabit mz1(1=Ack)
J
4 D4 DI6 Varsayilan olarak kullanimda degildir.
L 5 DI5
6 DI6

XSTO Glivenli moment kapatma baglantisi

OUT1 |IN1ve IN2 fabrikada OUT1'e baglanmistir. St-

1 OUT1 | [— - arthve cahstirmayi etkinlestirmek i¢in IN1 ve
E 2| sGND SGND | N2 ouTL'e bagh olmahdhr.
e
IN2
X12 Guvenlik opsiyonlan baglantisi
X13 Kontrol paneli baglantis
X205 Bellek Unitesi baglantisi

1 Bu cikislann toplam ylik kapasitesi 4.8 W (24 V'ta 200 mA) eksi DIO1 ve DIO2 tarafindan ahnan glgtir.
Kablo boyutlan: 0,5 ... 2,5 mm? (24...12 AWG)

Sikma momentleri: Hem telli hem som kablo icin 0,5 N-m (5 Ibf-ing).
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Kontrol kablosu kurulum érnekleri

R1..R3 R4...R9

. i
0.5N:m

Yo
1==CIh))

Not: Kullanmilmamis bir topraklama kelepcesi vidasi kullanin. Yoksa, gosterildigi
sekilde topraklayin.

11. Teslimata dahil edildiyse opsiyonel modiilleri takma
Talimatlar i¢in opsiyon modili kilavuzuna bakin.

Haberlesme kablolar 6rnegi

Not: Resimde R2 kasa gosterilmektedir. Diger kasa boyutlarina ait prosediirler
benzer sekildedir.
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M4x8
Torx T20
2N-m
(17 1bf-in)
ol ®

\Q\%g:@gb

S

-

12. Kapaklan takma

Kapak takma proseduru ¢ikarma proseduriiniin tersidir. Bkz. 6. Kapaklan
cikarin (sayfa 148).

13. Siirlicliyli devreye alma

AUYARI Surucuyl baslatmadan 6nce, kurulumun tamamlandigindan ve
motoru baslatmanin givenli oldugundan emin olun. Hasar veya yaralanma
riski varsa motorun diger makinelerle baglantisinm kesin.

AUYARI | Sirlict kontrol programinin otomatik hata resetleme veya otomatik
yeniden baslatma fonksiyonlarini etkinlestirmeden 6nce tehlikeli durumlar
olusmayacagindan emin olun. Bu fonksiyonlar hatadan veya besleme
kesintisinden sonra surlicuyu otomatik olarak resetler ve cahsmaya devam
etmesini saglar. Bu fonksiyonlar etkinlestirildiyse kurulum
IEC/EN/UL 61800-5-1, 6.5.3 alt bendinde tanimlandid1 gibi (6rnegin, "BU
MAKINE OTOMATIK OLARAK GALISMAYA BASLAR") acikca isaretlenmelidir.

Devreye alma proseduirinu gergeklestirmek icin kontrol panelini kullanin. Ekran alt
kisimda iki komut g6steriyor: Opsiyonlar ve Menii. Bu komutlar, ekranin altindaki
iki program tusunun (= ve &) fonksiyonlarim gésterir. Program tuslarinin
komutlan farkh gériiniimlerde degisebilir. imleci hareket ettirmek veya degerleri

degistirmekigin El @, Avelv]ok tuslarnni kullanin. icerige duyarh yardim sayfasim

goruntilemek icin U tusuna basin.
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1. 2.

Siiriicliye glic verin. Motor veri | ilk start asistam ilk devreye

plakasindaki bilgilere sahip alma sirasinda size yardimai

oldugunuzdan emin olun. olur. Menu (Mendi) 6gesini secin
ve ana Menlyl agmak i¢in &
(Menu) (Meni) 6gesine basin.
Assistants (Yardimailar) 6ges-
ini secin ve < (Select) (Sec)
6gesine basin.

3.

Basic setup (Temel kurulum)
6gesini segin ve (Select)
(Seg) 6gesine basin.

Izak & ACSABD 00 rpr | Uzak ¥ ACSHB0 0.0 rpm
Menii
@ Parametreler »
Yardimeilar »
@ Enerji verimliligi .
Cikig mm Sec | Geri mn Sec
4. 58 6.

Kullanmak istediginiz dili secin
ve & (Next) (ileri) tusuna
basin.

Kullanmak istediginiz yerellest-
irmeyi secin ve (Next) (ileri)
6gesine basin.

Not: Dili sectikten sonra,

kontrol panelinin baslatiimasi
bir kag dakika surer.

Asagidaki secimleri yapin. Her
birinden sonra (Next) (ileri)
tusuna basin.

Uzak 2 ALSER0 0.0 rpm | Uzak T ACEEB0 00 rpm | Uzak 2 ACEBR0 0.0 rprn
Dil T | Lokalizasyon 1 | Birimler | m—
Dil degiisiklikleri hiraz zaman ahr. Warsaylan hirimler. Gerekirse gérintd hirimlerini dedistinin.
Gesky 1] Birim ni 0000 0000 »
Chinese [Simplified, PRC) ABD standard: (Imparatorluk) Tarife para hirimi Euro »
Turkee
Japanese
Cikis N ileri | Geri 11N ileri | Geri 112 ileri
7. 9.
Uzalk & ACSES0 0.0rprn | Uzak & ACSAB0 00 rprm | Uzak ¥ ACSEB0 0.0 rpm
Tarih/Saat W1 | Besleme gerilimi w1 | Motor verileri | m—
Litfen gecerl tarih ve saat ginn. Besleme genlimini ayarlayin Motor dederlenini kontrol edin ve
Tarih 511202 ne gerilimi : degerleri girin.
Saat 111206 w Maotor tipi kran motor »
Tarih format giin.ay.yl w Motor nominal gerilimi 00Ww
Saat forman 24 saate Mator naminal akirmi 004w
Geri 1112 ileri | Geri 1112 Geri

fleri EIEE Tleri
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10. 11. 12.
Uzak I ACSRAD 00 rpm | Uzak I ADSRAN 00 rpr | Uzak 4 ACSRAD 0.0 rpm
Geligmis motor ayarlan ™ | Limitler M | Siiriiciniin adlandinimas)
Mevcutsa, bu ayarlar daha gelismis Minimum hiz -1500. Ad panel ekraminin tst kisminda
dogruluk saglar. Maksimum hiz 150000 rprn w girintilenerek, bu stricanin kontrol

Motar nomi phi 0 Maksimum akim 306 A Erntliagl l;“;[tu?l'l'_“” belirlenmesini

Motor nominal torku 0.000 N w Minirmum tork 1 -300.0 % w Y152

Motor kontral modu DTC» Maksimum wrk 1 300.0 % »

Geri 112 ileri | Geri 11:12 ileri | Geri 112 ileri
13. 14. 15.

Uzak ¢ ACEER0 0.0 rpm | Uzak I ACSBE0 0.0 rpr | Uzak ¢ ACEER0 0.0 rpm
Yin testi w1 Yedekleme yapilsin p? S | Avarlar tamamlandi

Yani kontrol etmek icin motoru Tom degerleri paneldeki yadek Surded kullanima haizr

dandirdn dosyasina kopylar. Bir yedefi geri

yuklemek icn, Meno = Yedkimler

Evet, simdi test et

U

ileri | Geri 11:13  Tamamlandi

Geri 112 ileri

Motor asin yiik korumas

Fabrika motor asin yik korumasi varsayilan olarak etkinlestirilmemistir. Motor
termal asin yuk korumasi1 motor sicakhk cihazlan kullanilarak él¢ilebilir ve
parametrelerle tanimlanan bir motor modeli kullamlarak hesaplanabilir ya da dlcllen
motor akimi ve motor Sinif egrilerini kullanabilir. Motor modeli parametreleri veya
6lclim cihazlarn kullanarak koruma saglamak igin, parametre 35.11'i ve 35.55’e kadar
olan miteakip parametreleri ayarlayin. Motor Simif egrilerini etkinlestirmek icin
parametre 35.56’y1 ayarlayin. Motor asin yik Simfi varsayilan olarak 20’ye
ayarlanmistir ve 35.57 parametresinde secilebilir.

Grup 35 parametrelerini ayarlamayla ilgili daha fazla bilgi almak igin stirtict kontrol

panelinde bilgi tusunu () kullanin. Suirtict asin yik parametrelerini dogru
ayarlamanmz gerekir, aksi takdirde motor hasar meydana gelebilir.

Endiistriyel ag sistemi iletisimi

Tumlesik enduistriyel ag sistemini Modbus RTU igin yapilandirmak amaciyla en
azindan su parametreleri ayarlamaniz gerekir:

Parametre Ayar Aciklama

20.01 Extl komutlan Dahili haberlesme | EXT1 etkin kontrol konumu olarak secildiginde, start
ve stop komutlan icin haberlesmeyi kaynak olarak
seger.

22.11 Hizrefl kaynadn |EFB refl Timlesik endiistriyel ag sistemi arabirimi tizerinden
alinan bir referansi hiz referansi 1 olarak seger.
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Parametre Ayar Acgiklama

26.11 Moment refl EFB refl Tumlesik endistriyel ag sistemi arabirimi Gzerinden

kaynadn ahinan bir referanst moment referansi 1 olarak secer.

28.11 Frekans refl kayn- | EFB refl Timlesik endustriyel ag sistemi arabirimi tizerinden

ad alinan bir referansi frekans referansi 1 olarak secer.

58.01 Protokol etkin Modbus RTU Tumlesik endistriyel ag sistemi iletisimini baslatir.

58.03 Ag adresi 1 (varsayilan) DUgUm adresi. Aym cevrimici digim adresine sahip

iki diigiim olamaz.

58.04 iletisim hizi 19,2 kbps (varsayil- | Baranminiletisim mzim tammlar. Master istasyonundaki
an) ayarin aynmsini kullamin.

58.05 Denklik 8 EVEN 1 (varsayil- | Pariteyi ve stop biti ayarin seger. Master istasyonund-
an) aki ayarn aymsin kullanmin.

58.06 iletisim kontrolii | Ayarlan yenile Degistirilen EFB yapilandirma ayarlarinionaylar. Grup

58'deki herhangi bir parametreyi degistirdikten sonra
bunu kullanin.

Endustriyel ag sistemi yapilandirmasiyla ilgili diger parametreler:

58.14 iletisim kayb1 igl- | 58.17 Aktarma gecikm- | 58.28 EFB actl tipi 58.34 S6zcUk siras
emi esi
58.15 iletisim kayb1 58.25 Kontrol profili 58.31 EFB actl seffaf |58.101Veril/O1
modu kaynagn

T — 58.124 Veri /0 24 saat
58.16 lletisim kayb1 58.26 EFB refl tipi 58.33 Adresleme modu
zamani

Uyanlar ve anzalar

Uyan Hata |Yardimc kod Aciklama

A2A1 2281 | Akimkalibrasyonu | Uyarn: Akim kalibrasyonu sonraki start sirasinda yapilr.
Anza: Cikis faz akimi 6l¢lim hatasi.

- 2310 |Asinakim Cikis akimi dahili limitten fazla. Buna bir topraklama hatasi
veya faz kaybi1 da neden olabilir.
A2B3 2330 |Topraklamakag- |Genel olarak motorda veya motor kablosundaki bir topr-
ad aklama hatasinin neden oldugu yiik dengesizligi.
A2B4 2340 | Kisadevre Motorda veya motor kablosunda bir kisa devre var.

- 3130 | Giris faz1 kayb1 Ara DC devre gerilimi, eksik giris gli¢ hatti fazindan dolay1
salimm yapiyor.

- 3181 |Kablolamaveya |Hatah giris ve motor kablosu baglantisi.
topraklama hatasi

A3A1 3210 |DCbagdlantisiasin|Ara DC devresi gerilimi ¢ok yliksek.
gerilimi

A3A2 3220 | DC bara distik Ara DC devresi gerilimi ¢cok diistik.
gerilimi
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kapatma 2 kaybi

Uyan Hata |Yardima kod Aciklama
- 3381 | Cikis fazi kaybr Ug fazin licli de motora bagh degil.
- 5090 |STOdonammarz- STO donamm teshisi, donanmim arizasi tespit etti. ABB ile
asi irtibata gegin.

A5A0 5091 |Glvenlimoment | Glvenli moment kapatma (STO) fonksiyonu etkin.
kapatma

A7CE 6681 |EFB iletisim kayb1 | Timlesik endiistriyel ag sistemi iletisiminde kesinti.

A7C1 7510 |FBA Ailetisimi Siricu (veya PLC) ile endistriyel ag sistemi adaptoéri ar-

asinda iletisim kayb1.

A7AB - Genisletme 1/0 Parametreler ile belirlenen G/C genisletme modiili tipleri
yapilandirma hat- | ve konumlan tespit edilen konfiglirasyona uygun dedgil.
asi

AFF6 - Tanimlama Motor tanmimlama cahstirmasi sonraki start sirasinda
cahstirmasi gerceklesir.

- FA81 |Guvenlimoment |Guvenli moment kapatma devresi 1 kesilmis.
kapatma 1 kayb1
- FA82 |Glvenlimoment | Glvenli moment kapatma devresi 2 kesilmis.

Gilivenli moment kapatma (STO)

Surtictde, IEC/EN 61800-5-2'ye uygun Glvenli moment kapatma fonksiyonu (STO)
mevcuttur. Ornegin, siiriicliyl tehlike durumunda (bir acil durdurma devresi gibi)
durduran giivenlik devrelerinin son aktliator cihazi olarak kullanmilabilir.

STO fonksiyonu etkinlestirildiginde, siirlicl cikis asamasi gli¢ yan iletkenlerinin
kontrol gerilimini devre dis1 birakarak, siirlictiniin motorun déndurilmesi igin
gerekli momenti Gretmesini engeller. Kontrol programi, 31.22 parametresiyle
tamimlanan bir gésterge olusturur. Glivenli moment kapatma etkinlestirildiginde
motor cahsiyorsa serbest durus yapar. Aktivasyon anahtan kapatildiginda STO
devre dis1 birakihr. Tekrar baslatmadan 6nce olusan tim anzalar sifirlanmahdir.

STO fonksiyonu, glivenlik fonksiyonunun uygulanmasinda her iki kanahn da
kullanlmasi gereken yedekli mimariye sahiptir. Bu kilavuzda verilen glivenlik verileri
yedekli kullamim i¢in hesaplanmistir ve her iki kanahn kullanmilmadig1 durumlarda

gecerli degildir.

AUYARI

ayirn.

Guvenli moment kapatma fonksiyonu, stricii ana ve yardima
devrelerinin gerilimini kesmez. Surictnin elektrikli parcalan veya motor
Uzerinde bakim ¢ahsmasi yapmadan 6nce suriclyl tim gug¢ kaynaklarindan
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Not:

«  Serbest sekilde durdurma kabul edilebilir bir durum degilse STO'yu
etkinlestirmeden 6nce uygun durdurma modunu kullanarak stricliyl ve
makineyi durdurun.

. STO fonksiyonu diger tiim siiricl fonksiyonlarini gecersiz kilar.

Kablolama
Glvenlik kontaklan birbirine gére 200 ms igerisinde agihip kapanmahdir.

Baglant icin ¢ift blendajh biikiimll kablo ¢ifti dnerilir. Anahtar ve siiriicl kontrol
Uinitesi arasindaki kablolarin maksimum uzunlugu 300 m'dir (1000 ft). Kablo
blendajin yalmzca kontrol tinitesinde topraklayin.

Onaylama

Bir glivenlik fonksiyonunun gtlivenli sekilde cahsmasini saglamak i¢in dogrulama
testi gereklidir. Test, glivenlik fonksiyonu hakkinda yeterli uzmanhk ve bilgiye sahip
yetkin bir kisi tarafindan gerceklestirilmelidir. Test proseddrleri ve raporu bu kisi
tarafindan belgelenmeli ve imzalanmahdir. STO fonksiyonu dogrulama talimatlan
surtici donanim kilavuzunda bulunabilir.

Teknik veriler

- Kontrol Ginitesinin STO giris terminallerindeki gerilimin "1" olarak TR
yorumlanabilmesi i¢in ZCU-12 kontrol Unitesi i¢cin en az 17 V DC ve UCU-20
kontrol Unitesi i¢in 15 V DC olmahdir

« STO reaksiyon siiresi (tespit edilebilir en kisa kesinti): 1 ms

« STO tepki siresi:
o ZCU-12ile: 2 ms (tipik), 10 ms (maksimum)
« UCU-20ile: 2 ms (tipik), 25 ms (maksimum)

« Hatatespit suresi: 200 ms'den daha uzun sure i¢in farkh durumlardaki kanallar
- Hatareaksiyon siresi: Hata algilama suresi + 10 ms.

« STO hata gosterimi (31.22 parametresi) gecikmesi: < 500 ms

« STO uyan gdsterimi (parametre 31.22) gecikmesi: < 1000 ms.

«  Guvenlik butlnlik dizeyi (SIL, EN 62061): 3

« Performans diizeyi (PL, EN ISO 13849-1): e

STO, IEC 61508-2'de tanimlandid1 gibi bir A tipi glivenlik bilesenidir.

STO fonksiyonunun tam gtivenlik verileri, tam hata oranlarn ve hata modlarn igin
slrict donanmm kilavuzuna bakin.
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PT (Brasil) - Instrucoes rapidas
de instalacao e inicializacao

Este guia se aplica as instalagdes IEC globais e NEC norte-americana.

Instrucées de seguranca

AADVERTENCIA Siga as instrucdes de seguranca do inversor de frequéncia.
Sevocé as ignorar, poderao ocorrer danos ao equipamento, lesdes ou morte.
Se vocé nao for um eletricista profissional qualificado, ndo realize servicos
de instalagao, comissionamento ou manutencao.

- N&ao trabalhe no inversor de frequéncia, no cabo do motor, no motor ou nos
cabos de controle quando o inversor de frequéncia estiver conectado a entrada
de alimentacdo. Antes de iniciar, isole o inversor de frequéncia de todas as
fontes de tensao perigosas e certifique-se de que seja seguro iniciar o trabalho.
Sempre aguarde 5 minutos apds desconectar a entrada de alimentacao para
permitir a descarga dos capacitores de circuito intermediario.

« Nao trabalhe noinversor de frequéncia quando um motor de ima permanente
em rotacdo estiver conectado a ele. Um motor de ima permanente em rotacao
energiza o inversor de frequéncia, inclusive seus terminais de entrada e saida. “

« Certifique-se de que detritos de perfuragdes, cortes e esmerilhamento nao
entrem no inversor de frequéncia.

. Carcacas R4...R9: Levante o inversor de frequéncia com um dispositivo de
suspensdo. Use os olhais de suspensao do inversor de frequéncia. Nao incline
o inversor de frequéncia. O inversor de frequéncia é pesado e o centro de
gravidade é alto. O tombamento do inversor de frequéncia pode causar
ferimentos fisicos.
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1. Desempacotar o inversor de frequéncia

Mantenha o inversor de frequéncia em sua embalagem até que esteja pronto para
instala-lo. Apds desembalar, proteja o inversor de frequéncia contra poeira, detritos
e umidade.

Certifique-se de incluir esses itens:

. caixa de cabos/conduites (carcagas R5...R9 de IP21 [UL Tipo 1])
« auxiliar

« modelo de montagem

« painel de controle

. guiadeinstalagao rapida e inicializagao

« adesivos de aviso de tensao residual em diversos idiomas

» manuais de hardware e firmware, se pedidos.

- opgdes em pacotes separados, se pedido

Garanta que nao haja sinais de danos nos itens.

2. Reformar os capacitores

Os capacitores devem ser reformados se o inversor de frequéncia nao tiver sido
ligado (esteja armazenado ou sem uso) por um ano ou mais. A data de fabricacao
esta no rétulo de designagao do tipo. Para obter informagdes sobre reforma de
capacitores, consulte Capacitor reforming instructions (3BFE64059629 [inglés]).

3. Selecionar os cabos e os fusiveis
Selecione os cabos de alimentacao. Siga os regulamentos locais.

« Cabo de alimentacao de entrada: Use o cabo simétrico blindado (cabo VFD)
para obter um melhor desempenho de EMC. Instalagdes NEC: Conduite com
condutividade continua também é permitido e deve ser aterrado em ambas
as extremidades.

- Cabo do motor: a ABB recomenda um cabo do motor VFD blindado
simetricamente para reduzir a corrente do mancal e o desgaste e o estresse
sobre oisolamento do motor e para proporcionar o melhor desempenho EMC.
Embora nao seja recomendado, os condutores dentro de um conduite
continuamente condutor sao permitidos em instalagdes NEC. Conduite de
aterramento em ambas as extremidades. Utilize aterramento isolado separado
do motor até o inversor de frequéncia dentro do conduite.

« Corrente nominal: Corrente maxima de carga.


https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3BFE64059629&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=LaunchDirect
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« Classificacao de tensao (minima): Instala¢des IEC: O cabo 600 V CA é aceito
para até 500 V CA, o cabo 750 V CA € aceito para até 600 V CA, o cabo de
1000 V CA é aceito para até 690 V CA. Instalagcdes NEC: Cabo de 600 VCA para
motores de 230 VCA e cabo de 1000 VCA para motores de 480 VCA e 600 VCA.
Cabo de 600 VCA para linhas de energia de 230 VCA e 480 VCA; cabo de 1000
VCA para linhas de energia de 600 VCA.

« Classificacdao de temperatura: Instalacoes IEC: selecione um cabo com regime
nominal para temperatura maxima permissivel de 70 °C do condutor em uso
continuo. Instalagdes NEC: Use condutores de no minimo 75 °C. A temperatura
de isolamento pode ser maior, desde que a ampacidade seja baseada em
condutores de 75 °C.

Selecione os cabos de controle.

« Use o cabo de pares trangados com dupla blindagem para sinais analégicos.
Use o cabo blindado simples ou duplo para os sinais digitais, de retransmissao
e de I/0. Nao execute sinais de 24 V e 115/230 V no mesmo cabo.

Proteja o inversor de frequéncia e o cabo da entrada de alimentac¢do com os fusiveis
corretos.

Para tamanhos tipicos de cabos de alimentacao e fusiveis corretos, consulte a
secdo Fuses and typical power cable sizes (pagina 201).

4. Examine o local da instalacao
Verifique o local de instalagao. Certifique-se de que:

« Olocal deinstalagao seja suficientemente ventilado ou resfriado para remover
o calor do inversor de frequéncia. Consulte os dados técnicos.

« Ascondi¢oes ambientais do inversor de frequéncia cumprem as especifica¢oes.
Consulte os dados técnicos.

- O material atras, acima e abaixo do inversor de frequéncia nao é inflamavel.

« Asuperficie de instalacdo esta o mais préoximo possivel da posicado vertical e
é forte o suficiente para suportar o inversor de frequéncia.

« Haespaco livre suficiente ao redor do inversor de frequéncia para resfriamento,
trabalho de manutencdo e operagdo. Consulte as especificacoes de espacgo
livre do inversor de frequéncia.

« Nao existem fontes de campos magnéticos fortes, como condutores de nucleo
Unico de alta corrente ou bobinas de contator perto do inversor de frequéncia.
Um campo magnético forte pode causar interferéncia ou imprecisao na
operacao do inversor de frequéncia.
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5. Instale o inversor de frequéncia na parede

Selecione fixadores de acordo com os requisitos locais aplicaveis para materiais
de superficie de parede, peso de inversor de frequéncia e aplicagao.

Prepare o local de instalacao

1. Faga marcas com a ajuda de um modelo de montagem. Remova o modelo de
montagem antes de instalar o inversor de frequéncia na parede.

2. Faca furos e insira ancoras ou plugues neles.

R1...R5

@ a

RL..R9

@ R1...R5: M5

R6...R9: M8

[}

3. Instale os parafusos. Deixe um espaco entre a cabeca do parafuso e a superficie
de montagem.

R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8 R9

mm | pol. | mm | pol. | mm | pol. | mm | pol. | mm | pol. | mm | pol. | mm | pol. | mm | pol. | mm | pol.
a 98 385 | 98 | 385 125 | 492 | 160 | 6,30 | 160 | 6,30 |212,5| 8,37 | 245 | 9,65 | 262,5 /10,33 | 345 | 13,58

b 358 | 14,09 | 358 14,09 | 451 |17,75| 505 | 19,88 | 612 |24,10| 571 |22,50| 623 |24,53| 701 | 27,61 718 |28.29

c - - - - - - 475 | 18,70 | 581 | 22,87 | 531 |20,91| 583 | 22,95 | 658 2591 658 | 2591

Coloque o inversor de frequéncia na parede e aperte os parafusos
Siga também estas etapas:

R5 a R9, IP21 (UL Tipo 1): Remova a tampa e instale a caixa de cabo.

R4...R9, IP55 (UL Tipo 12): Coloque o caps nos parafusos superiores. Aperte os
parafusos superiores e instale os parafusos inferiores nos furos de montagem.
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R1a R4, IP21 (UL Tipo 1)

M6x12
Torx T25

2N-m
(17 Ibf-in)

R1a R9, IP55 (UL Tipo 12)

UL Type 12 R4...R9:
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6. Remova as tampas

R1 aR3, IP21 R4 e R5, IP21 R6 a R9, IP21

7. Certifique-se de que o inversor de frequéncia seja
compativel com o sistema de aterramento

Vocé pode conectar todos os inversores de frequéncia a um sistema TN-S aterrado
simetricamente (parte central aterrada). Com opcdo +E200 ou +E202: Se vocé
instalar o inversor de frequéncia em um sistema diferente, vocé deve remover o
parafuso EMC (desconectar o filtro EMC) e/ou remover o parafuso VAR
(desconectar o circuito do varistor).
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Tamanho Sistemas TN-S simetri- | Sistemas de Tl (sem | sistemas TT1) 2)
camente aterrados aterramento ou com
(parte central aterra- | aterramento de alta

da) resisténcia)
R1..R4 Nao remova parafusos | Nao remova parafusos | Remova os parafusos
EMC CA ou VAR. EMC CA ou VAR. EMCCA,AMCCCeVAR.
R5aR9 Nao remova parafusos | Remova os parafusos

EMC CA ou VAR. Remo- | EMC CA,EMCCCeVAR.
va o parafuso EMC CC.

1) um dispositivo de corrente residual deve ser instalado no sistema de fornecimento. Em instalagdes NEC, o
dispositivo de corrente residual é necessario apenas a 1000 ampeéres ou mais.

2 AABB ndo garante a categoria EMC ou a operacao do detector de vazamento no solo integrado ao inversor
de frequéncia.

AADVERTENCIA Nao instale o inversor de frequéncia em sistemas delta
aterrado no canto ou no ponto médio de 525 a 690 V. Um filtro EMC
desconectado ou um varistor de terra-fase nao evita danos ao inversor de
frequéncia.

8. Meca a resisténcia de isolamento dos cabos de energia e
do motor

Antes de conectar o cabo de alimentacdo de entrada ao inversor de frequéncia,
meca a resisténcia de isolamento de acordo com os regulamentos locais.

Meca a resisténcia de isolamento do cabo do motor e do motor quando o cabo

estiver desconectado do inversor de frequéncia. Mega a resisténcia do isolamento

entre cada condutor de fase e o condutor do terra de prote¢ao usando um medidor “
de tensdo de 1000 VCC. Aresisténcia do isolamento de um motor ABB deve exceder

100 Mohm (valor de referéncia em 25 °C ou 77 °F). Quanto a resisténcia de

isolamento de outros motores, consulte as instrugdes do fabricante.

Observagao: Umidade dentro da caixa do motor reduzird a resisténcia de
isolamento. Se houver suspeita de umidade, seque o motor e repita a medicao.

U1-PE, V1-PE, W1-PE

1000 V DC,
> 100 Mohm
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9. Conecte os cabos de forca

Diagrama de conexao IEC com cabos blindados

L1 | L2 | L3 @ R- R+ uDC- T1/U | T2/V| T3/W

=g

(PE) PE (PE) L1 L2

A | Inversor de frequéncia

1 | Para alternativas, consulte a do manual de hardware.

2 | Use um cabo PE de aterramento separado (2a) ou um cabo com um condutor PE separado
(2b) se a condutividade da blindagem ndo cumprir os requisitos para o condutor PE.

3 | Erecomendavel aterramento em 360° se um cabo blindado for usado. Aterre a outra extre-
midade da blindagem do cabo de entrada ou condutor PE no quadro de distribuicao.

4 | Aterramento de 360° é necessario.

5 | Resistor de frenagem externo

6 | Use um cabo de aterramento separado se a blindagem ndao cumprir os requisitos da IEC
61800-5-1 e ndao houver condutor de aterramento simetricamente construido no cabo.

7 | filtro du/dtou filtro senoidal

Observacao: As carcacas R1 a R4 tém um chopper de frenagem integrado como padrao. As
carcacas R5 e superiores podem ser equipadas com um chopper de frenagem integrado (+D150).
Os resistores de frenagem estdo disponiveis como kits de complemento.
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Diagrama de conexao NEC com conduite ou cabo simetricamente
blindado

Observacgao: A instalacdo NEC pode incluir condutores separados dentro de um
conduite, cabo VFD blindado no conduite ou cabo VFD blindado sem conduite. O
simbolo tracejado normal (c) neste diagrama representa a blindagem do cabo
VFD. O mesmo simbolo sélido (b) representa o conduite.

L1 | L2 | L3 R- UDCH T1/U | T2/V| T3/W

1 |Inversor de frequéncia

a | Condutor de aterramento isolado em um conduite. Aterramento ao terminal PE do inversor
de frequéncia e ao barramento de aterramento do painel de distribuicdo. Para instalacdo
de cabo VFD, consulte (d).

b |Aterramento do conduite. Conecte o conduite a caixa de conduite do inversor de frequéncia
e ao alojamento do painel de distribuicdo. Para instalacdo de cabo VFD, consulte (c).

c |Blindagem de um cabo blindado VFD. Aterre a blindagem 360° sob o grampo de aterramento
do inversor de frequéncia, gire e faca a conexdo sob o terminal de aterramento do inversor
de frequéncia. Aterre também a blindagem 360° na extremidade do motor e torca e conecte-
a sob o terminal de aterramento do motor. Para instalagao de conduite, consulte (b).

d |Condutores de aterramento simetricamente construidos dentro de um cabo blindado VFD.
Gire e aterre sob o terminal de aterramento do inversor de frequéncia e sob o terminal de
aterramento do motor. Para instalagdo de conduite, consulte (a).

e |Conexdo do resistor de frenagem externo (se usado). Para uma instalacdo do conduite:
Consulteaeb. Paraumainstalacdo de cabo VFD: Consulte ce d. Além disso, corte o condutor
trifdsico que nao é necessario para a conexdo do resistor de frenagem.

f | Se necessario, instale um filtro externo (du/dt, modo comum ou filtro de seno). Os filtros
sao disponibilizados pela ABB.
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Observacao: Todas as aberturas no alojamento do inversor de frequéncia devem ser fechadas,
tendo os dispositivos listados pelo UL a mesma classificagao de Tipo que o Tipo de inversor de
frequéncia.

Procedimento de conexao com cabo VFD

Para o procedimento de conexao com conduites, consulte Procedimento de
conexao com o conduite.

1. Cole um adesivo de aviso de tensao residual no idioma local:
Carcacas R1 a R3: na plataforma de montagem do painel de controle.
Carcacgas R4 e R5: acima da unidade de controle.

Carcacgas R6 a R9: préximo a unidade de controle.

RlaR3 R4 e R5 R6 a R9

2. Carcacas R4 a R9: Remova a cobertura e faga furos para os cabos:
a. Carcacas R6 a R9: Remova as placas laterais.
b. Remova a cobertura.
c. Faca os furos necessarios para os cabos. Nas carcagas R8 e R9, faga isso
também para a cobertura inferior.

R8 and R9
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3. Prepare os cabos de alimentagao:

a.

Remova os anéis isolantes da entrada de cabo.

b. Carcacas R1a R3 IP21: Anexe os grampos de cabo (inclusos na entrega em

C.

um saco plastico) nos orificios da placa de entrada de cabo (3b).

Carcacas R1aR9 Carcagas R1 a R3, IP21

&%

Carcagas R1a R9 IP55: Faga um orificio grande o suficiente no anelisolante.
Passe o anel pelo cabo.

d. Prepareas extremidades dos cabos conforme ilustrado na figura aplicavel.

e.

A blindagem desencapada serd aterrada 360° sob o grampo.
Carcagas R4a R91P21 e carcacas Rl a R9 IP55: Passe os cabos pelos orificios
na entrada de cabo e fixe os anéis nos orificios.

RlaR3eR6aR9 R4 e R5
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4. Conecte os cabos de alimentacao. Para os torques de aperto, consulte Terminal
data.

a. Parainversores de frequéncia de carcacas R1a R3 1P21: Aterre as blindagens
em 360° nos grampos de cabo apertando o conector na parte desencapada
do cabo. Inversores de frequéncia IP55: Aperte os grampos da base de
aterramento do cabo de alimentacao na parte desencapada dos cabos.
Para carcacas R4 a R9: Aperte os grampos da base de aterramento do cabo
de alimentacdo na parte desencapada dos cabos.

n ‘ R1aR3 R4 e R5 R6 a R9
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1L5N-m

R1, R2: 1.5 N-m (13.3 Ibf-in)
R3: 2 N-m (17 Ibf-in)

M4x30 Torx T20
1,2 N-m (10,6 Ibf-pol.)

R6: M5x25 Torx T20, M4x20
Torx T20

R7: M5x35 Torx T20
R8 e R9: M5x25 Torx T20
2 N-m (17 Ibf-pol.)
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b. Conecte a blindagem torcida das protecdes de cabo aos terminais de

aterramento.
c. Conecte os condutores de fase do cabo do motor aos terminais T1/U, T2/V

e T3/W. Conecte o cabo de alimentacao de entrada aos terminais L1, L2 e
L3.

d. Sevocé usar o chopper de frenagem: Conecte os condutores do cabo do
resistor de frenagem aos terminais R+ e R-.

e. Sevocé instalar cabos paralelos (carcacas R8 e R9), instale as prateleiras
de aterramento para eles.

aaae ||| |Bagadees
oo | FEPERE
)40 Mz

o)
i

el =
L_@ CIC) @® @J ®
T T T T T T T T T 5 o ® S o O’
® ©® ®E® ©
R6 a R9 R8 e R9

M5x25 Torx T20
2 N-m (17 Ibf-in)

M5x12 Torx T20
2 N-m (17 Ibf-in)




PT (Brasil) — Instrugcdes rapidas de instalacdo e inicializagdo 183

f.

Carcacas R6 a R9: Instale as placas laterais da caixa de entrada do cabo.

Carcacas R1 a R3 e R6 a R9: Instale a prateleira de aterramento do cabo de
controle na caixa de entrada de cabos.

R1...R3 R6...R9
‘ R6, R7: M4x20
Torx T20
M4x8 Torx T20 \‘-\g RN
1.5N-m (133 Ibfin) Max8 Torx T20 = N
R8, R9: M4x20
RO: M4x12 Torx T20 .
2 N-m (17 Ibf-in) s * TorxT20
2 N-m (17 lbf-in)

Carcacas R4 a R5: Instale a capa EMC (a).
Carcacas R4 a R9: Instale a cobertura nos terminais (b).

R4...R5 R4...R9

| R4: M4x8Torx T20 (2 pcs),
M4x10 Torx T20 (1 pcs)
2 N-m (17 lbf-in)

R5: M4x8 Torx T20
2 N-m (17 Ibf-in)

— @

Anexe mecanicamente os cabos na parte externa do inversor de frequéncia. “

Aterre a blindagem do cabo do motor na extremidade do motor. Para minimizar

a interferéncia de radiofrequéncia, aterre a blindagem do cabo do motor em
360° na entrada de cabo da caixa terminal do motor.
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Procedimento de conexao com o conduite

1. Conecte os cabos de alimentacao. A ABB recomenda um cabo VFD
simetricamente blindado para conectar o motor.

a.

b.

Cole o adesivo de aviso de tensao residual e remova as tampas como
instruido em Procedimento de conexao com cabo VFD (pagina 178).
Remova os anéis de borracha da placa de conduite para o conduite ser
conectado.

Prenda o conduite a placa do conduite do inversor de frequéncia e ao motor
ou fonte de distribuicdo de energia. Garanta que o conduite esteja
corretamente conectado em ambas as extremidades. Garanta a
conectividade do conduite. Deslize o cabo blindado VFD ou condutores
separados pelo conduite e desencape as extremidades do cabo.

Se vocé usar um cabo VFD blindado simetricamente, torca os fios de
aterramento junto com a blindagem do cabo e conecte-os aos terminais
de aterramento. Aterre a blindagem em 360° no grampo de aterramento.
Se vocé usa condutores separados, conecte o condutor de aterramento
isolado ao terminal de aterramento.

Conecte os condutores de entrada e motor e aperte os terminais de cabo.
Para os torques de aperto, consulte Terminal data (pagina 205).
Carcacas R4, R5: Instale a capa EMC que separa o cabeamento de entrada
e saida se ela ainda ndo estiver instalada.

Se o chopper de frenagem estiver em uso: Conecte os condutores do
resistor de frenagem aos terminais R+ e R-.

Instale a capa nos terminais do cabo de energia.

13 Ibf-in
M4x20 Torx T20

13 Ibf-in
M4x20 Torx T20
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2. Conecte os cabos de controle.

a. Prenda os conduites do cabo a placa de conduite do inversor de frequéncia.
Garanta que o conduite esteja corretamente conectado em ambas as
extremidades e que a condutividade seja consistente em todo o conduite.
Deslize os cabos de controle pelo conduite.

b. Corte em um comprimento adequado (observe o comprimento extra dos
condutores de aterramento) e desencape os condutores.

c. Aterre as blindagens externas de todos os cabos de controle em 360° no
grampo de aterramento.

d. Aterre as blindagens do cabo de par ao grampo de aterramento. Use um
parafuso de grampos de aterramento nao usado. Se nao houver algum
disponivel, aterre como o mostrado. Deixe a outra extremidade das
blindagens nao conectada ou aterre indiretamente por meio de um
capacitor de alta frequéncia com alguns nanofarads, por exemplo, 3,3
nF/630V.

e. Conecte os condutores aos terminais adequados da unidade de controle.
Conecte os cabos dos mddulos opcionais se estiverem presentes na
entrega.

d. Instale as tampas frontais conforme instruido em 12. Instale as

tampas (pagina 189).

bl

10. Conecte os cabos de controle

Faca as conexdes de acordo com a aplicagdao. Mantenha os pares de fios de sinal
0 mais proximo possivel dos terminais para evitar acoplamento indutivo.

1. Faca um orificio no anel de borracha e deslize o anel no cabo.

2. Aterre a blindagem externa do cabo em 360° abaixo da bracadeira de “
aterramento. Mantenha o cabo desencapado o mais préximo possivel dos
terminais da unidade de controle. Carcacas R1...R3: Também aterre as
blindagens de cabo de par e os fios terra no grampo de aterramento da caixa
de entrada de cabos. Carcacas R4...R9: Aterre as blindagens de cabo de par e
todos os fios terra ao grampo abaixo da unidade de controle.

3. Amarre todos os cabos de controle no suporte de cabos fornecido.

Conexoes de controle padrao da unidade de controle ZCU-12

O inversor de frequéncia usa a unidade de controle ZCU-12. A unidade de controle
UCU-20 esta disponivel com o cédigo +V998. Para obter mais informacgdes sobre
a unidade de controle UCU-20, consulte o manual de hardware da unidade de
controle UCU-20 (3AXD50001079246).


https://library.e.abb.com/public/c2fc5b7d91a841ba9622018f81b0354c/EN_UCU-20_HW_A_A5.pdf?x-sign=F2UTG7n5ro%2bVx0Ih4%2fg8WWYnldIBrpQxmBVz0K%2fRvkn3LnrjkBm8U0YYyBM1FY9o
https://library.e.abb.com/public/c2fc5b7d91a841ba9622018f81b0354c/EN_UCU-20_HW_A_A5.pdf?x-sign=F2UTG7n5ro%2bVx0Ih4%2fg8WWYnldIBrpQxmBVz0K%2fRvkn3LnrjkBm8U0YYyBM1FY9o
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Conexao Termo ‘ Descricao

XPOW Entrada de alimentacao externa
+24VI|

+24V| GND 24 VCC, 2 A min. (sem mddulos opcionais)
GND

XAl Entradas analégicas e tensdo de referéncia

+VREF |10 VCC, R 1...10 kohm

S 1 [+VREF
' |12 |-vReF|| -VREF |-10VCC,R, 1...10 kohm
ot
T T3 AGNDITTAGND | Terra
} } ; } 4 Al1+
ey ) All- All+ Referéncia de velocidade
== 6 Al2+
= Ao All- 0(2)...10 V, R, > 200 kohm
Al | Alf:l Al2+ Por padrdo, ndo em uso.
A2:U AU |
Al2- 0(4)...20 mA, R, =100 ohm
All Jumper de selecao de corrente (1) / tensao (U)
para All
Al2 Jumper de selecao de corrente (1) / tensao (U)
para Al2

Saidas analégicas doXAO

AO1 Velocidade do motor rpom

——t 1 AO1
m‘ . 5 Taewoll AGND |0---20mMA, R <500 0hm
[
[ ~
C> Lol ° A2 AO2 Corrente do motor
Al e 4 AGND

= AGND 0...20 mA, RL <500 ohm

Ligacdo de acionamento a acionamento XD2D

B Conexao mestre/seguidor, acionamento a
i B A acionamento ou fieldbus incorporado
2 A
BGND
3 BGND

33 Terminacao do link de drive-para-drive
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Conexao ‘ Termo ‘ Descricao

XRO1, XRO2, XRO3 Saidas de atraso

NC Pronto func
11 NC
5, 12 coM COM 250VCA/30VCC
Kf——— 18 NO NO 2A
21 NC
A 22 | coOM NC Em funcionamento
8 No | 250 v A /30 V CC
A —— 18| N oA
32 | com NO
NO
2 NC | Falha(-1)
2 +24VD |
& 'boono 2|| com |250VCA/30VCC

NO 2A

XD24 Saida de tensao auxiliar, intertravamento digital

DIIL RUN ENABLE

P

1 DIIL

2 | +24VD +24VD | 424 VCC 200 mAD

3 DICOM

2 +24VD DICOM | Aterramento de entrada digital
5

DIOGNDJ +24VD | 424 vcc 200 ma ™)

DIOGND |Aterramento de entrada/saida digital
XDIO Entrada/saidas digitais
DIO1 Saida: Pronto func

1 DIO1
2 DIO2 DIO2 Saida: Em operagao
J6 Selecdo de aterramento
XDI Entradas digitais
DIl Parar (0)/Iniciar (1)
2 *24VD | & DI2 Frente (0) /R 1)
rente everso
5 |DIOGND |
DI3 Redefinir
— 1 DI1
— 2 DI2 DI4 Selecao de tempo de acc/desc
— 3 DI3 DI5 Velocidade constante 1 (1 = Lig)
J
4 D4 DI6 Por padrao, ndo em uso.
L 5 DI5
6 DI6

XSTO Conexdo de Safe Torque Off
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Conexao Termo Descricao
OUTL |IN1 e IN2 sdo conectados a OUT1 na fabrica.
1 ouT1 Para permitir a partida e a operagao, IN1 e IN2
|: 2 SGND SGND | yevem ser conectados a OUTL.
e INL
IN2

X12 Conexao de opgdes de seguranca
X13 Conexao do painel de controle
X205 Conexao da unidade de memdria

D a capacidade total de carga dessas saidas é de 4,8 W (200 mA a 24 V) menos a poténcia capturada por DIO1
e DIO2.

Tamanhos de fio: 0,5 a 2,5 mm? (24...12 AWG)

Torques de aperto: 0,5 N-m (5 Ibf-pol.) para fios trancados e sdlidos.

Exemplos de instalacao do cabo de controle

R1..R3 R4...R9

Observacgao: Use um parafuso de fixagdo de aterramento ndo usado. Se ndo houver
algum disponivel, aterre como o mostrado.

11. Instalar médulo(s) opcional(is) se incluido(s) na entrega

Para obter instrugoes, consulte o manual do médulo opcional.
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Exemplo de cabeamento de fieldbus

Observacao: A ilustragdo mostra a carcaga R2. Os procedimentos para outros
tamanhos de carcagas sao semelhantes.

M4x8
Torx T20

94 &iBkin
L\Q‘\@E% ﬂ%

Ea
RS 10

12. Instale as tampas

O procedimento de instalacdo da tampa é oposto ao procedimento de remocao.
Consulte 6. Remova as tampas (pagina 174).

13. Dé a partida no inversor de frequéncia “

AADVERTENCIA | Antes de iniciar o inversor de frequéncia, certifique-se de
que a instalacao esteja concluida e que seja seguro dar partida no motor.
Desconecte o motor de outras maquinas se houver risco de danos ou
ferimentos.

AADVERTENCIA Antes de ativar as funcdes de restauracdo de falha
automatica ou de reinicializacdo automatica do programa de controle do
inversor de frequéncia, certifique-se de que nao possa ocorrer nenhuma
situacdo perigosa. Essas fungdes restauram o inversor de frequéncia e
continuam o funcionamento apés uma falha ou interrupgao da alimentacao.
Se essas fungoes estiverem ativadas, a instalagdo devera ser marcada de
forma clara conforme definido em IEC/EN/UL 61800-5-1, subclausula 6.5.3,
por exemplo, "ESTA MAQUINA INICIA AUTOMATICAMENTE".

Use o painel de controle para realizar o procedimento de inicializagao. O display
mostra dois comandos na parte inferior: Op¢des e Menu. Esses comandos mostram
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as funcgdes das duas teclas programaveis e que estdo abaixo do display.
Os comandos das teclas programaveis podem mudar em diferentes visualizagbes.

Use as teclas de seta E], , el Y)para mover o cursor ou alterar valores. Para

. . s . . . ?
visualizar a pagina de ajuda contextual, pressione .

Ligue o inversor de frequéncia.
Certifique-se de ter em maos
as informacodes da placa de da-
dos do motor.

4.

Selecione o idioma que deseja
usar e pressione (Seguinte).

Observacao: Depois de selecio-
nar o idioma, ainda levara al-
guns minutos para que o pai-
nel de controle seja inicializa-
do.

Femoto & ACSE80 0.0 rpm

2.

O assistente de partida ajuda
vocé nas configuragdes iniciais.
Selecione Menu e pressione &
(Menu) para abrir o menu prin-
cipal. Selecione Assistentes e
pressione & (Selecionar).

3.

Selecione Configuracao basica
e pressione (Selecionar).

Remata £ ALSRAND 0.0 rprn | Remow 4 ACSRAD 0.0 rpm
Menu Agssistentes

@ Parametros »

0F code

Assistentes 8

@ Eficiéncia energética 8

e

Sair 11:55 Selecionar | Voltar 11:55 Selecionar
5. 6.

Selecione a localizagdao que de-
seja usar e pressione (Se-
guinte).

Remato I ACSEB0 0.0 rprn

Faca as seguintes selecoes.
Apds cada uma, pressione
(Seguinte).

Remato ¢ ACSEB0 0.0 rpm

Idioma —

As alteractes de idioma demoram

Localizacdo
Unidades defeita.

Unidades | m—

Alterar as unidade de visualizaco se

algumn tempo. an ] necessano.
[ty % padréo [Imperial] 30 unidade 0000 0000
annl Unidade moeda tarifa EUR »
Nndnland.c:
Sair 11:55 Seguinte | Voltar 11:55 Seguinte | Yoltar 11:55 Seguinte
7. 8. 9.
Remaota 2 ACEER0 0.0 rpm | Remoto 2§ ACSBR0 0.1 rprm | Remoro I ACSER0 0.0 rpm
Data & Hora B | Tensdo alimentacio W1 | Dados motor -

Inserir a data e hora atuais

Definir tens4o de alimentacdo

Consultar os valores na chapa de
caracteristicas do motar e inserir os

Hora 11:55:27 » esm0s AU

Apresentar data como  dia.més.ano » Tipo '||Z|t|j|r Mot

Apresentar hora como 24-horas » IEHS&D nominal rmotar 00vw
Yoltar 11:55 Seguinte | Voltar 11:55 Seguinte | Yoltar 11:55 Seguinte



PT (Brasil) — Instrugdes rapidas de instalagdo e inicializagao 191

10. 11. 12.

Remoto I ACSRAD 00 rprm | Rermom I ACSRBD 00 rprm | Rernoto I ACSRAN 0101 rprn
Ajustes avan motor | m— i Momei inversor -_—
Se disponiveis, esses ajustes podem minima -1all. Mome no topo do display do painel,
melhorar a preciséo. Veloc maxima 150000 rprnw facilitando ver qual motor é controlado
Cos phi nom motor 000w Corrente maxima * peln conversar

Binario nominal motor  0.000 Nm » Binario minimo 1 -

Modo controlo maotor OTC » Bindrio maximo 1 »

Yoltar 11:55 Sequinte | Voltar 11:55 Seguinte | Yoltar 11:55 Seguinte
13. 14. 15.

Remato 2§ ACSBA0 0.1 rpm | Rernoto ¥ ACEEB0 0.0 rprm | Remnato ¢ ACEBR0 0.0 rprn
Teste de sentido mmw | Fazer backup? = | Config completa

Fodar o motor para verificar o sentido Copia config para arg backup painel Conversor pronto a usar

de rotacdo. Para rest hackup, aced Menu =

Backups.

Sim, testa agora

Yoltar 11:55 Seguinte | Voltar 1155 Seguinte | Yoltar 11:55 Feito

Protecao contra sobrecarga do motor

A protecao de fabrica contra sobrecarga do motor ndo esta habilitada por padrao.

A protecao contra sobrecarga térmica do motor pode ser medida usando os
dispositivos de temperatura do motor, pode ser estimada usando um modelo de

motor definido por parametros ou pode usar a corrente medida do motor e as

curvas de classe do motor. Para habilitar a protecdo usando parametros de modelo

do motor ou dispositivos de medicao, defina o parametro 35.11 e os parametros
subsequentes até 35.55. Para habilitar as curvas de classe do motor, defina o “
parametro 35.56. A classe de sobrecarga do motor tem o padrao 20 e pode ser
selecionada no parametro 35.57.

Use a chave de informacao () no painel de controle do inversor de frequéncia
para obter mais informacdes sobre como definir os pardmetros do grupo 35.Vocé
deve definir os parametros de sobrecarga do inversor de frequéncia corretamente,
ou poderao ocorrer danos ao motor.

Comunicacdes fieldbus

Para configurar a comunicacao fieldbus integrado para Modbus RTU, vocé deve
definir ao menos estes parametros:

Parametro Configuracao Descricao

20.01 Comandos Extl |Fieldbus integra- |Seleciona o Fieldbus como fonte para os comandos
do de partida e parada quando EXT1 estiver selecionado
como a localizagao de controle ativa.
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Parametro Configuracao

Descricao

cidade

que

22.11 Fonterefl de velo- | EFB refl

26.11 Selecao refl tor- |EFB refl

Seleciona uma referéncia recebida pela interface de
Fieldbus integrado como a referéncia de velocidade
1.

Seleciona uma referéncia recebida pela interface de
fieldbus integrado como a referéncia de torque 1.

quéncia

28.11 Fonte refl de fre- | EFB refl

58.01 Ativar protocolo |Modbus RTU

Seleciona uma referéncia recebida pela interface de
Fieldbus integrado como a referéncia de frequéncia
1.

Inicializa a comunicag¢ao com o Fieldbus integrado.

58.05 Paridade

nicacdo

58.03 Endereco dené |1 (padrdo)

Endereco de né. Nao deve haver dois nés com o
mesmo endereco de né on-line.

58.04 Taxatransmissao | 19,2 kbps (por de- | Define a velocidade de comunicacao do link. Use o
fecto)

mesmo conjunto que a estacao mestre.

8 PAR1 (por defec- | Seleciona os ajustes de bit de paridade e de parada.
to)

Use 0 mesmo conjunto que a estagdo mestre.

58.06 Controle de comu- | Atualizar ajustes | Valida quaisquer ajustes de configuragdo EFB altera-

dos. Use apds alterar quaisquer parametros no grupo
58.

Outros parametros relacionados a configuragao do fieldbus:

mun

58.14 Acao perda co- |58.17 Atraso transm 58.28 Tipo actl EFB 58.34 Ordem palav

mun

58.15 Modo perda co- |58.25 Perfil de controle | 58.31 EFB actl fonte 58.101 Dados 1/O 1

transp

58.16 Tempo perda co- | 58.26 Tipo refl EFB 58.33 Modo endereco

58.124 Dados I/0 24

- 2310 |Sobrecorrente

horas
mun
Avisos e falhas
Aviso Falha |Cédigo aux. Descricao
A2A1 2281 | Calibragdo de cor- | Aviso: A calibracao da corrente sera feita na préxima par-
rente tida.

Falha: Falha na medicdo da corrente da fase de saida.

A corrente de saida é maior do que o limite interno. Isso
também pode ser causado por uma falha de aterramento
ou perda de fase.

A2B3 2330 |Fugaaterra

A2B4 2340 |Curto-circuito

Um desequilibrio de carga geralmente causado por uma
falha de aterramento no motor ou no cabo do motor.

H& um curto-circuito no motor ou no cabo do motor.

- 3130 |Perdade fase de
entrada

A tensdo do circuito CC intermediario oscila devido a en-
trada da fase de linha de alimentacdo ausente.
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Aviso | Falha |Cddigo aux. Descricao

- 3181 |Fugadecabeamen- | Entrada e conexdo do cabo do motor incorretas.

to ou terra

A3Al 3210 |Sobretensdolig |A tensdo intermediaria do circuito CC é muito alta.
CccC

A3A2 3220 |Subtensdodali- |Atensdo intermedidria do circuito CC é muito baixa.
gacdo CC

- 3381 |Perdadafasede |As trésfases ndo estdao conectadas ao motor.
saida

- 5090 |Falha HW STO O diagndstico do hardware STO detectou uma falha de
hardware. Entre em contato com a ABB.

A5A0 5091 | Safe torque off A funcdo Safe torque off (STO) estd ativa.

ATCE 6681 |Perda de comuni- | Falha na comunicac¢do do fieldbus integrado.
cacdo EFB

A7C1 7510 |Comunicagdo FBA | Perda de comunicagdo entre o inversor de frequéncia (ou
A PLC) e o adaptador de fieldbus.

A7TAB - Falha na configu- | Os tipos e locais do mddulo de extensao I/0O especificados
racdo I/O daex- |porparametros nao correspondem a configuracao detec-
tensdo tada.

AFF6 - Identificacdo do | O ciclo de identificacdo do motor ocorrera na préxima
motor partida.

- FA81 |Perda de Safe tor-|Falha no circuito da fungao Safe Torque Off 1.
que off 1

- FA82 |Perda de Safe tor- | Falha no circuito da funcdo Safe Torque Off 2.
que off 2

Safe torque off (STO)

Oinversor de frequéncia possui uma funcao Safe torque off (STO) de acordo com
IEC/EN 61800-5-2. Ela pode ser usada, por exemplo, como o dispositivo atuador
final de circuitos de seguranca que param o inversor de frequéncia em caso de
perigo (como um circuito de parada de emergéncia).

Quando ativada, a funcao STO desabilita a tensao de controle dos semicondutores
de poténcia do estagio de saida do inversor de frequéncia. Isso impede que o
inversor de frequéncia gere o torque necessario para rodar o motor. O programa
de controle gera uma indicagao conforme definido pelo parametro 31.22. Se o
motor estiver em funcionamento quando Safe torque off for ativada, ele parara
por inércia. Fechar o interruptor de ativacao desativa o STO. Quaisquer falhas
geradas devem ser redefinidas antes do novo inicio.

A funcao STO tem uma arquitetura redundante, ou seja, ambos os canais devem
ser usados na implantagcao da funcao de seguranca. Os dados de seguranca
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fornecidos sao calculados para uso redundante e ndo vao se aplicar se nenhum
canal for usado.

AADVERTENCIA | A funcio Safe torque off ndo desconecta a tensdo dos
circuitos principal e auxiliar do inversor de frequéncia. Isole o inversor de
frequéncia de todas as fontes de alimentagdo antes de realizar qualquer
trabalho de manutencao nas partes elétricas do inversor ou do motor.

Observacgao:

. Sea parada por inércia nao for aceitavel, pare o inversor de frequéncia e o
maquinario usando o modo de parada apropriado antes de ativar a STO.

« Afuncdo STO substitui todas as outras fun¢des do inversor de frequéncia.

Fiacao
Os contatos de seguranca devem abrir/fechar em um intervalo de 200 ms.

Um cabo par trangcado com blindagem dupla é recomendado para a conexao. O
tamanho maximo do cabeamento entre o interruptor e a unidade de controle do
inversor de frequéncia é de 300 m (1000 pés). Aterrar a blindagem do cabo apenas
na unidade de controle.

Validagao

Para assegurar a operacao segura da funcdo de seguranca, é necessario testar a
validagao. O teste deve ser realizado por uma pessoa competente com
especializagcdo e conhecimento adequados da fungcao de seguranca. Os
procedimentos do teste e o relatdrio devem ser documentados e assinados por
essa pessoa. Instrucoes de validacdo da fungcao STO podem ser encontradas no
manual do hardware do inversor de frequéncia.

Dados técnicos

« Atensdo nos terminais de entrada STO da unidade de controle deve ser de
pelo menos 17 VCC para a unidade de controle ZCU-12 e 15 VCC para a unidade
de controle UCU-20 para ser interpretada como “1”

« Tempo de reagdo STO (menor intervalo detectavel): 1 ms

« Tempo deresposta de STO:
. com ZCU-12: 2 ms (tipico), 10 ms (maximo)
. com UCU-20: 2 ms (tipico), 25 ms (maximo)

«  Tempo de deteccdo de falha: canais em diferentes estados durante mais de
200 ms

«  Tempo de reacao de falha: Tempo de deteccao de falha + 10 ms.

« Atraso deindicac¢do de falha de STO (parametro 31.22): < 500 ms



PT (Brasil) — Instrugdes rapidas de instalacdo e inicializagao 195

« Atraso de indicagdo de aviso de STO (parametro 31.22): <1000 ms

« Nivel de integridade da seguranca (SIL, EN 62061): 3

- Nivel de desempenho (EN ISO 13849-1): e

O STO é um componente de seguranca tipo A conforme definido na IEC 61508-2.

Para obter dados completos de segurancga, taxas exatas de falha e modos de falha
da funcdo STO, consulte o manual de hardware do inversor de frequéncia.
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Ratings
Nominal ratings IEC / UL (NEC)
Input current Output current Motor power 1)
ACS880-01-... F;?z"e‘e P
Il '2 / ILd Pn (480 V)
A A kw hp
U, = 3-phase 230V
04A6-2 R1 46 /4.4 46 /4.4 0.75 1.0
06A6-2 R1 6.6/6.3 6.6/6.3 11 1.5
07A5-2 R1 75/71 75/171 1.5 2.0
10A6-2 R1 10.6 /10.1 10.6 /10.1 2.2 3.0
16A8-2 R2 16.8 / 16.0 16.8 /16.0 4.0 5.0
24A3-2 R2 243 /231 24.3/23.1 5.5 7.5
031A-2 R3 31.0/29.3 31.0/29.3 7.5 10
046A-2 R4 46 / 44 46 / 44 11 15
061A-2 R4 61/58 61/58 15 20
075A-2 R5 75/71 75/71 18.5 25
087A-2 R5 87/83 87/83 22 30
115A-2 R6 115 /109 115 /109 30 40
145A-2 R6 145 /138 145 /138 37 50
170A-2 R7 170 / 162 170 / 162 45 60
206A-2 R7 206 / 196 206 / 196 55 75
274A-2 R8 274 / 260 274 / 260 75 100
U, = 3-phase 400 V
02A4-3 R1 2.4 2.4 0.75 -
03A3-3 R1 33 33 11 -
04A0-3 R1 4.0 4.0 1.5 -
05A6-3 R1 5.6 5.6 2.2 -
07A2-3 R1 8.0 8.0 3.0 -
09A4-3 R1 10.0 10.0 4.0 -
12A6-3 R1 12.9 12.9 55 -
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Nominal ratings IEC / UL (NEC)

Input current

Output current

Motor power 1)

ACS880-01-... F;?z";e P
ll. IZ / ILd Pn (480 v)
A A kw hp
017A-3 R2 17.0 17.0 75 -
025A-3 R2 25.0 25.0 110 -
032A-3 R3 32.0 32.0 15.0 -
038A-3 R3 38.0 38.0 185 -
045A-3 R4 45.0 45.0 22.0 -
061A-3 R4 61 61 30 -
072A-3 RS 72 72 37 -
087A-3 R5 87 87 45 -
105A-3 R6 105 105 55 -
145A-3 R6 145 145 75 -
169A-3 R7 169 169 90 -
206A-3 R7 206 206 110 -
246A-3 R8 246 246 132 -
293A-3 R8 293 293 160 -
363A-3 R9 363 363 200 -
430A-3 R9 430 430 250 -
490A-3* R9 450 490* 250 -
U, = 3-phase 480V, 500 V
02A1-5 RL 21 21 0.75 1.0
03A0-5 R1 3.0 3.0 11 15
03A4-5 RL 34 34 15 2.0
04A8-5 RL 48 4.8 2.2 3.0
05A2-5 RL 52 52 30 30
07A6-5 R1 76 7.6 4.0 5.0
11A0-5 R1 110 11.0 5.5 75
014A-5 R2 14 14 75 10
021A-5 R2 21 a1 110 15
027A-5 R3 27 27 15.0 20
034A-5 R3 34 34 185 25
040A-5 R4 40 40 22.0 30
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Nominal ratings IEC / UL (NEC)
Input current Output current Motor power 1)
ACS880-01-.. | 'ome Y
L L/ P, (480 V)

A A kw hp

052A-5 R4 52 52 30 40
065A-5 R5 65 65 37 50
077A-5 R5 7 77 45 60
096A-5 R6 96 96 55 75
124A-5 R6 124 124 75 100
156A-5 R7 156 156 20 125
180A-5 R7 180 180 110 150
240A-5 R8 240 240 132 200
260A-5 R8 260 260 160 200
302A-5 R9 302 302 200 250
361A-5 R9 361 361 200 300
414A-5 R9 414 414 250 350
4TTA-5* R9 450 477/454** 250 350

U, = 3-phase 575 V

07A4-7 R3 7.0 7.0 - 5.0
09A9-7 R3 9.4 9.4 - 7.5
14A3-7 R3 13.6 13.6 - 10
019A-7 R3 18 18 - 15
023A-7 R3 22 22 - 20
027A-7 R3 27 27 - 25
035A-7 R5 41 41 - 40
042A-7 R5 52 52 - 50
049A-7 R5 52 52 - 50
061A-7 R6 62 62 - 60
084A-7 R6 7 77 - 75
098A-7 R7 99 99 - 100
119A-7 R7 125 125 - 125
142A-7 R8 144 144 - 150
174A-7 R8 180 180 - 200
210A-7 R9 242 242 - 250
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Nominal ratings IEC / UL (NEC)
Input current Output current Motor power 1)
ACS880-01-... F;?z";e P
l1 IZ / ILd Pn (480 V)
A A kW hp
271A-7 R9 271 271 - 250
U, = 3-phase 690 V

07A4-7 R3 7.4 7.4 5.5 -
09A9-7 R3 9.9 9.9 7.5 -
14A3-7 R3 14.3 14.3 11 -
019A-7 R3 19 19 15 -
023A-7 R3 23 23 18.5 -
027A-7 R3 27 27 22 -
035A-7 R5 35 35 30 -
042A-7 R5 42 42 37 -
049A-7 R5 49 49 45 -
061A-7 R6 61 61 55 -
084A-7 R6 84 84 75 -
098A-7 R7 98 98 90 -
119A-7 R7 119 119 110 -
142A-7 R8 142 142 132 -
174A-7 R8 174 174 160 -
210A-7 R9 210 210 200 -
271A-7 R9 271 271 250 -

D Typical motor power with no overload capacity (nominal use). The kilowatt ratings apply to most IEC
4-pole motors. The horsepower ratings apply to most NEMA 4-pole motors.

*For high-speed variant (+N7500) availability, contact ABB.

**| 4= Continuous rms output current allowing 10% overload for 50 seconds every
5 minutes (IP55 drives only).
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Fuses and typical power cable sizes

Fusesl) Typical power cable
Typical
ACS880- |Frame| gGfuse3) | aRfuseP3 | L class c powgr
Ol-. |size | (DIN43620) | (DIN43653) | T2 ©7) opper loss
ABB type Bussmann type mm28) | AWG/kami? w
U, =3-phase 230V
04A6-2 R1 OFAFOOO0OH6 170M1309 J3s-15 3x1.5 14 61
06A6-2 R1 OFAFOOO0H10 170M1309 J3s-15 3x1.5 14 85
07A5-2 R1 OFAFOOOH16 170M1309 J3S-15 3x1.5 14 96
10A6-2 R1 OFAFOOOH16 170M1309 J3Ss-20 3x1.5 14 149
16A8-2 R2 OFAFOOOH25 170M1311 J3S-25 3x6 10 210
24A3-2 R2 OFAFO00H40 170M1313 J3S-35 3%x6 8 368
031A-2 R3 OFAFOOOH50 170M1315 J3S-50 3x10 8 354
046A-2 R4 | OFAFOOOHG63 170M1316 J3s-80 3x16 6 541
061A-2 R4 | OFAFOOOH80 170M1318 J3s-80 3x25 4 804
075A-2 R5 | OFAFOOOH100| 170M3013 J3S-110 3x35 3 925
087A-2 | R5 | OFAFOOH125 | 170M3014 135-110 3x35 2 1142
115A-2 R6 OFAFOOH160 170M3015 J3S-150 3x50 1/0 1362
145A-2 R6 OFAFOH200 170M3016 J3S-200 3x95 3/0 1935
170A-2 R7 OFAFOH250 170M3017 J3S-250 3x120 4/0 1968
206A-2 R7 OFAF1H315 170M3018 J3S-300 3x150 300 MCM 2651
274A-2 R8 OFAF2H400 170M3019 J3S-400 2x(3x95) 2x2/0 3448
U, = 3-phase 400 V
02A4-3 R1 OFAFO00OH4 170M1311 J3S-15 3x1.5 14 43
03A3-3 R1 OFAFOOO0OH6 170M1311 J3S-15 3x1.5 14 52
04A0-3 R1 OFAFOOO0OH6 170M1311 J3S-15 3x1.5 14 59
05A6-3 R1 OFAFOOOH10 170M1311 J3S-15 3x1.5 14 78
07A2-3 | Rl | OFAFOOOHI0 | 170M13i1 33515 3x15 14 112
09A4-3 R1 OFAFOOOH16 170M1311 J3s-15 3x1.5 14 146
12A6-3 R1 OFAFOOOH16 170M1311 J3s-20 3x1.5 14 217
017A-3 R2 OFAFOOOH25 170M1313 J3S-25 3x6 10 235
025A-3 R2 | OFAFOOOH32 170M1313 J3S-35 3%6 10 412
032A-3 R3 OFAFO00H40 170M1315 J3s-40 3x10 8 400
038A-3 R3 OFAFOO0OH50 170M1315 J3S-50 3x10 8 515
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Fuses1) Typical power cable
Typical
ACS880- |Frame| dG fuse 3) aR fused)3) UL class co powae;'
01-... size | (pIN 43620) | (DIN 43653) 1967 pRer loss
ABB type Bussmann type mm28) | AWG/kami? w
045A-3 R4 | OFAFOOOH63 170M1316 J3s-60 3x16 6 526
061A-3 R4 | OFAFOOOH80 170M1317 J3s-80 3x25 4 818
072A-3 R5 |OFAFOOOH100| 170M1318 J3s-90 3x35 3 841
087A-3 R5 |OFAFOOOH100| 170M1319 J3s-110 3x35 3 1129
105A-3 R6 OFAFOOH125 170M3015 J35-150 3x50 1 1215
145A-3 R6 | OFAFOOH160 170M3016 J3S-200 3x95 2/0 1962
169A-3 R7 OFAFOH250 170M3017 J3S-225 3x120 3/0 2042
206A-3 R7 OFAF1H315 170M3018 J3S-300 3x150 250 MCM 2816
246A-3 R8 OFAF1H355 170M5009 J3S-350 2x(3x70) 300 MCM 3026
293A-3 R8 OFAF2H425 170M5010 J3S-400 2x(3%x95) 2x3/0 3630
363A-3 R9 OFAF2H500 170M5012 J3S-500 2x(3%x120) 2x4/0 4688
430A-3 R9 OFAF3H630 170M5013 J3S-600 2x(3x150) 2x250 5797
MCM
490A-3 R9 OFAF3H630 170M5013 J3S-600 2x(3x240) 2x500 5831
MCM
U, = 3-phase 480V, 500 V
02A1-5 R1 OFAFOOOH4 170M1308 J35-15 3x1.5 14 42
03A0-5 R1 OFAFOOOH6 170M1308 J35-15 3x1.5 14 50
03A4-5 R1 OFAFOOOH6 170M1308 J3S-15 3x1.5 14 55
04A8-5 R1 OFAFOO0OH10 170M1308 J3S-15 3x1.5 14 71
05A2-5 R1 OFAFOO0OH10 170M1308 J3s-15 3x1.5 14 76
07A6-5 R1 OFAFOOOH16 170M1308 J35-15 3x1.5 14 110
11A0-5 R1 OFAFOOOH16 170M1308 J3s-20 3x1.5 14 180
014A-5 R2 OFAFOO0H25 170M1313 J3s-25 3%x6 12 191
021A-5 R2 OFAFOOO0H32 170M1313 J3S-35 3%x6 10 330
027A-5 R3 | OFAFOO0H40 170M1315 J3s-40 3x10 8 326
034A-5 R3 | OFAFOOOH50 170M1315 J3S-50 3x10 8 454
040A-5 R4 | OFAFOOOH63 170M1316 J3s-60 3x16 6 424
052A-5 R4 | OFAFOOOH80 170M1317 J3s-80 3x25 4 600
065A-5 R5 |OFAFOOOH100| 170M1318 J3s-90 3x35 4 715
077A-5 R5 |OFAFOOOH100| 170M1319 J3s-110 3x35 3 916
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Fusesl) Typical power cable
Typical
ACS880- Frame| dG fuse 3) aR fuse4)3) UL class co powg
Ol-.. | size | (pIN43620)  (DIN43653) | T2 ©7) pRer loss
ABB type Bussmann type mm28) | AWG/kami? w
096A-5 R6 | OFAFOOH125 170M3015 J35-150 3x50 1/0 1157
124A-5 R6 OFAFOOH160 170M3016 J3S-200 3x95 2/0 1673
156A-5 R7 OFAFOH250 170M3017 J3S-225 3x120 3/0 1840
180A-5 R7 OFAF1H315 170M3018 J3S-300 3x150 4/0 2281
240A-5 | R8 | OFAF1H355 | 170M5008 135-350 2x(3x70) | 2x1/0or 2912
350 MCM
260A-5 R8 OFAF2H400 170M5009 J35-400 2x(3x70) 2x2/0 3325
302A-5 R9 OFAF2H500 170M5011 J3S-400 2x(3x95) 2x3/0 3663
361A-5 R9 OFAF3H630 170M5012 J3S-500 2x(3x120) 2x4/0 4781
414A-5 | RO | OFAF3H630 | 170M5013 115-600 | 2x(3x150) | 2x300 5672
MCM
4TTA-5 R9 OFAF3H630 170M5013 J3S5-600 2x(3x240) 2x500 5598
MCM
U, = 3-phase 575 V
07A4-7 R3 - - J3s-15 - 14 101
09A9-7 R3 - - J3S-20 - 14 128
14A3-7 R3 - - J3S-30 - 12 189
019A-7 R3 - - J3s-40 - 10 271
023A-7 R3 - - J3S-50 - 10 338
027A-7 R3 - - J3S-50 - 8 426
035A-7 R5 - - J3S5-60 - 6 416
042A-7 R5 - - J1s-80 - 6 524
049A-7 R5 - - J3s-80 - 6 650
061A-7 R6 - - Jis-110 - 4 852
084A-7 R6 - - J35-150 - 3 1303
098A-7 R7 - - J3S-150 - 1/0 1416
119A-7 R7 - - J3S-200 - 2/0 1881
142A-7 R8 - - J3s-250 - 3/0 1970
174A-7 R8 - - J35-300 - 4/0 2670
210A-7 R9 - - J35-400 - 350 MCM 2903
271A-7 R9 - - J3S-400 - 500 MCM 4182
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Fuses1) Typical power cable
Typical
ACS880- |Frame| gGfuse3 | aRfuse®3) | UL class co powss
01-.. |size | (pN43620) | (DIN43653) | T2 O 7 pRer loss
ABB type Bussmann type mm28) | AWG/kami? w
U, = 3-phase 690 V
07A4-7 R3 |OFAAQ000GG16| 170M1309 - 3x1.5 - 101
09A9-7 R3 | OFAAOOOGG20| 170M1310 - 3x1.5 - 128
14A3-7 R3 | OFAAOO0GG25 170M1312 - 3x2.5 - 189
019A-7 R3 | OFAAOO0GG35 170M1313 - 3x4 - 271
023A-7 R3 | OFAAOOOGG50 170M1314 - 3x6 - 338
027A-7 R3 | OFAAOOOGG50 170M1314 - 3x10 - 426
035A-7 R5 | OFAAOOO0GG63 170M1315 - 3x10 - 416
042A-7 R5 OFAA0GG80 170M1316 - 3x16 - 524
049A-7 R5 OFAA0GG80 170M1316 - 3x16 - 650
061A-7 R6 OFAA0GG100 170M1318 - 3x25 - 852
084A-7 R6 OFAA1GG160 170M1319 - 3x35 - 1303
098A-7 R7 OFAA1GG160 170M3015 - 3x50 - 1416
119A-7 R7 OFAA1GG200 170M3015 - 3x70 - 1881
142A-7 R8 OFAA1GG250 170M3016 - 3x95 - 1970
174A-7 R8 OFAA2GG315 170M3017 - 3x120 - 2670
210A-7 R9 | OFAA3GG400 170M5008 - 3x185 - 2903
271A-7 R9 | OFAA3GG400 170M5009 - 3x240 - 4182

1) The recommended branch protection fuses must be used to maintain the IEC/EN/UL 61800-5-1 and
CSA C22.2 No. 274 certifications. Refer to note 6 for circuit breaker protection.

2 |EC 61800-9-2: Typical drive losses when it operates at 90% of the nominal output frequency and 100%
of the nominal output current.

3) |EC 61439-1: The drive is suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 65 kA when
protected by the fuses given in this table.

4 ForlEC installations, ABB recommends aR fuses. Refer to the hardware manual for guidelines in selecting
between aR and gG fuses, and for additional fuse alternatives.

5 UL 61800-5-1, CSA C22.2 No. 274: The drive is suitable for use on a circuit capable of delivering not
more than 100 kA.

6) Refer to Alternate Fuses, MMPs and Circuit Breakers for ABB Drives (3AXD50000645015 [English]) for
additional UL fuses and circuit breakers that can be used as branch circuit protection.

7 Class J, CC, and CF fuses are also allowed at the same nominal current and voltage ratings.

8 |EC Installations: The cable sizing is based on max. 9 cables laid on a cable ladder side by side, three
ladder type trays one on top of the other, ambient temperature 30 °C, PVC insulation, surface
temperature 70 °C (EN 60204-1 and IEC 60364-5-52/2001). For other conditions, size the cables according
to local safety regulations, appropriate input voltage and the load current of the drive.

9 NEC Installations: The cable sizing is based on NEC Table 310-16 for copper wires, 75 °C (167 °F) wire
insulation at 40 °C (104 °F) ambient temperature. Not more than three current-carrying conductors in
raceway or cable or earth (directly buried). For other conditions, size the cables according to local
safety regulations, appropriate input voltage and the load current of the drive.



https://library.e.abb.com/public/51c2324a542a465697f86150feadc9f8/3AXD50000645015_Branch_Circuit_Protection_K.pdf?x-sign=W0bnHIxo2kI%2fs69O%2bna%2ff6jJ2WvNhTmHU%2fwaz6TzpcPFPaFzxTp%2fYQCNRB24vaNm
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Terminal data

Frame | Cable entries L1,L2,L3,T1/U, T2/V, T3/W Grouding terminals
size
pcs Max. Wire size Tighteningtorque | Max. wire size | Tightening torque
per | cable
cable | diamet-
type er*
mm | in mm?2 kemil/AWG N-m Ibf-ft mm?2 AWG N-m Ibf-ft
R1 1 17 | 067 0.75...6 14...10 0.6 0.44 25 4 1.8 13
R2 1 17 | 067 0.75...6 14...10 0.6 0.44 25 4 1.8 13
R3 1 21 | 083 0.5...16 20...6 17 1.25 25 4 1.8 13
R4 1 |24 |0%4 0.5...35 20...2 33 2.4 25 4 29 2.1
R5 1 35 137 6...70 6...1/0 15 11.0 35 2 29 2.1
R6 1 |45 |L77 25...150 4...300 MCM 30 22.1 185 350 9.8 7.2
MCM
R7 1 |54 |213 95...240 3/0...400 MCM 40 29.5 185 350 9.8 7.2
(25..150%%) | (4...300 MCM**) | B0™) | (25 1uxy MCM
R8 2 | 45 177 2x(50...150) 2x(1/0...300 40 295 2x185 | 2x350 9.8 72
MCM) MCM
R9 2 | 54 |213| 2x(95...240) 2x(3/0...500 70 516 2x185 | 2x350 9.8 7.2
MCM) MCM
Frame | Cable entries R-, R+/UDC+ and UDC- terminals
size
pcs Max. Wire size Tightening torque
cable
diamet-
er*
mm | in mm? kemil/AWG N-m Ibf-ft
R1 1 17 o067 0.75...6 14...10 0.6 0.44
R2 1 17 | 067 0.75...6 14...10 0.6 0.44
R3 1 |17 |06 0.5...16 20...6 17 125
R4 1 |24 |04 0.5...35 20...2 33 2.4
R5 1 35 137 6...70 6...1/0 15 11.0
R6 1 35 138 25...95 4..3/0 20 14.8
R7 1 43 1169 25...150 4...300 MCM 30 221
R8 2 |45 177 2x(50...150) 2x(1/0...300 MCM) 40 29.5
R9 2 |54 213 2%(95...240) 2x(3/0...500 MCM) 70 51.6

* maximum cable diameter accepted. Cable clamp connector inside diameter:
Frames R1, R2: 3/4” (19.05 mm), Frame R3: 1”(25.4 mm).

** 525...690 drives

Notes:
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The minimum specified wire size does not necessarily have sufficient current
carrying capacity at maximum load.

For IEC installations using mm? cable, the terminals do not accept a conductor
that is one size larger than the recommended wire size. For NEC installations

using AWG cable, this applies only to the R2 frame drive.

For frames R1...R7: The maximum number of conductors per terminal is 1. For

frames R8 and R9: The maximum number of conductors per terminal is 2.

Dimensions, weights and free space requirements

Frame size Weights
1P21 (UL Type 1) IP55 (UL Type 12)
kg Ib kg Ib
R1 7.0 15 8.1 18
R2 8.4 19 9.5 21
R3 10.8 24 12.0 26
R4 18.6 41 19.1 42
R5 23 50 23.4 52
R6 42.2 93 42.9 95
R7 53.0 117 54.0 119
R8 68.0 150 74.0 163
R9 95.0 209 102.0 225
RO 1) 98.0 216 108.0 238
1) *Drive types 490A-3 and 477A-5.
Frame P21 IP55
size
Height with Height Width with | Depth with | Height with widthl) Depth
cable box without cable box | cablebox |caple box
cable box
(option
+P940)
mm | in. | ' mm | in. | mm | in. | mm | in mm | in. | mm | in. | mm | in.
R1 409 | 16.11 | 376 14.80| 155 | 6.10 | 226 | 8.89 | 450 | 17.72 | 162 | 6.38 | 292 | 11.50
R2 409 |16.11 | 376 |14.80 | 155 | 6.10 | 249 | 9.80 | 450 |17.72 | 161 | 6.34 | 315 |12.40
R3 475 | 18.71 | 436 | 17.17 | 173 | 6.81 | 261 |10.28 | 525 |20.70| 180 | 7.09 | 327 | 12.87
R4 580 |22.85| 563 | 22.17 | 203 | 7.99 | 274 |10.79| 580 |22.85| 203 | 7.99 | 344 |13.53
R5 732 128.80| 653 25.70| 203 | 7.99 | 274 |10.77| 732 |28.80| 203 | 7.99 | 344 | 13.53
R6 727 128.60| 593 22.35| 252 | 9.92 | 357 |14.10| 727 |28.60| 252 | 9.92 | 421 |16.59
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Frame P21 IP55
size
Height with Height Width with | Depth with | Height with Width1) Depth
cable box without cablebox | cablebox |caple box!
cable box
(option
+P940)
mm in. mm | in. mm | in. mm in. mm in. mm in. mm | in.
R7 | 880 [34.66 645 25.39| 284 |11.18 | 365 |14.35 | 880 |34.66 284 | 11.18 | 423 |16.65
R8 | 965 | 38.01| 724 28.50| 300 |11.81| 386 |15.21 966 38.01| 300 | 11.81 | 452 |17.78
R9 | 955 | 37.59| 723 28.47| 380 [14.96| 413 |16.26 | 955 | 37.59| 380 14.96 477 |18.78
R92) | 955 |37.59 | 723 |28.47| 380 |14.96| 413 |16.26 | 955 |37.59 | 380 [14.96| 517 [20.35

1) Hood increases drive height and width. For more information, refer to the hardware manual.
2) *Drive types 490A-3 and 477A-5.

200 mm (7.9 in) free space is required at top of the drive.

300 mm (11.8 in) free space (when measured from the drive base without the cable
box) is required at bottom of the drive.

Ambient conditions

Installation altitude

0... 4000 m (0...13123 ft) above sea level.

The output current must be derated at altitudes above 1000 m
(3281 ft). The derating is 1% for each 100 m (328 ft) above
1000 m (3281 ft). TN (grounded) and IT (ungrounded) systems.
Installing on 525...690 V corner-grounded or midpoint-grounded
delta systems is not allowed.

ure

Surrounding air temperat- | Operation: -15 ...+55 °C (5...131 °F). Frost is not permitted. IP55

drives with option +V998 have different air temperature limits.
Refer to UCU-20 control unit hardware manual
(3AXD50001079246 [English]). The rated output current must
be derated by 1% for each 1 °C (1.8 °F) over 40 °C (104 °F) for
IP21 (UL Type 1) drives and for IP55 (UL Type 12) frames R1...R7
and R9 (for frame R8, refer to the hardware manual). Storage
(in the package): -40 to +70 °C (-40 to +158 °F).

Markings

The applicable markings are shown on the type designation label of the drive.
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https://library.e.abb.com/public/c2fc5b7d91a841ba9622018f81b0354c/EN_UCU-20_HW_A_A5.pdf?x-sign=D1O3Kn4AomdaFqwlW5P32a8aEPhAWf9R6VgjwhFe4w2EMQQnlV3fkb8AgcWZCA8J
https://library.e.abb.com/public/c2fc5b7d91a841ba9622018f81b0354c/EN_UCU-20_HW_A_A5.pdf?x-sign=D1O3Kn4AomdaFqwlW5P32a8aEPhAWf9R6VgjwhFe4w2EMQQnlV3fkb8AgcWZCA8J
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Declarations of conformity

Link to Declaration of conformity according to EU Machinery Directive
2006/42/EU (3AXD10000099646)

Link to Declaration of conformity according to UK Supply of Machinery
(Safety) Regulations 2008 (3AXD10001329538)

Link to Declaration of China RoHS Il conformity (3AXD10001497397)

Related documents

You can find other languages of this guide, manuals and other product documents
in PDF format on the Internet at www.abb.com/drives/documents.

ACS880-01 manuals



https://library.abb.com/d/3AXD10000099646
https://library.abb.com/d/3AXD10000099646
https://library.abb.com/d/3AXD10001329538
https://library.abb.com/d/3AXD10001329538
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=3AXD10001497397&LanguageCode=en&DocumentPartId=&Action=Launch
http://www.abb.com/drives/documents
https://search.abb.com/library/Download.aspx?DocumentID=9AKK105408A7004&LanguageCode=en&DocumentPartId=1&Action=Launch

Further information

Product and service inquiries

Address any inquiries about the product to your local ABB representative, quoting
the type designation and serial number of the unit in question. A listing of ABB
sales, support and service contacts can be found by navigating to
new.abb.com/contact-centers.

Product training

For information on ABB product training, navigate to
new.abb.com/service/training.

Providing feedback on ABB manuals

Your comments on our manuals are welcome. Navigate to
forms.abb.com/form-26567.

Document library on the Internet

You can find manuals and other product documents in PDF format on the Internet
at www.abb.com/drives/documents.
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